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ORIGINAL BEDIENUNGSANLEITUNG

PS 50 Multidetektor

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor Inbe-
triebnahme unbedingt durch.

Bewabhren Sie diese Bedienungsanleitung im-
mer beim Gerat auf.

Geben Sie das Geriat nur mit Bedienungsanlei-
tung an andere Personen weiter.
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l Die Zahlen verweisen auf Abbildungen. Die Abbildun-
gen finden Sie am Anfang der Bedienungsanleitung.

Im Text dieser Bedienungsanleitung bezeichnet »das Ge-
rat« immer den Multidetektor PS 50.

Geratebauteile und Bedienungselemente Kl

Anzeigefeld
Tastaturfeld

(3 Batteriefach

(4) Markierkerben

(5) Status-LED (rot/griin)
(6) Sensorbereich

(M) Rad

(8) Aufnahme fiir Handschlaufe
(9) Ein/Aus-Taste

(0) Messtaste

(1) Meniitaste

(12) Auswahltaste links
(13) Auswahltaste unten
(14) Auswahltaste rechts
(15) Wartungskappe
Typenschild

Anzeigefeld A

@ Anzeige Signalton

% Batterie-Zustandsanzeige
Anzeige flr den Sensorbereich (die gestrichelten
Linien représentieren die Aussenkanten des Geréates
zum Markieren der Objektposition)

(@ Bereits untersuchter Bereich

@ Skala fur die Anzeige der ungeféhren Tiefe des Ob-
jektes

Noch nicht untersuchter Bereich

(7) Position der Aussenkanten (zum Kennzeichnen ei-
nes aufgefundenen Objektes an einer der seitlichen
Markierkerben)

Anzeige Scanmodus

@ Grau: gefundenes Objekt ausserhalb des Sensorbe-
reichs

Schwarz: gefundenes Objekt im Sensorbereich

(1) Mittellinie entspricht der oberen Markierkerbe

Anzeige der ungefahren Tiefe des Objektes

(13) Anzeige der Objektklasse

1 Allgemeine Hinweise

1.1 Signalwoérter und ihre Bedeutung

GEFAHR
Fur eine unmittelbar drohende Gefahr, die zu schweren
Korperverletzungen oder zum Tod fihrt.

WARNUNG
Fur eine moglicherweise gefahrliche Situation, die zu
schweren Kdrperverletzungen oder zum Tod fiihren kann.

VORSICHT

Flr eine mdglicherweise gefahrliche Situation, die zu
leichten Kérperverletzungen oder zu Sachschaden fiihren
kénnte.
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HINWEIS
Fir Anwendungshinweise und andere nitzliche Informa-
tionen.

1.2 Erlauterung der Piktogramme und weitere
Hinweise

Warnzeichen

Warnung vor
allgemeiner
Gefahr



Symbole
N

&

Vor Materialien

Benutzung der Wieder-

Bedienungs- verwertung
anleitung zuflihren

lesen

Ort der Identifizierungsdetails auf dem Gerat

Die Typenbezeichnung und die Serienkennzeichnung
sind auf dem Typenschild lhres Geréts angebracht.
Ubertragen Sie diese Angaben in lhre Bedienungsan-
leitung und beziehen Sie sich bei Anfragen an unsere
Vertretung oder Servicestelle immer auf diese Angaben.

Typ:

Generation: 01

Serien Nr.:

2 Beschreibung

2.1 Bestimmungsgemasse Verwendung

Der Multidetektor PS 50 ist zur Detektion von Objekten
wie Eisenmetallen (Armierungseisen), Nichteisenmetallen
(Kupfer und Aluminium), Holzbalken, Kunststoffrohren,
Leitungen und Kabeln in trockenen Untergriinden be-
stimmt.

Weitere Informationen und Anwendungsbeispiele finden
Sie im Internet.

Vom Gerét und seinen Hilfsmitteln kdnnen Gefahren aus-
gehen, wenn sie von unausgebildetem Personal unsach-
gemass behandelt oder nicht bestimmungsgemass ver-
wendet werden.

Befolgen Sie die Angaben zu Betrieb, Pflege und Instand-
haltung in der Bedienungsanleitung.

Berlicksichtigen Sie die Umgebungseinflisse. Benutzen
Sie das Gerét nicht, wo Brand- oder Explosionsgefahr
besteht.
Manipulationen oder Veranderungen am Gerat sind nicht
erlaubt.

2.2 Lieferumfang

Gerat

Handschlaufe
Batterien
Bedienungsanleitung
Herstellerzertifikat
Gerétetasche

Set Markierstifte

Hilti Koffer

a4 a4 4 a4 a4 A

3 Technische Daten

Technische Anderungen vorbehalten!

Maximaler Detektionsbereich fiir Objektlokalisierung?

15 cm (5.90 in)

Maximaler Detektionsbereich fiir Objektklassifizierung’

60 mm (2.36 in)

Maximaler Detektionsbereich fur spannungsfiihrende
Leitungen (50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2.36 in)

Lokalisierungsgenauigkeit "a" zur Objektmitte™> 2 3

+5 mm (+ 0.2 in)

Genauigkeit "b" der Tiefenmessung' 2 3

+ 10 mm (+ 0.4 in)

Mindestabstand "c" zwischen zwei Objekten’: 3

4.cm (1.57 in)

Betriebstemperatur

-10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)

Lagertemperatur

-20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)

Batterien

4 x 1,5V LRO6 (AA)

1 Abhangig vom Scanmodus, von der Grésse und Art des Objektes sowie Material und Zustand des Untergrundes

2 Aussere Einfllisse, insbesondere starke Temperaturschwankungen, Feuchtigkeit, Schock, Sturz, etc., kénnen die Genauigkeit be-
einflussen. Falls nicht anders angegeben, wurde das Gerat unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810F) justiert bzw.

kalibriert.
3 Siehe Umschlagbild 7.
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Akkuzellen

4 x 1,2 VHRO06, KRO6 (AA)

Betriebsdauer (Alkalimangan Batterien)

5h

Betriebsdauer (Akkuzellen 2500 mAh)

7h

Schutzklasse

IP 54 (Staub- und Spritzwassergeschitzt) (IEC 60529)

Gewicht entsprechend EPTA-Procedure 01/2003

0,7 kg (1.5 Ibs)

Abmessungen (L x B x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7.7 in x 3.5 in x 3.0 in)

1 Abhéngig vom Scanmodus, von der Grdsse und Art des Objektes sowie Material und Zustand des Untergrundes
2 Aussere Einfliisse, insbesondere starke Temperaturschwankungen, Feuchtigkeit, Schock, Sturz, etc., kénnen die Genauigkeit be-
einflussen. Falls nicht anders angegeben, wurde das Gerat unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810F) justiert bzw.

kalibriert.
3 Siehe Umschlagbild 7.

4 Sicherheitshinweise

Neben den sicherheitstechnischen Hinweisen in den
einzelnen Kapiteln dieser Bedienungsanleitung sind
folgende Bestimmungen jederzeit strikt zu beachten.

4.1 Grundlegende Sicherheitsvermerke

a) Halten Sie Kinder vom Messgerat fern.

b) Priifen Sie das Anzeigefeld, nachdem Sie das
Geréat eingeschaltet haben. Das Anzeigefeld sollte
das Hilti Logo und den Namen des Gerats anzeigen.
Danach erscheint im Anzeigefeld die Voreinstellung
oder die letzte gespeicherte Einstellung.

c) Das Gerat darf nicht in der Nahe von Personen
mit Herzschrittmachern verwendet werden.

d) Das Geréatdarf nichtin der Ndhe von Schwangeren
verwendet werden.

e) Sich schnell dndernde Messbedingungen kdnnen
das Messergebnis verfalschen.

f) Verwenden Sie das Gerat nicht in der Ndhe von
medizinischen Apparaten.

g) Bohren Sie nicht an Positionen, an denen das
Gerat Objekte gefunden hat. Beriicksichtigen Sie
den Bohrdurchmesser und rechnen Sie immer
einen geeigneten Sicherheitsfaktor mit ein.

h) Beachten Sie immer die Warnungsmeldungen auf
dem Anzeigefeld.

i) Die Messergebnisse konnen prinzipbedingt durch
bestimmte Umgebungsbedingungen beeintrach-
tigt werden. Dazu gehdren z.B. die Ndhe von
Geraten, die starke magnetische oder elektro-
magnetische Felder erzeugen, Nasse, metallhal-
tige Baumaterialien, alukaschierte Dammstoffe,
Schichtaufbauten, Untergriinde mit Hohlrdumen
sowie leitfahige Tapeten oder Fliesen. Beachten
Sie deshalb vor dem Bohren, Ségen oder Frasen
in Untergriinden auch andere Informationsquellen
(z. B. Baupléne).

j)  Beriicksichtigen Sie Umgebungseinfliisse. Benut-
zen Sie das Gerat nicht, wo Brand- oder Explosi-
onsgefahr besteht.

k) Halten Sie das Anzeigefeld lesbar (z.B. fassen Sie
nicht mit den Fingern auf das Anzeigefeld, lassen
Sie das Anzeigefeld nicht verschmutzen).

) Verwenden Sie kein defektes Gerat.
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m) Stellen Sie sicher, dass die Detektionsflache im-

n)

0)

mer sauber ist.

Uberpriiffen Sie die Geriteeinstellung vor
Gebrauch.

Das Gerat darf nicht ohne vorherige Genehmi-
gung in der Nahe von militarischen Einrichtungen,
Flughéafen sowie astronomischen Einrichtungen
betrieben werden.

4.2 Sachgemasse Einrichtung des Arbeitsplatzes

a)

b)

c)

d)

Vermeiden Sie, bei Arbeiten auf Leitern, eine ab-
normale Kérperhaltung. Sorgen Sie fiir sicheren
Stand und halten Sie jederzeit das Gleichgewicht.
Wenn das Gerat aus grosser Kilte in eine war-
mere Umgebung gebracht wird oder umgekehrt,
sollten Sie das Gerét vor dem Gebrauch akklima-
tisieren lassen.

Verwenden Sie das Gerét nur innerhalb der defi-
nierten Einsatzgrenzen.

Beachten sie die landesspezifischen Unfallverhii-
tungsvorschriften.

4.3 Elektromagnetische Vertréaglichkeit

Das Gerét erfiillt die Grenzwerte nach EN 302435. Auf
dieser Grundlage muss z.B. in Krankenhdusern, Kern-
kraftwerken und in der N&he von Flugh&fen und Mobil-
funkstationen geklart werden, ob das Gerét eingesetzt
werden darf.

4.4 Allgemeine Sicherheitsmassnahmen

a)

Uberpriifen Sie das Gerit vor dem Gebrauch. Falls
das Gerat beschédigt ist, lassen Sie es durch eine
Hilti-Servicestelle reparieren.

Halten Sie das Gerat stets sauber und trocken.
Bringen Sie im Sensorbereich auf der Riickseite
des Gerdtes keine Aufkleber oder Schilder an.
Insbesondere Schilder aus Metall beeinflussen die
Messergebnisse.

Achten Sie darauf, dass die Wartungskappe stets
gut verschlossen ist. Die Wartungskappe darf nur
von einer Hilti-Servicestelle ge6ffnet werden.



e) Nach einem Sturz oder anderen mechanischen
Einwirkungen miissen Sie die Genauigkeit des
Gerits liberprifen.

f) Obwohl das Gerét fir den harten Baustellenein-
satz konzipiert ist, sollten Sie es, wie andere
Messgerite sorgfaltig behandeln.

g) Obwohl das Gerét gegen den Eintritt von Feuch-
tigkeit geschiitzt ist, sollten Sie das Gerat vor dem
Verstauen in dem Transportbehalter trockenwi-
schen.

h) Priifen Sie vor Messanwendungen das Gerat auf
seine Genauigkeit.

4.5 Elektrische Sicherheit

a) Die Batterien diirfen nicht in die Hande von Kin-
dern gelangen.

b) Nehmen Sie die Batterien aus dem Gerét, wenn Sie
es langere Zeit nicht benutzen. Die Batterien kénnen

bei langerer Lagerung korrodieren und sich selbst
entladen.

c) Ersetzen Sie immer alle Batterien gleichzeitig. Ver-
wenden Sie nur Batterien eines Herstellers und mit
gleicher Kapazitét.

d) Uberhitzen Sie die Batterien nicht und setzen Sie
sie nicht einem Feuer aus. Die Batterien kbnnen ex-
plodieren oder es kénnen toxische Stoffe freigesetzt
werden.

e) Laden Sie die Batterien nicht auf.

f) Verloten Sie die Batterien nicht im Gerat.

g) Entladen Sie die Batterien nicht durch
Kurzschliessen. Sie kdénnen dadurch Uberhitzen
und Brandblasen verursachen.

h) Offnen Sie die Batterien nicht und setzen Sie sie
nicht Giberméssiger mechanischer Belastung aus.

4.6 Transport

Gerat immer ohne eingesetzte Batterien transportie-
ren.

5 Systembeschreibung

5.1 Funktionsprinzip

Mit dem Gerat wird der Untergrund im Bereich des Sen-
sorfeldes in Messrichtung A bis zur angezeigten Mess-
tiefe Uberprift. Befindet sich ein Objekt unter dem Sen-
sor, wird es im Sensorbereich der Anzeige dargestellt.
Die Messung ist nur wahrend der Bewegung des Gera-
tes in Fahrtrichtung B und bei einer Mindeststrecke von
10 cm (3.9 in) mdglich. Erkannt werden Objekte, die sich
vom Material des untersuchten Untergrundes unterschei-
den. Im Anzeigefeld werden die Lage des Objektes, die
ungefahre Tiefe und, wenn mdglich, die Objektklasse an-
gezeigt. Zuverlassig gefunden werden funktionsbedingt
die Oberkanten von Objekten, die quer zur Bewegungs-
richtung des Gerates verlaufen. Um langs zur Fahrtrich-
tung verlaufende Objekte zu lokalisieren, ist es daher
immer erforderlich, einen zweiten Scanvorgang quer zur
Fahrtrichtung des ersten durchzufiihren.

Das Gerét verfligt Uber verschiedene Sensoren, die ent-
weder der Lokalisierung, Tiefenmessung oder Material-
klassifizierung dienen.

Befinden sich mehrere Objekte Ubereinander im Unter-
grund, wird im Anzeigefeld das Objekt angezeigt, wel-
ches der Oberflache am nachsten liegt. Die Darstellung
der Eigenschaften der gefundenen Objekte im Anzei-
gefeld kann von den tatsachlichen Objekteigenschaften
abweichen. Insbesondere sehr diinne Objekte werden im
Anzeigefeld dicker dargestellt. Grdssere, zylindrische Ob-
jekte (z. B. Kunststoffrohre oder Wasserleitungen) kénnen
im Anzeigefeld schmaler erscheinen, als sie tatsachlich
sind.

Je nach Grosse und Tiefe des gefundenen Objekts ist
eine Objektklassenerkennung maglich.

5.2 Scanmodi
Das Gerat verfligt Uber folgende Scanmodi:
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o Universal

o Stahlbeton

o Beton feucht

o Fussbodenheizung
o Trockenbau

o Lochziegel

o Signalansicht

Durch die Auswahl des Scanmodus kdnnen Sie das Gerat
verschiedenen Untergriinden anpassen.

HINWEIS

Die Messleistung hangt stark von der richtigen Aus-
wahl des Scanmodus ab. Stellen Sie sicher, dass der
richtige/optimale Scanmodus flr das Untergrundmaterial
ausgewahlt ist, da die Messergebnisse je nach Scanmo-
dus unterschiedlich ausfallen kénnen.

5.2.1 Universal

Der Scanmodus "Universal" ist fur die meisten Anwen-
dungen in Vollmauerwerk oder Beton geeignet. Es wer-
den Metall- und Kunststoffobjekte sowie Elektroleitungen
angezeigt. Hohlrdume im Mauerstein oder leere Kunst-
stoffrohre mit einem Durchmesser von weniger als 2 cm
(0.8 in) werden eventuell nicht angezeigt. Die maximale
Messtiefe betrégt 8 cm (3.2 in).

5.2.2 Stahlbeton

Der Scanmodus "Stahlbeton" ist speziell flir den Einsatz
in trockenem Stahlbeton geeignet. Es werden Armie-
rungseisen, Kunststoff- und Metallrohre sowie Elektrolei-
tungen angezeigt. Die maximale Messtiefe betragt 15 cm
(6 in).

Wenn auf diinnen Betonwé&nden gemessen wird, sollte
der Modus "Universal" verwendet werden, um Fehimes-
sungen zu vermeiden.



5.2.3 Beton feucht

Der Scanmodus "Beton feucht" ist speziell fir Anwendun-
gen in frischem Beton geeignet. Es werden Armierungs-
eisen, Kunststoff- und Metallrohre sowie Elektroleitungen
angezeigt. Ein Unterschied zwischen spannungsfuhren-
den und nicht spannungsfiihrenden Leitungen ist nicht
moglich. Die maximale Messtiefe betragt 6 cm (2.3 in).

HINWEIS
Beton bendtigt mehrere Monate um vollstandig zu trock-
nen.

5.2.4 Fussbodenheizung

Der Scanmodus "Fussbodenheizung" ist speziell zum Er-
kennen von in Estrich verlegten Metall-, Metallverbund-
und wassergefiilliten Kunststoffrohren sowie Elektrolei-
tungen geeignet. Die maximale Messtiefe betragt 8 cm
3.21in).

HINWEIS
Leere Kunststoffrohre werden nicht angezeigt.

HINWEIS

Beachten Sie die Ausrichtung des Gerates in den Be-
reichen der Heizungsschlaufenkriimmungen. Es ist erfor-
derlich, an mehreren Stellen und in beide Richtungen zu
messen.

5.2.5 Trockenbau

Der Scanmodus "Trockenbau" eignet sich, um Holzbal-
ken, Metallstéander, geflllte Wasserrohre und Elektrolei-
tungen in Trockenbauwédnden zu finden. Die maximale
Messtiefe betrégt 8 cm (3.2 in).

HINWEIS
Leere Kunststoffrohre werden nicht angezeigt.

5.2.6 Lochziegel

Der Scanmodus "Lochziegel" ist geeignet flir Mauerwerk
mit vielen Hohlrdumen. Hohlrdume werden in diesem
Scanmodus weitgehend ausgeblendet. Gefunden wer-
den metallische Objekte, wassergeflillte Kunststoffrohre
sowie spannungsfiinrende Elektroleitungen. Die maxi-
male Messtiefe betragt 8 cm (3.2 in).

HINWEIS

Leere Kunststoffronre und nicht spannungsfiihrende
Elektroleitungen werden nicht angezeigt.
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5.2.7 Signalansicht
N 45cm 3 | o) zz
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Der Scanmodus "Signalansicht" ist fiir den Einsatz auf al-
len Materialien geeignet. Angezeigt wird die Signalstarke
an der jeweiligen Messposition. In diesem Scanmodus
kénnen eng nebeneinander liegende Objekte prézise ge-
ortet und komplizierte Materialaufbauten anhand des Si-
gnalverlaufs besser eingeschatzt werden.

Die Scheitelpunkte der Signalkurven werden in dem klei-
nen Massstab Uber der Scanmodus-Anzeige als Recht-
eck dargestellt. Es werden die Objekttiefe und soweit
moglich die Objektklasse angezeigt. Die maximale Mess-
tiefe betragt 15 cm (6 in).

HINWEIS

Aus der Signalstarke kann nicht auf eine Objekttiefe ge-
schlossen werden.

5.3 Anzeigeart fiir Distanzmessung

N [ 80ocmi [« o=
20.1cm
v
::I::::'::::I::::|::::I::::|::::I::::'::::I::::'::::I::::'
18l 19l 20 211 22| 23]
IIIIII1IIOIIII|II2I6IrIr:IIII3II0IIII|II4I‘(I)
< Stahlbeton >




In allen Scanmodi kann in die Anzeigeart fir die Distanz-
messung gewechselt werden. Dabei wird nur die Anzeige
umgeschaltet, nicht der ausgewahlte Scanmodus.

HINWEIS

In der Anzeigeart fir die Distanzmessung kann der
Abstand der angezeigten Objekte zueinander ermittelt
werden. Im Beispielbild werden drei Metallobjekte in
gleichmassigem Abstand zueinander detektiert. Die vom
Startpunkt zurlickgelegte Messstrecke betragt 20,1 cm
(7.9 in). In dem kleinen Massstab Uber der Anzeige des
Scanmodus werden die gefundenen drei Objekte als
Rechtecke dargestellt und weisen einen Abstand von
jeweils 10 cm (3.9 in) zueinander auf.

5.4 Mogliche Messuntergriinde
e Beton/Stahlbeton

5.6 Anzeige der Objektklasse
Eisenmetall

)

o Mauerwerk (Ziegel, Porenbeton, Blahbeton, Bims
und Kalksandstein)

o Unter Oberflachen wie Putz, Fliesen, Tapeten, Par-
kett und Teppich

e Holz und Gipskarton

5.5 Auffindbare Objekte

o Armierungseisen

o Metallrohre (z. B. Stahl, Kupfer und Aluminium)

o Kunststoffrohre (z. B. wasserfiihrende Kunststoff-
rohre, wie Fussboden- und Wandheizungen etc.)

o Hohlrdume

o Holzbalken

o Elektrische Leitungen (unabhéngig davon, ob span-
nungsfiihrend oder nicht)

o Dreiphasige Drehstromleitungen (z. B. Elektroherd)

o Kleinspannungsleitungen (z. B. Klingel, Telefon)

Armierungseisen und wassergeflillte
Kunststoffrohre

\ll

Nichteisenmetall

Z. B. Kupfer- oder Aluminiumrohre

Nichtmetall

Z. B. Kunststoffrohre, Holzbalken und
Hohlraume

Spannungsfiihrende Leitung

Z. B. spannungsfiihrende Wechsel- und
Kleinspannungsleitungen sowie Dreh-
stromleitungen

N e Oy

Unbekannte Objekte

Unbekannte Objekte, einschliesslich
Objekten, die tiefer als 6 cm liegen

5.7 Anzeige des Detektionsstatus
Status-LED

Die LED leuchtet griin.

Kein Objekt detektiert.

Die LED leuchtet rot.

Objekt detektiert.

Die LED blinkt rot.

Mit grosser Wahrscheinlichkeit span-
nungsfiihrendes Objekt detektiert.

5.8 Einschrankung der Messleistung

Ungtinstige Umstande kdnnen das Messergebnis prin-
zipbedingt beeintréchtigen:

o Mehrschichtige Wand- oder Bodenaufbauten

o Leere Kunststoffrohre in Lochziegeln, Holzbalken in
Hohlrdumen und Leichtbauwéanden

o Objekte, die schrag in der Wand, im Boden oder in
der Decke verlaufen

o Metalloberflachen und feuchte Bereiche; diese kon-
nen in Untergriinden unter Umsténden als Objekte
angezeigt werden
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o Hohlrdume im Untergrund; diese kdnnen als Objekte
angezeigt werden

o Nahe zu Geraten, die starke magnetische oder elek-
tromagnetische Felder erzeugen, z. B. Mobilfunkba-
sisstationen oder Generatoren

5.9 Beispiele fiir Messergebnisse

HINWEIS
In den nachfolgenden Beispielen ist das Tonsignal einge-
schaltet.



5.9.1 Armierungseisen

5.9.4 Spannungsfiihrende Leitung

N | 80cm3 |« &= 4 | 15cm37 |« =
Ocm m Ocm Ocm m Ocm
7 ] 31 s P =
7 : : 674 | ! ! 7
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12 | | 27 | | | 62
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| Stahlbeton > | Universal >
Im Sensorbereich befindet sich ein Eisenmetall, z. B. HINWEIS

ein Armierungseisen. Links und rechts davon befinden
sich weitere Objekte ausserhalb des Sensorbereichs. Die
ungefahre Tiefe betragt 8 cm (3.1 in). Das Gerét sendet
ein Tonsignal.

5.9.2 Kupferrohr

N | 40cm3 |« w=m
Ocm .m. Ocm
2 i i 27
54 . — 4
= — - — 5
5 il =
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Im Sensorbereich befindet sich ein Nichteisenmetall, z. B.
ein Kupferrohr. Die ungefahre Tiefe betréagt 4 cm (1.6 in).
Das Gerat sendet ein Tonsignal.

5.9.3 Kunststoff- oder Holzobjekt

O | 05ecm3T |- wm=
Ocm Iml Ocm
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4 .
5 | | ::
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4 Trockenbau >

Im Sensorbereich befindet sich ein nicht metallisches
Objekt. Es handelt sich um ein oberflichennahes Kunst-
stoff-/Holzobjekt oder einen Hohlraum. Das Gerat sendet
ein Tonsignal.
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Je nach Grésse und Tiefe des Objekts kann nicht im-
mer zweifelsfrei festgestellt werden, ob dieses Objekt
spannungsfuhrend ist.

HINWEIS
Legen Sie die Hande wéhrend des Scanvorgangs nicht
auf den Untergrund.

HINWEIS
Spannungsfiihrende Leitungen werden bei langsamer
Scangeschwindigkeit zuverlassiger geortet.

Im Sensorbereich befindet sich ein metallisches, span-
nungsfiihrendes Objekt, z. B. ein Elektrokabel. Die un-
geféhre Tiefe betragt 1,5 cm (0.6 in). Das Gerét sendet
das Warnsignal fir spannungsfiihrende Leitungen, so-
bald das Elektrokabel vom Sensor erkannt wird.

5.9.5 Ausgedehnte Flache
2.0cm3I |- =
Ocm

| Universal >

Im Sensorbereich befindet sich eine metallische, ausge-
dehnte Flache, z. B. eine Metallplatte. Die ungeféahre Tiefe
betragt 2 cm (0.8 in). Das Gerét sendet ein Tonsignal.



5.9.6 Unklare Signale
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6 Inbetriebnahme

Werden sehr viele Objekte angezeigt, enthalt die Wand
mdglicherweise viele Hohlrdume (Lochziegel) oder es
wird entlang eines Léangsobjektes gescannt.

HINWEIS

Durch nach oben bzw. unten versetzte, parallel zum
ersten Messbereich durchgefihrte Messungen und das
Markieren von gefundenen Objekten kann deren Verlauf
ermittelt werden. Versetzte Markierungen sind ein Hin-
weis auf Hohlrdume.

HINWEIS
Im Scanmodus "Lochziegel" werden Hohlrdume weitge-
hend ausgeblendet.

N

6.1 Batterien einsetzen

VORSICHT
Setzen Sie keine beschéadigten Batterien ein.

VORSICHT
Tauschen Sie immer den kompletten Batteriesatz aus.

VORSICHT

Mischen Sie nicht neue und alte Batterien. Verwenden
Sie keine Batterien von verschiedenen Herstellern
oder mit unterschiedlichen Typenbezeichnungen.

1. Offnen Sie die Arretierung an der Unterseite des
Gerates und klappen Sie den Batteriefachdeckel
auf.

Setzen Sie die Batterien in das Gerat ein. Rasten Sie
den Deckel wieder in die Arretierung ein.

HINWEIS Achten Sie auf die Polaritat (siehe Markie-
rung im Batteriefach).

Die Batterie-Zustandsanzeige im Anzeigefeld des
Gerétes zeigt den Ladezustand der Batterien an.
Stellen Sie sicher, dass das Batteriefach ordnungs-
gemass verriegelt ist.

6.2 Gerat ein-/ausschalten

1.

Schalten Sie das Gerat mit der Ein/Aus-Taste ein.
Die Status-LED leuchtet grin. Der im MenU einge-
stellte Standardmodus wird angezeigt.

Im eingeschalteten Zustand die Ein/Aus-Taste
driicken: das Gerét schaltet aus.

HINWEIS Erscheint im Anzeigefeld der Warnhinweis
"Batterien wechseln", werden die Einstellungen ge-
sichert und das Gerat schaltet sich automatisch ab.
HINWEIS Wenn Sie mit dem Gerat weder eine Mes-
sung durchfiihren noch eine Taste drlicken, schaltet
es sich automatisch nach 5 Minuten wieder aus. Im
Men( kdnnen Sie die Ausschaltzeit verédndern (siehe
7.1.5).

7.1 Einstellungen im Menii vornehmen

1. Driicken Sie die Menitaste, um in das Menl zu
gelangen.

2. Dricken Sie die Auswahltaste unten oder die Mes-
staste, um zu den einzelnen MenUpunkten zu gelan-
gen.

HINWEIS Der selektierte Menipunkt ist grau unter-
legt.
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3.

Driicken Sie die Auswahltaste links oder die Aus-
wahltaste rechts, um die Einstellung firr den selek-
tierten MenUpunkt zu &ndern.

Dricken Sie die Men(taste erneut, um das Meni
wieder zu verlassen.

Die zu diesem Zeitpunkt ausgewahlten Einstellun-
gen werden Ubernommen und es wird der ausge-
wahlte Standardmodus angezeigt.

7.1.1 Stromsensor einschalten

Stellen Sie den Stromsensor im Menupunkt "AC-Sensor"
ein. Standardméssig ist der Stromsensor ausgeschaltet.
Der Stromsensor dient nur zur Klassifizierung von Strom-



kabeln. Auch bei ausgeschaltetem Zustand werden die
Stromkabel als Objekte angezeigt

HINWEIS

Schalten Sie den AC-Sensor nur an, wenn er tatsdch-
lich bendtigt wird um mdgliche Fehimessungen z.B. in
feuchtem Beton oder bei Beriihren der Scanoberflache
zu vermeiden.

7.1.2 Standardmodus einstellen

Stellen Sie im Menlpunkt "Standardmodus" den Scan-
modus ein, der nach dem Einschalten des Gerates ange-
zeigt werden soll.

HINWEIS

Werkseitig ist der Scanmodus "Universal" eingestellt.

7.1.3 Tonsignale ein-/ausschalten
Stellen Sie im Mentipunkt "Tonsignale" ein, ob das Gerat
bei Detektion eines Objektes zusatzlich ein akustisches
Signal geben soll.
HINWEIS
Werkseitig ist das Tonsignal aktiviert.

7.1.4 Helligkeit einstellen

Stellen Sie die Beleuchtungsstérke des Anzeigefelds im
Mentiipunkt "Helligkeit" ein.

HINWEIS

Werkseitig ist "Maximum" (maximale Helligkeit) einge-
stellt.

7.1.5 Ausschaltzeit einstellen

Waéhlen Sie im MenUpunkt "Ausschaltzeit" einen Zei-
tintervall aus, nach dem sich das Gerat automatisch
ausschalten soll, wenn keine Messvorgénge oder Tas-
tenbetatigungen durchgefiihrt werden.

HINWEIS

Werkseitig ist "5 min" eingestellt.

7.1.6 Sprache einstellen

Stellen Sie im Menipunkt "Sprache" die gewiinschte
Dialogsprache ein.

HINWEIS

Werkseitig ist "English" eingestellt.

7.1.7 Messeinheiten einstellen

Stellen Sie im Menipunkt "Messeinheit" die gewlinschte
Messeinheit ein.

HINWEIS

Werkseitig ist "Zentimeter" eingestellt.

7.2 Erweiterte Gerateinformationen abrufen

In den einzelnen Menipunkten kénnen Sie Geréteinfor-
mationen abrufen sowie die werkseitigen Einstellungen
wiederherstellten.
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1. Dricken Sie bei ausgeschaltetem Gerét gleichzeitig
die MenUltaste und die Ein/Aus-Taste, um in das
Menu fur die erweiterten Gerateinformationen zu
gelangen.

2. Dricken Sie die Auswahltaste unten oder die Mes-
staste, um einen Menipunkt auszuwahlen.
HINWEIS Der ausgewahlte Menupunkt ist grau un-
terlegt.

3. Driicken Sie die Auswahltaste rechts, um, je nach
ausgewahltem Menupunkt, erweiterte Geréteinfor-
mationen abzurufen oder die werkseitigen Einstel-
lungen wiederherzustellen.

4. Driicken Sie die Meniitaste erneut, um das aufge-
rufene Menu wieder zu verlassen und ein weiteres
Mal, um zur Scanmodus-Anzeige zurlickzukehren.

7.3 Scanmodus wechseln

Driicken Sie die Auswahltaste links bzw. die Auswahl-
taste rechts, um zyklisch zwischen den verschiedenen
Scanmodi zu wechseln.

HINWEIS

Die jeweilige Einstellung ist im unteren Bereich des An-
zeigefeldes ersichtlich.

7.4 Anzeigeart wechseln

1. Halten Sie die Auswahltaste links oder die Auswahl-
taste rechts langer als 2 Sekunden gedriickt, um
von der Scanmodus-Anzeige in die Anzeigeart fir
die Distanzmessung zu wechseln.

2. Halten Sie die Auswahltaste links oder die Auswahl-
taste rechts langer als 2 Sekunden gedriickt, um
von der Anzeigeart fir die Distanzmessung zuriick
in die Scanmodus-Anzeige zu wechseln.

7.5 Scanvorgang @




Schalten Sie das Geréat mit der Ein/Aus-Taste ein.
HINWEIS Im Anzeigefeld wird der im Menl einge-
stellte Standardmodus angezeigt.

Waéhlen Sie den Scanmodus entsprechend dem zu
untersuchenden Untergrund aus.

Setzen Sie das Gerat auf den Untergrund und be-
wegen Sie es langsam und geradlinig mit leichtem
und gleichméssigem Druck auf die Réder am Batte-
riefach.

HINWEIS Die Messergebnisse werden nach einer
Mindestmessstrecke von 10 cm (3.9 in) angezeigt .
Optimale Ergebnisse werden ab einer Messstrecke
von 40 cm (15.7 in) erreicht.

HINWEIS Fahren Sie immer den exakt gleichen Weg
vor und zurlick.

HINWEIS Vermeiden Sie lange Messwege um
Messfehler so klein wie mdglich zu halten.
HINWEIS Wenn Sie das Gerat wéhrend der Mes-
sung vom Untergrund abheben, wird das letzte
Messergebnis weiterhin angezeigt. In der Anzeige
des Sensorbereichs wird die die Meldung "Halten"
angezeigt. Wenn Sie das Gerat wieder auf den Un-
tergrund setzen und weiter bewegen oder wenn Sie
die Messtaste driicken, wird ein neuer Scanvorgang
gestartet.

HINWEIS Halten Sie immer mit allen 4 Rédern Bo-
denkontakt. Fahren Sie nicht tiber Stufen oder Kan-
ten.

HINWEIS Berihren Sie wahrend dem Scanvorgang
nicht die Oberflache.

4. Wurde kein Objekt gefunden, fiihren Sie den Scan-
vorgang quer zur ersten Fahrtrichtung aus.

5. Wenn Sie ein gefundenes Objekt genau lokalisieren
und markieren mdéchten, bewegen Sie das Gerat
zurlick, bis sich das Objekt direkt unter der Mittellinie
der Anzeige fir den Sensorbereich befindet (siehe
Abbildung A).

6. Markieren Sie mithilfe der oberen Markierkerbe das

Objekt auf dem Untergrund.
HINWEIS Diese Markierung dient nur dann als zu-
verlassige Information, wenn es sich um ein genau
vertikal verlaufendes Objekt handelt, da sich der
Sensorbereich etwas unterhalb der oberen Markier-
kerbe befindet.

7. Bewegen Sie zum genauen Markieren des Objekts
das Gerét nach links oder rechts, bis sich das gefun-
dene Objekt auf der entsprechenden Aussenkante
der Anzeige flir das Sensorfeld befindet.

8. Markieren Sie das gefundene Objekt mithilfe der lin-
ken bzw. rechten Markierkerbe (siehe Abbildung B).

9. Fuhren Sie den Scanvorgang quer zur ersten

Fahrtrichtung aus.
HINWEIS Der Scanvorgang quer zur ersten
Fahrtrichtung ist erforderlich, da Objekte, die
in  Langsrichtung verlaufen, = mdglicherweise
nicht erkannt werden bzw. zu einem unklaren
Messergebnis (Anzeige von sehr vielen Objekten)
fuhren kénnen.

8 Pflege und Instandhaltung

8.1 Reinigen und Trocknen

1.

10

Nur mit einem sauberen und weichen Tuch reinigen;
wenn nétig mit reinem Alkohol oder etwas Wasser
befeuchten.

HINWEIS Keine anderen Flussigkeiten verwenden,
da diese die Kunststoffteile angreifen kdnnen.
Temperaturgrenzwerte bei der Lagerung lhrer Aus-
ristung beachten, speziell im Winter / Sommer.
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8.2 Lagern

Gerat nur in trockenem Zustand lagern. Bitte beachten
Sie die Temperaturgrenzwerte bei der Lagerung des Ge-
rates.

Fuhren Sie nach langerer Lagerung lhrer Ausriistung vor
Gebrauch eine Kontrollmessung durch.



Bitte entnehmen Sie vor langeren Lagerzeiten die Batte-
rien aus dem Gerat. Durch auslaufende Batterien kann
das Gerat beschadigt werden.

8.3 Transportieren
Verwenden Sie fir den Transport des Gerates entweder
den Hilti Koffer oder eine gleichwertige Verpackung.
VORSICHT
Gerat immer ohne eingesetzte Batterien transportie-
ren.

8.4 Hilti Kalibrierservice

Wir empfehlen die regelméissige Uberpriifung der Ge-
rate durch den Hilti Kalibrierservice zu nutzen, um die

Zuverlassigkeit gemass Normen und rechtlichen Anfor-
derungen gewahrleisten zu kdnnen.

Der Hilti Kalibrierservice steht lhnen jederzeit zur Ver-
figung; empfiehlt sich aber mindestens einmal jahrlich
durchzufihren.

Im Rahmen des Hilti Kalibrierservice wird bestétigt, dass
die Spezifikationen des gepriiften Gerats am Tag der Pri-
fung den technischen Angaben der Bedienungsanleitung
entsprechen.

Nach der Prifung wird eine Kalibrierplakette am Gerat
angebracht und mit einem Kalibrierzertifikat schriftlich
bestétigt, dass das Geréat innerhalb der Herstelleranga-
ben arbeitet.

Kalibrierzertifikate werden immer benétigt fur Unterneh-
men, die nach ISO 900X zertifiziert sind.

Ihr néchstliegender Hilti Kontakt gibt Ihnen gerne weitere
Auskunft.

9 Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Behebung

Geréat lasst sich nicht einschal-
ten

Batterien sind leer

Batterien austauschen

Falsche Polaritét der Batterien

Batterien richtig einlegen und Batte-
riefach schliessen

Gerét ist eingeschaltet und rea-
giert nicht

Systemfehler

Batterien herausnehmen und wieder
einsetzen

Gerét zu kalt oder zu warm

Gerét zu kalt oder zu warm

Abwarten bis der zuldssige Tempera-
turbereich erreicht ist

Im Anzeigefeld erscheint "Rad
abgehoben"

Rad verliert Oberflachenkontakt

Messtaste driicken. Beim Bewegen
des Gerétes auf Oberflachenkon-
takt der Rader achten; bei unebenen
Oberflachen (z. B. Mauerwerk, Flies-
sen, Fugen, Putz usw.) einen diinnen
Karton zwischen Réder und Oberfla-
che legen und gleichmassigen Druck
auf die Rader am Batteriefach aus-
Uben.

Im Anzeigefeld erscheint die
Meldung "zu schnell"

Gerat mit zu hoher Geschwindigkeit
bewegt

Messtaste driicken. Gerat langsamer
Uber die Wand bewegen

Im Anzeigefeld erscheint "Aus-
serhalb Temperaturbereich"

Temperaturbereich Uiber- oder unter-
schritten

Abwarten bis der zuldssige Tempera-
turbereich erreicht ist

Im Anzeigefeld erscheint "Tem-
peraturwechsel zu hoch"

Zu schnelle Temperaturédnderung im
Geréat

Gerat erneut einschalten

Im Anzeigefeld erscheint "Sto-
rung durch Radiowellen"

/i\

Storung durch Radiowellen. Geréat
schaltet automatisch ab

Beseitigen Sie wenn mdglich
stérende Radiowellen (z.B. WLAN,
UMTS, Flugradar, Sendemasten oder
Mikrowellen) und schalten Sie das
Gerat wieder ein.
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m Hilti-Gerate sind zu einem hohen Anteil aus wiederverwertbaren Materialien hergestellt. Voraussetzung fir eine

Wiederverwertung ist eine sachgemasse Stofftrennung. In vielen Landern ist Hilti bereits eingerichtet, lhr Altgerét zur
Verwertung zurlickzunehmen. Fragen Sie den Hilti Kundenservice oder lhren Verkaufsberater.

Nur fur EU Lander

wertung zugefihrt werden.

Werfen Sie elektronische Messgeréte nicht in den Hausmdill!

Gemass Europdischer Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerdte und Umsetzung in nationales
Recht missen verbrauchte Elektrogerate getrennt gesammelt und einer umweltgerechten Wiederver-

11 Herstellergewahrleistung Gerate

Bitte wenden Sie sich bei Fragen zu den Garantiebedin-
gungen an lhren lokalen HILTI Partner.

12 FCC-Hinweis (nur giiltig

VORSICHT Dieses Gerat wurde getestet und gemaéss
Teil 15 der FCC-Bestimmungen als lbereinstimmend mit
den Grenzwerten fir ein digitales Geréat der Klasse B be-
funden. Diese Richtlinien dienen der Sicherstellung eines
ausreichenden Schutzes gegen schadliche Stérungen bei
einer Installation im Wohnumfeld. Dieses Gerét erzeugt,
benutzt und strahlt Radiofrequenz-Energie aus und kann,
falls es nicht entsprechend der Anweisungen installiert
und benutzt wird, Funkkommunikation stéren.

Es gibt allerdings keine Garantie dafir, dass es bei einer
bestimmten Installation zu keiner Stérung kommt. Wenn
dieses Gerat den Radio- oder Fernsehempfang beein-
trachtigt, was durch Ein- und Ausschalten des Geréts
festgestellt werden kann, so empfiehlt sich die Behe-
bung der Stérung durch eine oder mehrere der folgenden
Massnahmen:

o Richten Sie die Empfangsantenne neu aus.

e Erhdhen Sie den Abstand zwischen Gerat und Emp-
fanger.

e Schliessen Sie das Gerat an eine Steckdose auf
einem anderen Stromkreis als dem des Empfangers
an.

e Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfah-
renen Radio- und Fernsehtechniker fur Hilfe.

HINWEIS

Durch Anderungen, die nicht ausdriicklich von der Zu-
lassungsbehdrde zugelassen sind, kann das Recht des
Benutzers das Geréat zu betreiben, erldschen.

Dieses Geriét erfiillt Teil 15 der FCC-Bestimmungen.

Die Verwendung des Gerits ist von folgenden Vor-
aussetzungen abhéngig:

12
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1. Das Geréat verursacht keine schadlichen Stérun-
gen.

2. Das Gerat muss jegliche empfangene Stérun-
gen akzeptieren, auch Stérungen, die zu einem
unerwiinschten Betrieb fithren kénnen.

Fiir Kunden in den USA

Dieses Gerét darf nur benutzt werden von Mitarbeitern
von Vollzugsbehdrden, Feuerwehr- und Rettungsdiens-
ten, wissenschaftlichen Forschungsinstituten, kommerzi-
ellen Bergbaubetrieben, Baugesellschaften und privaten
Unternehmen, die fur die oben genannten Gruppen arbei-
ten. Betreiben des Geréts von jeglichen anderen Gruppen
ist ein Verstoss gegen 47 U.S.C. § 301 und kann mit ho-
hen rechtlichen Strafen geahndet werden.

Koordinationsbedingungen

1. Ultrabreitband-Abbildungssysteme missen von der
FCC-Behorde gepruft werden, bevor das System
betrieben werden darf. Der Benutzer muss sich an
Einschréankungen der Benutzung, die durch die Pri-
fung hervorgehen, halten.



2. Benutzer von Ultrabreitband-Abbildungssystemen
mussen detaillierte Anwendungsgebiete dem FCC
Office of Engineering and Technology bekannt ge-
ben, welches die bereitgestellten Informationen mit
der Regierung durch die National Telecommunicati-
ons and Information Administration koordiniert.

Die Informationen, die durch den Benutzer des
Ultrabreitbandsystems  bereit gestellt werden,
missen den Namen, die Adresse und andere
einschlédgige Kontaktinformationen des Benutzers,
das angestrebte Betreibergebiet und die FCC-
Identifikationssnummer und andere Fachangaben
des Ultrabreitband-Abbildungssysteme enthalten.
Diese Informationen missen an folgende Adresse
geschickt werden:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3. Benutzer von zugelassenen, koordinierten
Ultrabreitband-Abbildungssystemen kdnnen diese
an andere qualifizierte Benutzer weitergeben und
an andere Orte bringen, wenn der Benutzer- und
Ortswechsel der FCC-Behdrde mitgeteilt wird und
eine Absprache Uber die vorhandenen, autorisierten
Anwendungen getroffen wird.

4. Der NTIA/FCC-Bericht muss alle Beschrankungen
fur die Benutzung des Systems aufweisen. Diese
Beschrankungen koénnen Orte aufweisen an de-
nen das Geréat nicht betrieben werden darf oder
Orte, die sich in der Ndhe von autorisierten Ra-
diofunkstationen befinden, woflir vor dem Benut-
zen des Ultrabreitband-Abbildungssystemen wei-
tere Absprachen notwendig sind. Falls weitere lokale
Absprachen notwendig sind, wird fir die Abspra-
che ein lokaler Ansprechpartner genannt werden.
Ground Penetrating Radar Coordination Notice &
Equipment Registration.

HINWEIS
Dieses Formular gilt nur fir US-amerikanische Benutzer.
Das Unterlassen ist ein Verstoss gegen das Bundesrecht.

7.

I

Datum:

Name der Firma:

Adresse:

Kontaktangaben [Name und Telefon]:
Einsatzgebiet [Staat(en)]:

Angaben zum Gerat
Geréatebezeichnung: PS 50

FCC-ID: SDL-PS38R01

Datum Erhalt des Geréts:

Faxen Sie dieses Formular an die FCC-Nr.: 202-418-1944
oder schicken Sie es an:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Schicken Sie diese Informationen nicht an Hilti.

13 IC-Hinweis (nur giiltig fiir Kanada

Dieses Gerat erfiillt die in der RSS-220 gestellten
Anforderungen in Zusammenhang mit den RSS-Gen
des IC.

Die Verwendung des Gerats ist von folgenden Vor-
aussetzungen abhéangig:

1. Das Geréat verursacht keine schadlichen Stérun-
gen.
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2.

Das Gerat muss jegliche empfangene Stérun-
gen akzeptieren, auch Stérungen, die zu einem
unerwiinschten Betrieb fiihren kénnen.

Fir Kunden in Kanada:

Dieses Gerat darf nur betrieben werden, wenn es auf
den Boden oder an die Wand gerichtet und mit der
Oberflache von Boden oder Wand in Kontakt ist. Dieses
Gerét darf nur von Vollzugsbehdrden, wissenschaftlichen
Forschungsinstituten, kommerziellen Bergbaubetrieben,
Baugesellschaften und Feuerwehr- oder Rettungsdiens-
ten betrieben werden.

13



m Konstruktionsjahr:

14 EG-Konformitatserkldrung (Original)

Bezeichnung: Multidetektor
Typenbezeichnung: PS 50
Generation: 01

2013

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses
Produkt mit den folgenden Richtlinien und Normen
Ubereinstimmt: 2014/53/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100,
EN 61010-1:2010, EN 301489-33 V2.2.0, EN 302065-4
V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.

14
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ORIGINAL OPERATING INSTRUCTIONS

PS 50 multidetector

It is essential that the operating instructions
are read before the tool is operated for the
first time.

Always keep these operating instructions to-
gether with the tool.

Ensure that the operating instructions are
with the tool when it is given to other persons.

Contents Page
1 General information 15
2 Description 16
3 Technical data 16
4 Safety instructions 17
5 Description of the system 18
6 Before use 22
7 Operation 22
8 Care and maintenance 24
9 Troubleshooting 24

10 Disposal 25
11 Manufacturer’s warranty 25
12 FCC statement (for USA only) 25
13 IC statement (for Canada only) 26
14 EC declaration of conformity (original) 27

Hl These numbers refer to the illustrations. You can
find the illustrations at the beginning of the operating
instructions.

In these operating instructions, the designation “the tool”
always refers to the PS 50 Multidetector.

Parts and operating controls El

(D Display
% Control panel
Battery compartment
Marking notches
(5) Status LED (red / green)
(8) Sensor area
(1) Wheel
(8) Hand strap attachment point
(9) On/off button
10) “Measure” button
(1) Menu button
(12) “Left” arrow button
(13) “Down” arrow button
(19 “Right” arrow button
(15) Service cover
Type identification plate

Display A

@ Signal tone indicator

% Battery status indicator
Sensor area indicator (the broken line represents
the outside edge of the tool, for marking the posi-
tion of the object)

Area already scanned

(5) Scale showing approximate depth of the object

Unscanned area

(@) Position of outside edge (for marking a detected
object at one of the lateral marking notches)

(8) Scanning mode indicator

(9) Gray: detected object is outside the sensor area

(10) Black: detected object is inside the sensor area

@ The center line corresponds with the upper marking
notch

(1) Approximate depth of the object

(13 Object class indicator

1 General information

1.1 Safety notices and their meaning

DANGER
Draws attention to imminent danger that will lead to
serious bodily injury or fatality.

WARNING

Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to serious personal injury or fatality.
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CAUTION

Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to slight personal injury or damage to the
equipment or other property.

NOTE

Draws attention to an instruction or other useful informa-
tion.
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1.2 Explanation of the pictograms and other
information

Warning signs

General
warning

Symbols
Ay

ary

Read the Return

operating materials for
instructions recycling
before use.

Location of identification data on the tool

The type designation and serial number can be found on
the type identification plate on the tool. Make a note of
this data in your operating instructions and always refer
to it when making an enquiry to your Hilti representative
or service department.

Type:

Generation: 01

Serial no.:

2 Description

2.1 Use of the product as directed

The PS 50 Multidetector is designed to detect objects
such as ferrous metals (rebars), non-ferrous metals (cop-
per and aluminium), wood beams, plastic pipes and
electric cables in dry materials.

Further information and examples of applications can be
found on our Web sites.

The tool and its ancillary equipment may present hazards
when used incorrectly by untrained personnel or when
used not as directed.

Observe the information printed in the operating instruc-
tions concerning operation, care and maintenance.

Take the influences of the surrounding area into account.
Do not use the tool or appliance where there is a risk of
fire or explosion.

Modification of the tool or tampering with its parts is not
permissible.

2.2 Items supplied

The tool

Hand strap

Batteries

Operating instructions
Manufacturer’s certificate
Soft pouch

Set of marking pens

Hilti toolbox

4 a4 a4 a4 N a4

3 Technical data

Right of technical changes reserved.

Maximum detection range for locating objects’

15 cm (5.90 in)

Maximum detection range for object classification’

60 mm (2.36 in)

Maximum detection range for live electric cables
(50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2.36 in)

Location accuracy “a” (to the middle of the object)!: 2: 3

+ 5 mm (+ 0.2 in)

Depth measurement accuracy “b”!-2 3

+ 10 mm (+ 0.4 in)

Minimum distance “c” between two objects’: 3

4.cm (1.57 in)

Operating temperature range

-10...+50°C (14 °F ... 122 °F)

1 Depends on the scanning mode, the size and type of the object as well as the type and condition of the material scanned.

2 External influences such as, in particular, high temperature fluctuations, dampness, shock, dropping, etc. can affect accuracy. Un-
less stated otherwise, the tool was adjusted or calibrated under standard ambient conditions (MIL-STD-810F).

3 See fig. 7 on the cover page.
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Storage temperature range

-20...+70°C (-4 °F ... 158 °F)

Batteries 4 x 1.5V LR06 (AA)
Batteries 4 x 1.2 VHRO06, KRO6 (AA)
Battery life (alkaline batteries) 5h

Battery life (with 2500 mAh batteries) 7h

Protection class

IP 54 (dust and splash-proof) (IEC 60529)

Weight in accordance with EPTA procedure 01/2003

0.7 kg (1.5 1b)

Dimensions (L x W x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7.7 in x 3.5 in x 3.0 in)

1 Depends on the scanning mode, the size and type of the object as well as the type and condition of the material scanned.

2 External influences such as, in particular, high temperature fluctuations, dampness, shock, dropping, etc. can affect accuracy. Un-
less stated otherwise, the tool was adjusted or calibrated under standard ambient conditions (MIL-STD-810F).

3 see fig. 7 on the cover page.

4 Safety instructions

In addition to the information relevant to safety given
in each of the sections of these operating instructions,
the following points must be strictly observed at all
times.

4.1 Basic information concerning safety

a)
b)

Keep children away from the tool.

Check the display after switching the tool on. The
display should show the Hilti logo and the name of
the tool. The display then shows the current settings
or the settings previously saved.

Operation of the tool in the proximity of persons
with a cardiac pacemaker is not permissible.
Operation of the tool in the proximity of pregnant
women is not permissible.

Rapidly changing detection conditions may lead to
inaccurate readings.

Do not use the tool in the proximity of medical
instruments and appliances.

Do not drill at positions where the tool has located
an object. Take the diameter of the drill bit into
account and always allow an adequate safety
factor.

The warnings shown in the display must always
be observed.

Due to the scanning principle employed, the res-
ults of the scan may be negatively affected by cer-
tain ambient conditions. These include, e.g. prox-
imity to appliances that generate powerful mag-
netic or electromagnetic fields, dampness, con-
struction materials containing metal, aluminium
foil-backed insulation, multiple layers, materials
with cavities or electrically conductive wall cov-
erings or tiles. Accordingly, other sources of in-
formation (e.g. plans of the building) should also
be consulted before beginning drilling, sawing or
grinding in the area scanned.

Take the influences of the surrounding area into
account. Do not use the tool where there is a risk
of fire or explosion.
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Make sure that the display area can be easily
read (e.g. do not touch the display area with the
fingers, keep the display area clean).

Do not use the tool if it is defective.

Always keep the detection area clean.

Always check how the tool is set before using it.
Operation of the tool in the proximity of military
installations, airports or astronomical facilities is
not permissible unless prior permission has been
obtained.

4.2 Proper organization of the workplace

a)

Avoid unfavorable body positions when working
from ladders. Make sure you work from a safe
stance and stay in balance at all times.

When the tool is brought into a warm environment
from very cold conditions, or vice-versa, allow it
to become acclimatized before use.

Only use the tool within the defined limits.
Observe the accident prevention regulations ap-
plicable in your country.

4.3 Electromagnetic compatibility

The tool complies with the requirements of EN 302435.
Accordingly, permission must be obtained prior to oper-
ating this tool, for example, in hospitals, atomic power
stations or in the proximity of airports or mobile phone
relay stations.

4.4 General safety instructions

a)

b)
)

Check the condition of the tool before use. If the
tool is found to be damaged, have it repaired at a
Hilti Service Center.

Keep the tool clean and dry at all times.

Do not apply stickers or adhesive plates at the
sensor area on the underside of the tool. Metal
plates, in particular, will affect scanning results.
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d) Take care to ensure that the service cover on the
tool is always securely closed. The service cover
may be opened only at a Hilti Service Center.

e) You must check the accuracy of the tool after it
has been dropped or subjected to other mechan-
ical stresses.

f)  Although the tool is designed for the tough con-
ditions of jobsite use, as with other measuring
instruments it should be treated with care.

g) Although the tool is protected against the entry of
moisture, it should be wiped dry before being put
away in its transport container.

h) Check the accuracy of the tool before using it for
detection or measurement.

4.5 Electrical safety
a) Keep the batteries out of reach of children.

b) Remove the batteries from the tool if it is to remain un-
used for some time. The batteries will self-discharge
and may begin to corrode if stored for a long period.

c) Always replace all batteries at the same time. Use
only batteries of the same capacity and from the
same manufacturer.

d) Do not allow the batteries to overheat and do not
expose them to fire. The batteries may explode or
release toxic substances.

e) Do not charge the batteries.

f) Do not solder the batteries into the tool.

g) Do notdischarge the batteries by short-circuiting.
This may cause them to overheat and present a risk
of personal injury (burns).

h) Do not attempt to open the batteries and do not
subject them to excessive mechanical stress.

4.6 Transport
Always remove the batteries before shipping the tool.

5 Description of the system

5.1 Basic principle

The tool scans in direction “A” to the depth indicated in
the display. If an object is located beneath the sensor it
will be shown in the sensor area of the display. Scanning
takes place only while the tool is being moved in direction
“B” and so long as the tool is moved a distance of at least
10 cm (3.9 in). Objects that differ from the surrounding
material will be detected. The display shows the position
of the object, its approximate depth and, when possible,
the object class. Due to the operating principle employed,
the upper edges of objects that lie transversely to the
scanning direction will be reliably detected. In order to
locate objects that lie longitudinally along the path of
the scan it is always necessary to make a second scan,
perpendicular to the path of the first scan.

The tool is equipped with various sensors that allow
object location, depth measurement and material classi-
fication.

When several objects are positioned one above the other
in the material being scanned, the object closest to the
surface will be shown in the display. The image of the
object shown in the display may differ from the actual
characteristics of the object concerned. In particular,
very thin objects will be shown thicker than they actually
are. Large, cylindrical objects (e.g. plastic pipes or water
pipes) shown in the display may appear narrower than
they actually are.

Depending on the size and depth of the object detected,
identification of the object class may also be possible.

5.2 Scanning modes

The tool features the following scanning modes:

e Universal
e Concrete
e Wet concrete
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o Floor heating
e Drywall

e Hollow brick
o Signal View

The tool can be adapted for use on various materials by
selecting the appropriate scanning mode.

NOTE

Scanning performance depends greatly on selection of
the correct scanning mode. Make sure that the correct
/ optimum scanning mode for the applicable material
is selected as the results may vary depending on the
scanning mode used.

5.2.1 Universal

The “Universal” scanning mode is suitable for use in most
applications on solid masonry or concrete. In this mode,
metal or plastic objects and electric cables are detected.
Cavities in brick or empty plastic pipes with a diameter
of less than 2 cm (0.8 in) will probably not be detected.
The maximum detection depth is 8 cm (3.2 in).

5.2.2 Concrete

The “Concrete” scanning mode particularly suitable for
use on dry steel-reinforced concrete. In this mode, steel
reinforcing bars, plastic or metal pipes and electric cables
are detected. The maximum detection depth is 15 cm
6 in).

The “Universal” mode should be selected in order to
avoid errors when the tool is used to scan thin concrete
walls.

5.2.3 Wet concrete
The “Wet concrete” scanning mode is particularly suitable
for scanning fresh concrete. In this mode, steel reinfor-
cing bars, plastic or metal pipes and electric cables are



detected. It is not possible to differentiate between live
and non-live cables. The maximum detection depth is 6
cm (2.3 in).

NOTE
Concrete takes several months to dry out fully.

5.2.4 Floor heating
The “Floor heating” scanning mode is particularly suitable
for detecting metal, metal composite and water-filled
plastic pipes or electric cables under a layer of screed.
The maximum detection depth is 8 cm (3.2 in).

NOTE
Empty plastic pipes will not be found.

NOTE

Pay attention to how the tool is oriented in the area
of heating pipe loops (i.e. end bends in floor heating
systems). It is necessary to scan in several paths and in
both directions.

5.2.5 Drywall

The “Drywall” scanning mode is suitable for detecting
wood beams, metal studs, pipes containing water and
electric cables in drywall partitions. The maximum detec-
tion depth is 8 cm (3.2 in).

NOTE
Empty plastic pipes will not be found.

5.2.6 Hollow brick

The “Hollow brick” scanning mode is suitable for use on
masonry containing many cavities. Cavities are filtered
out to a great extent (i.e. not shown) in this scanning
mode. In this mode, metal objects, water-filled plastic
pipes and live electric cables will be detected. The max-
imum detection depth is 8 cm (3.2 in).

NOTE
Empty plastic pipes and cables that are not live will not
be shown.

5.2.7 Signal view

45cm3 | «) iz

N 1 —

cm 10[cm ~ 20lcm ~ 30icm 740
4 Signal View 4

______ ( ||11

The “Signal View” scanning mode is suitable for use on all
types of materials. The signal strength at each position in
the scan is shown. This scanning mode makes it possible
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to locate closely spaced objects precisely and allows a
better assessment to be made of complexly structured
materials on the basis of signal variations.

The signal peaks are shown as rectangles along the small
scale above the scanning mode indicator bar. Object
depth and, where possible, object class are shown. The
maximum detection depth is 15 cm (6 in).

NOTE

No conclusion about object depth can be reached from
the strength of the signal.

5.3 Distance measurement view

N | 80cmi |« w=
20.1cm
v

::}::::'::::}::::|::::}::::|::::}::::'::::}::::'::::}::::'
18l 19l 20 21/ ‘22| 23]
IIIIIIIIIIIIIIIIIVIIIIIIIIIIIIIIIIII
10lem ~ 20lem  30lem 40

4 Concrete >

In all scanning modes, the tool can be switched to dis-
tance measurement view. Only the display is switched
over when this is done, not the selected scanning mode.

NOTE

When distance measurement view is selected it is pos-
sible to determine the distance between objects. In the
example shown in the illustration, three equally-spaced
objects are detected. The length of the scan measured
from the starting point is 20.1 cm (7.9 in). The three ob-
jects detected, spaced at a distance of 10 cm (3.9 in)
from each other, are shown as rectangles along the small
scale positioned above the scanning mode indicator bar.

5.4 Materials suitable for scanning

o Concrete / steel reinforced concrete

e Masonry (brick, cellular concrete, expanded con-
crete, pumice concrete and sand-lime block)

o Beneath surfaces such as plaster, tiles, wallpaper,
parquet and carpet

o Wood and plasterboard / gypsum board

5.5 Detectable objects

o Steel reinforcing bars

o Metal pipes (e.g. steel, copper and aluminium)

o Plastic pipes (e.g. plastic pipes containing water,
such as in floor or wall heating systems, etc.)

o Cavities

o Wood beams

o Electric cables (irrespective of whether the cables
are live or not)
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Three-phase electric cables (e.g. for electric cook-
ers)

5.6 Indication of object class

J

Ferrous metal

o Low-voltage cables (e.g. for doorbells or telephones)

Steel reinforcement (rebars) and water-
filled plastic pipes

\ |

Non-ferrous metal

e.g. copper or aluminium pipes

Non-metallic

e.g. plastic pipes, wood beams and
cavities

Live electric cables

e.g. live AC cables, live low-voltage
cables or live three-phase cables

N e Oy

Unknown objects

Unknown objects, including objects at a
depth of more than 6 cm

5.7 Indication of detection status

Status LED

The LED lights green.

No object detected.

The LED lights red.

Object detected.

The LED blinks red.

The object detected is very probably live
(i.e. carrying electric current).

5.8 Scanning limitations

Due to the scanning principle employed, certain unfavor-
able circumstances may negatively affect the result:

Walls or floors consisting of multiple layers

Empty plastic pipes in hollow brick, wood beams in
cavities and in drywall partitions

Objects that run through the wall, floor or ceiling at
an angle

Metal surfaces and damp areas; under certain cir-
cumstances, these may be detected as objects in
the material scanned

Cavities in the material scanned; these may be
detected as objects

Proximity to appliances that emit powerful mag-
netic or electromagnetic fields, e.g. mobile phone /
cordless phone base stations or generators

5.9 Examples of scan results

NOTE
In the following examples the signal tone is switched on.
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5.9.1 Steel reinforcing bars

N | 8o0cm3I [« =
Ocm m Ocm
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< Concrete S

A steel object, e.g. a steel rebar, is present in the sensor
area. To the left and right of this are other objects which
are outside the sensor area. The depth of the object is
approx. 8 cm (3.1 in). The tool emits a signal tone.



5.9.2 Copper pipes

N | 40cm3 |« w=m
Ocm Isml Ocm
2 i i Z
7 e — 4
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A non-ferrous metal object, e.g. a copper pipe, is within
the sensor area. It lies at a depth of approx. 4 cm (1.6 in).
The tool emits a signal tone.

5.9.3 Plastic or wooden objects

O | 05ecm3T |- =
Ocm Ocm
2 e
2 E
"6 E
=z 8
| >

A non-metallic object is within the sensor area. The object
is made of plastic or wood (or is a cavity) and lies close
to the surface. The tool emits a signal tone.

5.9.4 Live electric cables

M | 15cm3 |« =
Ocm m Ocm
2 i i Z
7 i i :3
2 — ::
"8 ; ; 8
| Universal >

NOTE

Depending on the size and depth of the object, it is not
always possible to determine without doubt whether it is
live (i.e. carrying electricity).
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NOTE
When scanning, do not lay your hands on the surface of
the material.

NOTE
Live cables can be detected more reliably when the
scanner is moved slowly.

A live metallic object, e.g. an electric cable, is within the
sensor area. It lies at a depth of approx. 1.5 cm (0.6 in).
The tool emits a warning signal tone for “live cables” as
soon as the electric cable is detected by the sensor.
5.9.5 Objects with a large surface area
2.0cm3 |- =

Ocm

| Universal >

A metal object with a large surface area, e.g. a metal
plate, is within the sensor area. It lies at a depth of
approx. 2 cm (0.8 in). The tool emits a signal tone.

5.9.6 Unclear signals 1

? | 00cmi |4 &=
Ocm Ocm
7 | ¢%% °
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If a very large number of objects are shown it is possible
that the wall contains many cavities (e.g. hollow brick)
or the scan has been made along the length of a long
object.

NOTE

By making additional scans parallel to the first scan,
above and below, and marking the position of any objects
detected, it is possible to determine the course followed
by long objects. Offset marks are an indication of cavities.

NOTE

In the “Hollow brick” scanning mode, cavities are filtered
out to a great extent (i.e. not shown).
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6.1 Inserting the batteries H

CAUTION
Do not use damaged batteries.

CAUTION
Always replace the complete set of batteries.

CAUTION
Do not mix old and new batteries. Do not mix batteries
of different makes or types.

1. Release the catch on the underside of the tool and
open the battery compartment cover.

7 Operation

2. Insert the batteries in the tool. Close the cover and
check that it engages in the closed position.
NOTE Take care to observe correct polarity (see
symbols in battery compartment).
The Battery status indicator in the display on the
tool indicates battery charge state.

3. Make sure that the battery compartment is closed
properly.

6.2 Switching the tool on / off

1. Switch the tool on by pressing the on/off button.
The status LED lights green. The default mode se-
lected from the menu is indicated.

2.  When the tool is already switched on, press the
on/off button: The tool switches off.

NOTE If the warning “Please change batteries” is
displayed, the settings will be saved and the tool
then switches itself off automatically.

NOTE If no scan is made or no button is pressed,
the tool will switch itself off automatically after 5
minutes. You can adjust the switch-off time in the
menu (see 7.1.5).

&

7.1 Making settings in the menu

1. To enter the menu, press the “Menu” button.
To access the individual menu items, press the
“Down” arrow button or the “Measure” button.
NOTE The selected menu item is highlighted in gray.
3. Press the “Left” or “Right” arrow button to change
the setting for the selected menu item.
4. To leave the menu, press the “Menu” button again.
5. The current settings are adopted and the selected
default mode then displayed.

7.1.1 Switching on the electric current sensor

Activate the electric current sensor from the “AC sensor”
menu option. At the default setting, the electric current
sensor is switched off. The electric current sensor is used
only for classification of electric cables. Even when the
power is switched off (cables not live), electric cables are
shown as objects.

NOTE

To avoid the possibility of incorrect readings, e.g. in damp
concrete or when touching the surface being scanned,
switch the AC sensor on only when it is actually needed.

7.1.2 Setting default mode

In the “default mode” menu item you can set the scanning
mode that is to be displayed after the tool is switched on.
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NOTE
The factory setting for the scanning mode is “Universal”.

7.1.3 Switching the signal tones on and off

In the “Signal tones” menu item you can select whether
a signal tone is also emitted when an object is detected
by the tool.

NOTE

In the default setting, the signal tone is active.

7.1.4 Setting the brightness
Set the display brightness in the “Brightness” menu item.
NOTE
The factory setting is “Maximum” (maximum brightness).

7.1.5 Setting the switch-off time

In the “Cut off time” menu item select the time interval
after which the tool shall switch itself off automatically
when no scan is made or no button is pressed.

NOTE
The factory setting is“5 min”.

7.1.6 Setting the language
Set the desired dialog language in the “Language” menu
item.
NOTE
The factory setting is “English”.



7.1.7 Setting the unit of measurement

Set the desired unit of measurement in the “Units” menu
item.

NOTE

The factory setting is “Centimeter”.

7.2 Displaying information about the tool

The individual menu items let you display information
about the tool or restore the factory settings.

1. To access the menu providing further information
about the tool, press the “Menu” button and the
“On/off” button simultaneously while the tool is
switched off.

2. Pressthe “Down” arrow button or the “Scan” button
to select a menu item.

NOTE The selected menu item is highlighted in gray.

3. Press the “Right” arrow button, depending on the
selected menu item, to choose additional informa-
tion about the tool or to restore the factory settings.

4. Press the “Menu” button again to leave the cur-
rent menu and press it once more to return to the
scanning mode display.

7.3 Changing the scanning mode

Press the “Left” or “Right” arrow button to cycle through
the various scanning modes.

NOTE

The currently active setting is shown in the lower area of
the display.

7.4 Changing the view

1. To switch from scanning mode view to distance
measurement view, press and hold the “Left” or
“Right” arrow button for longer than 2 seconds.

2. To switch from distance measurement view back to
scanning mode view, press and hold the “Left” or
“Right” arrow button for longer than 2 seconds.

7.5 Scanning @
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Switch the tool on by pressing the on/off button.
NOTE The default mode set in the menu is then
displayed.

Select the scanning mode that suits the material to
be scanned.

Place the tool on the surface to be scanned and
then move it slowly and in a straight line, applying
light, even pressure to the wheels on the battery
compartment.

NOTE The results of the scan are displayed after
scanning a distance of at least 10 cm (3.9 in). Op-
timum results are achieved when a distance of 40 cm
(15.7 in) or greater is scanned.

NOTE Always move the tool over exactly the same
path, forward and back.

NOTE Avoid scanning long paths in order to keep
measurement errors as small as possible.

NOTE If you lift the tool off the surface during the
scan, the results of the last scan are still displayed.
The message “Hold” is shown in the sensor area of
the display. When you place the tool back on the
surface and continue to move it, or if you press the
scan button, a new scan will be started.

NOTE Always keep all 4 wheels in contact with the
surface being scanned. Do not scan over steps or
edges.

NOTE Do not touch the surface while making the
scan.

If no object is found, make a second scan perpen-
dicular to the path of the first scan.

If you wish to locate and mark a detected object
accurately, move the tool back until the object is
directly below the center line of the sensor area
display (see fig. A).

With the aid of the upper marking notch, mark the
position of the object on the surface scanned.
NOTE As the sensor area lies slightly below the
upper marking notch, this mark serves as a reli-
able indication only when the object detected runs
exactly vertically.
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7. To mark the position of the object more exactly,
move the tool to the left or right until the object
detected is shown at the corresponding edge of the
sensor display area.

8.  Mark the position of the detected object with the aid
of the left or right marking notch (see fig. B).

9. Make a scan perpendicular to the path of the first
scan.
NOTE A scan perpendicular to the path of the first
scan is necessary because objects that lie longit-
udinally along the direction of the scan may not be
detected or may lead to uncertain scan results (e.g.
a very large number of objects indicated).

8 Care and maintenance

8.1 Cleaning and drying

1. Useonlyaclean, soft cloth for cleaning. If necessary,
moisten the cloth slightly with pure alcohol or a little
water.
NOTE Do not use any other liquids as these may
damage the plastic components.

2. Thetemperature limits for storage of your equipment
must be observed, especially in winter / summer.

8.2 Storage

Put the tool into storage only when dry. Please observe
the applicable temperature limits when storing the tool.
Check the accuracy of the equipment before it is used
after a long period of storage.

Remove the batteries from the tool before storing it for a
long period. Leaking batteries may damage the tool.

8.3 Transport

Use the Hilti toolbox or equivalent packaging when trans-
porting the tool.

CAUTION
Always remove the batteries before shipping the tool.

8.4 Hilti Calibration Service

We recommend that the tool is checked by the Hilti Cal-
ibration Service at regular intervals in order to verify its
reliability in accordance with standards and legal require-
ments.

Use can be made of the Hilti Calibration Service at any
time, but checking at least once a year is recommended.
The Calibration Service provides confirmation that the
tool is in conformance, on the day it is tested, with the
specifications given in the operating instructions.

After checking, a calibration sticker applied to the tool and
a calibration certificate provide written verification that the
tool is operating in accordance with the manufacturer’s
specification.

Calibration certificates are always required by companies
certified according to 1ISO 900x.

Your local Hilti Center or representative will be pleased
to provide further information.

9 Troubleshooting

Fault Possible cause

Remedy

The tool can’t be switched on.

The batteries are exhausted.

Replace the batteries.

Incorrect battery polarity.

Insert the batteries correctly and
close the battery compartment cover.

The tool is switched on but
doesn’t react.

System error.

Remove and reinsert the batteries.

The tool is too cold or too hot.

The tool is too cold or too hot.

Wait until it is within the permissible
temperature range.

“Slipping wheel” is shown in the
display.

A wheel lost contact with the surface.

Press the “Scan” button. Make sure
that the wheels remain in contact with
the surface when moving the tool. On
uneven surfaces (e.g. masonry, tiles,
joints, plaster, etc.), lay a thin sheet of
cardboard between the wheels of the
tool and the surface to be scanned
and apply steady, uniform pressure
to the wheels on the battery compart-
ment.

“Too fast” is shown in the dis-
play.

The tool was moved too quickly.

Press the “Measure” button. Move
the tool slowly over the wall.
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Fault Possible cause

Remedy

The display shows “Temperat-

ure outside limits”. missible range.

Temperature above or below the per-

Wait until temperature is within the
permissible range.

The display shows “Temperat-

ure change too high” changed too quickly.

The temperature inside the tool has

Switch the tool on again.

“Strong radio signal detected”
is shown in the display.

/i\

ally.

Interference caused by radio signal.
The tool switches itself off automatic-

If possible, eliminate the radio signal
(e.g. WLAN, UMTS, aircraft radar,
transmitter mast or microwave
device) and switch the tool back on.

10 Disposal

€3

Most of the materials from which Hilti tools or appliances are manufactured can be recycled. The materials must be
correctly separated before they can be recycled. In many countries, Hilti has already made arrangements for taking
back old tools or appliances for recycling. Ask Hilti Customer Service or your Hilti representative for further information.

For EC countries only

Do not dispose of electronic measuring tools or appliances together with household waste.

In observance of the European Directive on waste electrical and electronic equipment and its imple-
mentation in accordance with national law, electrical appliances that have reached the end of their life

must be collected separately and returned to an environmentally compatible recycling facility.

11 Manufacturer’s warrant

Please contact your local Hilti representative if you have
questions about the warranty conditions.

12 FCC statement (for USA onl

CAUTION This equipment has been tested and found
to comply with the limits for a Class B digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are
designed to provide reasonable protection against harm-
ful interference in a residential installation. This equip-
ment generates, uses, and can radiate radio-frequency
energy and, if not installed and used in accordance with
the instructions, may cause harmful interference to radio
communications.

However, there is no guarantee that interference will not
occur in a particular installation. If this equipment does
cause harmful interference to radio or television recep-
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tion, which can be determined by turning the equipment
on and off, the user is encouraged to try to correct the
interference by one or more of the following measures:

o Re-orient or re-locate the receiving antenna.

o Increase the distance between the equipment and
receiver.

o Connect the equipment to an outlet on a circuit dif-
ferent from that to which the receiver is connected.

o Consult the dealer or an experienced radio/TV tech-
nician for assistance.



2

NOTE

Changes or modifications not expressly approved by the
party responsible for compliance could void the user’s
authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two conditions:

1. This device may not cause harmful interference.
This device must accept any interference re-
ceived, including interference that may cause
undesired operation.

For users in the USA

Operation of this device is restricted to law enforcement,
fire and rescue officials, scientific research institutes,
commercial mining companies, construction companies
and private parties operating on behalf of these groups.
Operation by any other party is a violation of 47 U.S.C.
§ 301 and could subject the operator to serious legal
penalties.

Coordination requirements

1. UWB imaging systems require coordination through
the FCC before the equipment may be used. The
operator shall comply with any constraints on equip-
ment usage resulting from this coordination.

2. The users of UWB imaging devices shall supply
detailed operational areas to the FCC Office of En-
gineering and Technology who shall coordinate this
information with the Federal Government through
the National Telecommunications and Information
Administration.

The information provided by the UWB operator shall
include the name, address and other pertinent con-
tact information of the user, the desired geograph-
ical area of operation, and the FCC ID number and
other nomenclature of the UWB device.

This material shall be submitted to the following
address:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3.  Users of authorized, coordinated UWB systems may
transfer them to other qualified users and to different
locations upon coordination of change of ownership
or location to the FCC and coordination with existing
authorized operations.

4.  The NTIA/FCC coordination report shall include any
needed constraints that apply to day-to-day oper-
ations. Such constraints could specify prohibited
areas of operations or areas located near author-
ized radio stations for which additional coordination
is required before operation of the UWB equipment.
If additional local coordination is required, a local
coordination contact will be provided. Ground Pen-
etrating Radar Coordination Notice And Equipment
Registration.

NOTE
This form is only for domestic United States users. Failure
to do this is a violation of Federal law.

Date:

Company name:

Address:

Contact information [contact name and phone num-
ber]:

Area of operation [state(s)]:

Equipment identification

Designation: PS 50

FCC-ID: SDL-PS38R01

7. Receipt date of equipment:

ron =

oo

Fax this form to the FCC at: 202-418-1944

or mail it to:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Do not send this information to Hilti Corporation.

13 IC statement (for Canada onl

This device complies with the requirements defined
in RSS-220 in conjunction with RSS-Gen of IC.

Operation is subject to the following two conditions:

1.  This device may not cause harmful interference.
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2. This device must accept any interference re-
ceived, including interference that may cause
undesired operation.

For users in Canada

This device shall be operated only where directed to the
ground or wall, and where it is in contact with the ground
or wall surface. This device shall be operated only by
law enforcement agencies, scientific research institutes,
commercial mining companies, construction companies,
and emergency rescue or fire-fighting organizations.



14 EC declaration of conformity (original)

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,

Designation: Multidetector
Type: PS 50
Generation: 01
Year of design: 2013

We declare, on our sole responsibility, that this product
complies with the following directives and standards:
2014/53/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100,
EN 61010-1:2010, EN 301489-33 V2.2.0, EN 302065-4
V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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Paolo Luccini

Thomas Hillbrand
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Technical documentation filed at:
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BU Measuring Systems
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NOTICE ORIGINALE

PS 50 Multidétecteur

Avant de mettre I'appareil en marche, lire im-
pérativement son mode d'emploi et bien res-
pecter les consignes.

Le présent mode d'emploi doit toujours ac-
compagner l'appareil.

Ne pas préter ou céder I'appareil a un autre
utilisateur sans lui fournir le mode d'emploi.

Sommaire Page
1 Consignes générales 28
2 Description 29
3 Caractéristiques techniques 29
4 Consignes de sécurité 30
5 Description du systéme 31
6 Mise en service 35
7 Utilisation 36
8 Nettoyage et entretien 38
9 Guide de dépannage 38

10 Recyclage 39
11 Garantie constructeur des appareils 40

12 Déclaration FCC (applicable aux Etats-Unis) 40

13 Déclaration IC (valable uniquement au
Canada) 4

14 Déclaration de conformité CE (original) 41

Hl Les numéros renvoient aux illustrations. Les illustra-
tions se trouvent au début de la notice d'utilisation.
Dans le présent mode d'emploi, « I'appareil » désigne
toujours le multidétecteur PS 50.

Eléments de I'appareil et organes de commande H

QD Zone d'affichage

(@ Clavier a touches

(3) Compartiment des piles
(4) Encoches de repére

(5) DEL d'état (rouge / vert)

(6) Plage de détection
(1) Roulette

(8) Fixation de poignée de maintien
(9) Touche Marche / Arrét

10) Touche de mesure

(1) Touche de menu

(2) Touche de sélection a gauche
(13) Touche de sélection vers le bas
(14) Touche de sélection & droite
Couvercle d'entretien

@®

Plaquette signalétique

Zone d'affichage A

Indicateur d'état de la pile
Affichage pour la zone de détection (les lignes en
pointillé représentent les bords extérieurs de I'ap-
pareil pour le marquage de la position de I'objet)

Zone déja sondée

(5) Echelle d'affichage de la profondeur approximative
de I'objet

@ Zone pas encore sondée

@ Position des bords extérieurs (pour indiquer un ob-
jet détecté sur une des encoches latérales de re-
pére)

Indicateur Mode de détection

(9) Gris : objet détecté hors de la zone de détection

Noir : objet détecté dans la zone de détection

(11 Ligne médiane correspondant & I'encoche supé-
rieure de repere

(12) Indicateur de la profondeur approximative de I'objet

(13) Affichage de la classe d'objet

% Indicateur avertisseur sonore

1 Consignes générales

1.1 Termes signalant un danger et leur signification

DANGER
Pour un danger imminent qui peut entrainer de graves
blessures corporelles ou la mort.

AVERTISSEMENT

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles graves ou la mort.
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ATTENTION

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles légéres ou des dégats matériels.

REMARQUE
Pour des conseils d'utilisation et autres informations
utiles.



1.2 Explication des pictogrammes et autres
symboles d'avertissement

Symboles d'avertissement

A\

Avertisse-
ment danger
général

Symboles

@ €3

Lire le mode
d'emploi
avant
d'utiliser
I'appareil

Recyclage
des
matériaux

2 Description

2.1 Utilisation conforme a l'usage prévu

Le multidétecteur PS 50 est congu pour détecter des
objets tels que des métaux ferreux (fers d'armature),
métaux non ferreux (cuivre et aluminium), poutres en
bois, conduites en plastique, lignes et cables dans des
supports secs.

Vous trouverez de plus amples informations ainsi que
des exemples d'application sur Internet.

L'appareil et ses accessoires peuvent s'avérer dangereux
s'ils sont utilisés de maniére incorrecte par un personnel
non qualifié ou de maniére non conforme a I'usage prévu.
Bien respecter les consignes concernant |'utilisation, le
nettoyage et I'entretien de I'appareil qui figurent dans le
présent mode d'emploi.

3 Caractéristiques techniques

Sous réserve de modifications techniques !

Plage de détection maximale pour la localisation d'ob-
jets?

Emplacement des détails d'identification sur I'appa-
reil

La désignation du modéle et le numéro de série se
trouvent sur la plaque signalétique de I'appareil. Inscrire
ces renseignements dans le mode d'emploi et toujours
s'y référer pour communiquer avec notre représentant ou
agence Hilti.

Type :

Génération : 01

N° de série :

Préter attention aux influences de I'environnement de
I'espace de travail. Ne pas utiliser I'appareil dans des
endroits présentant un danger d'incendie ou d'explosion.
Toute manipulation ou modification de I'appareil est in-
terdite.

2.2 Equipement livré

Appareil

Dragonne

Piles

Mode d'emploi

Certificat du fabricant
Housse de transport

Jeu de crayons de marquage
Coffret Hilti

GG N

15 cm (5.90 in.)

Plage de classification maximale pour la localisation
d'objets!

60 mm (2.36 in.)

1 Variable selon le mode de détection, la taille et le genre de |'objet ainsi que la nature et |'état du support.

2 Des influences extérieures, notamment de fortes variations de température, I'hnumidité, des chocs, une chute, etc. sont suscep-
tibles d'influer sur la précision. Sauf indications différentes, |'appareil a été ajusté resp. calibré dans des conditions ambiantes stan-

dard (MIL-STD-810F).
3 Voir I'illustration 7 sur la jaquette.
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Plage de détection maximale pour les lignes sous ten-
sion (50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2.36 in.)

Précision de localisation « a » par rapport au centre de
I'objet!- 2 3

+5 mm (+ 0.2 in)

Précision « b » de la mesure de profondeur!: 2 3

+ 10 mm (£ 0.4 in)

Distance minimale « ¢ » entre deux objets? 3

4cm(1.57in.)

Température de service

-10...+50 °C (entre 14 °F et 122 °F)

Température de stockage

-20...+70 °C (entre -4 °F et 158 °F)

Piles

4x 1,5V LRO6 (AA)

Cellules d'accu

4 x 1,2 V HR06, KRO6 (AA)

Autonomie de fonctionnement (piles alcalines au man- 5h
ganése)

Autonomie de fonctionnement (cellules d'accu 7h
2500 mAh)

Classe de protection

IP 54 (Protégé contre la poussiéere et les projections
d'eau) (IEC 60529)

Poids selon la procédure EPTA 01/2003

0,7 kg (1.5 Ibs)

Dimensions (L x | x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7.7 in x 3.5 in x 3.0 in)

1 Variable selon le mode de détection, la taille et le genre de I'objet ainsi que la nature et |'état du support.

2 Des influences extérieures, notamment de fortes variations de température, I'humidité, des chocs, une chute, etc. sont suscep-
tibles d'influer sur la précision. Sauf indications différentes, |'appareil a été ajusté resp. calibré dans des conditions ambiantes stan-
dard (MIL-STD-810F).

3 Voir l'illustration 7 sur la jaquette.

4 Consignes de sécurité

En plus des consignes de sécurité figurant dans les
différentes sections du présent mode d'emploi, il im-
porte de toujours bien respecter les directives sui-
vantes.

4.1 Consignes de sécurité générales

a)

b)

30

Tenir Pappareil de mesure hors de portée des
enfants.
Controler la zone d'affichage aprés avoir mis I'ap-
pareil en marche. La zone d'affichage devrait affi-
cher le logo Hilti et le nom de I'appareil. Ensuite
apparait dans la zone d'affichage le réglage par dé-
faut ou le dernier réglage enregistré.
Ne pas utiliser I'appareil a proximité de personnes
porteuses d'un stimulateur cardiaque.
Ne pas utiliser I'appareil a proximité de femmes
enceintes.
Des conditions de mesure a forte variabilité peuvent
fausser les résultats de mesure.
Ne pas utiliser I'appareil a proximité d'appareils
médicaux.
Ne jamais percer/forer a des endroits ou I'appareil
a détecté des objets. Tenir compte du diamétre de
forage et toujours intégrer un facteur de sécurité
approprié au calcul.
Toujours tenir compte des messages d'avertisse-
ment apparaissant dans la zone d'affichage.
Les résultats de mesure peuvent de principe étre
compromis dans certaines conditions environne-
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=

mentales. C'est par ex. le cas a proximité d'appa-
reils qui générent de puissants champs magné-
tiques ou électromagnétiques, d'humidité, ma-
tériaux de construction qui contiennent du mé-
tal, des matériaux isolants aluminisés, structures
multicouches, supports avec cavités ainsi que
des papiers peints ou carrelages conducteurs.
C'est pourquoi, avant de procéder au percage,
sciage ou fraisage, il est recommandé d'étudier
les matériaux support dans d'autres sources d'in-
formation (par ex. plans de construction).

Préter attention aux influences de I'environne-
ment de I'espace de travail. Ne pas utiliser I'ap-
pareil dans des endroits présentant un danger
d'incendie ou d'explosion.

Veiller a ce que I'écran soit toujours lisible (par
ex. ne jamais mettre les doigts sur la zone d'affi-
chage, veiller a ce que I'écran ne se salisse pas).
Ne jamais utiliser un appareil défectueux.
Toujours s'assurer que la surface de détection
reste propre.

Controler le réglage de I'appareil avant toute uti-
lisation.

Il est interdit d'utiliser I'appareil sans autorisation
préalable a proximité d'installations militaires,
d'aéroports ou d'installations astronomiques.



4.2 Aménagement correct du poste de travail

a) Lors de travaux sur une échelle, éviter toute mau-
vaise posture. Veiller a toujours rester stable et a
garder I'équilibre.

b) Lorsque I'appareil est déplacé d’un lieu tres froid
a un plus chaud ou vice-versa, le laisser atteindre
la température ambiante avant de I'utiliser.

c) Utiliser I'appareil uniquement dans les limites
d’application définies.

d) Respecter la réglementation locale en vigueur en
matiére de prévention des accidents.

4.3 Compatibilité électromagnétique

Les valeurs limites de I'appareil sont conformes a la
norme EN 302435. Dans ce cadre, il convient de vérifier
par ex. dans des hopitaux, centrales nucléaires et a proxi-
mité d'aéroports et d'émetteurs de téléphone portable,
si I'utilisation d'un tel appareil est autorisée.

4.4 Mesures de sécurité générales

a) Avant toute utilisation, I'appareil doit étre
controlé. Si I'appareil est endommagé, le faire
réparer par le S.A.V. Hilti.

b) Tenir I'appareil toujours en état sec et propre.

c) Ne pas coller d'étiquette ou apposer d'inscrip-
tions dans la zone de détection sur la face arriere
de I'appareil. Les plaques d'écriteau métalliques en
particulier peuvent influer sur les résultats de mesure.

d) Veiller a ce que le couvercle d'entretien soit tou-
jours bien fermé. Seul le personnel de service Hilti
est habilité a ouvrir le couvercle d'entretien.

e) Aprés une chute ou tout autre incident méca-
nique, il est nécessaire de vérifier la précision de
Pappareil.

f) Bien que I'appareil soit congu pour étre utilisé
dans les conditions de chantier les plus dures,
en prendre soin comme de tout autre appareil de
mesure.

g) Bien que I'appareil soit parfaitement étanche, il
est conseillé d'éliminer toute trace d'humidité en
I’essuyant avant de le ranger dans son coffret de
transport.

h) Avant toute application de mesure, controler la
précision de I'appareil.

4.5 Sécurité relative au systéme électrique

a) Les piles doivent étre tenues hors de portée des
enfants.

b) Les piles doivent étre retirées de I'appareil lorsque
celui-ci n'est pas utilisé pendant un temps prolongé.
En cas de stockage prolongé, les piles risquent de
corroder et de se décharger.

c) Toujours remplacer toutes les piles en méme temps.
Utiliser uniqguement des piles d'un méme fabricant
ou de capacité identique.

d) Ne pas surchauffer les piles et ne pas les exposer
au feu. Les piles peuvent exploser ou des substances
toxiques peuvent étre dégagées.

e) Ne pas recharger les piles.

f) Ne pas souder les piles dans I'appareil.

g) Ne pas décharger les piles en provoquant un
court-circuit. Cela risque d'entrainer une surchauffe
et la déformation de celles-ci.

h) Ne pas ouvrir les piles et ne pas les soumettre a
des contraintes mécaniques excessives.

4.6 Transport

Toujours enlever les piles avant de transporter I'ap-
pareil.

5 Description du systéme

5.1 Principe de fonctionnement

L'appareil permet de contrdler le support dans la plage
de détection dans le sens de mesure A jusqu'a la pro-
fondeur de mesure spécifiée. Si un objet se trouve sous
le détecteur, il est représenté dans la zone de détec-
tion de I'affichage. La mesure est seulement possible
lorsque I'appareil est déplacé dans le sens B et pour une
distance minimale de 10 cm (3.9 in). Les objets détec-
tés sont ceux qui se différencient du matériau support
examiné. La zone d'affichage montre la position de I'ob-
jet, la profondeur approximative et, dans la mesure du
possible, la classe de I'objet. Les bords supérieurs d'ob-
jets qui sont perpendiculaires au sens de déplacement
de I'appareil sont détectés de maniere fiable selon les
contraintes fonctionnelles. Pour pouvoir localiser des ob-
jets paralléles au déplacement, une deuxiéme opération
de scannage perpendiculaire a la premiere est toujours
nécessaire.
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L'appareil est équipé de plusieurs détecteurs qui servent
respectivement a la localisation, la mesure des profon-
deurs ou la classification des matériaux.

Si plusieurs objets sont superposés dans le matériau
support, I'objet qui se trouve le plus pres de la surface
est indiqué dans la zone d'affichage. La représentation
dans la zone d'affichage des propriétés de I'objet dé-
tecté peut différer des propriétés véritables de I'objet.
En particulier, de trés fins objets peuvent étre représen-
tés plus épais dans la zone d'affichage. Des objets plus
grands, cylindriques (par ex. conduites en plastique ou
conduites d'eau) peuvent paraitre plus petits dans la zone
d'affichage que ce qu'ils sont en réalité.

Une détection de la taille de I'objet peut se faire selon la
taille et la profondeur de I'objet trouvé.

5.2 Modes de scannage
L'appareil dispose des modes des scannage suivants :
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e Universel

e Béton armé

e Béton humide

e Chauff. par sol

e Plaque de platre
e Brique creuse

o Affichage signal

La sélection du mode de scannage permet a |'appareil
de s'adapter aux différents matériaux supports.

REMARQUE

Les performances de mesure dépendent fortement de
I'adéquation du mode de scannage sélectionné. S'assu-
rer que le mode de scannage correct/optimal est sélec-
tionné en fonction du matériau support étant donné que
les résultats de mesure peuvent varier selon le mode de
scannage.

5.2.1 Universel

Le mode de scannage « Universel » convient pour la
plupart des applications de maconnerie pleine ou de
béton. Les objets métalliques et en plastique ainsi que
les conduites électriques sont affichés. Les cavités dans
des pierres de construction ou les tuyaux en plastique
vides d'un diamétre inférieur a 2 cm (0.8 in) peuvent
éventuellement ne pas étre affichés. La profondeur de
mesure maximale est de 8 cm (3.2 in).

5.2.2 Béton armé

Le mode de scannage « Béton armé » est congu spéci-
figuement pour une utilisation dans du béton armé sec.
Il permet de détecter des fers d'armature, tubes en plas-
tique et métalliques ainsi que des conduites électriques.
La profondeur de mesure maximale est de 15 cm (6 in).
En cas de mesures sur des murs en béton fins, il convient
d'utiliser le mode « Universel » pour éviter des erreurs de
mesure.

5.2.3 Béton humide

Le mode de scannage « Béton humide » est congu spé-
cifiquement pour les applications dans le béton frais. Il
permet de détecter des fers d'armature, tubes en plas-
tique et métalliques ainsi que des conduites électriques.
Il n'est pas possible de faire la différence entre les lignes
conductrices et non conductrices. La profondeur de me-
sure maximale est de 6 cm (2.3 in).

REMARQUE
Le béton nécessite plusieurs mois pour sécher complé-
tement.

5.2.4 Chauffage par le sol

Le mode de scannage « Chauff. par sol » est spécialement
congu pour détecter des tuyaux métalliques, en alliages
de métaux et en plastique remplis d'eau, ainsi que des
lignes électriques posés dans la chape de béton. La
profondeur de mesure maximale est de 8 cm (3.2 in).

REMARQUE

Les conduites en plastique vides ne sont pas indiquées.
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REMARQUE

Tenir compte de I'orientation de I'appareil dans les zones
de coudes de boucles de chauffage. Il est nécessaire de
mesurer a plusieurs endroits et dans les deux directions.

5.2.5 Plaque de platre

Le mode de scannage « Plaque de platre » convient
pour des poutres en bois, supports métalliques, tuyaux
d'eau pleins et cables électriques dans des panneaux de
cloison séche. La profondeur de mesure maximale est de
8 cm (3.2 in).

REMARQUE
Les conduites en plastique vides ne sont pas indiquées.

5.2.6 Brique creuse

Le mode de scannage « Brique creuse » convient pour
des ouvrages de magonnerie comportant de nombreuses
cavités. Dans ce mode de scannage, les cavités sont
pour la plupart occultées. Sont détectés, les objets mé-
talliques, les conduites en plastique remplies d'eau ainsi
que les conduites électriques sous tension. La profon-
deur de mesure maximale est de 8 cm (3.2 in).

REMARQUE
Les conduites en plastique vides ainsi que les lignes
électriques non conductrices ne sont pas affichées.

5.2.7 Affichage du signal

N 45cm3 | <) =
______ 'L__LJ LL_J[
em ' 10lem ' 20fcm ' 30lem 40
4 Affichage signal 4

Le mode de scannage « Affichage signal » est congu pour
une utilisation sur tous les matériaux. La puissance du
signal a la position de mesure considérée est affichée. Ce
mode de scannage permet de localiser précisément des
objets tres rapprochés, de méme qu'il permet de mieux
évaluer des constructions de matériaux complexes a
I'appui des caractéristiques du signal.

Les points d'aréte des courbes de signal sont représen-
tés sous forme de rectangle sur une petite échelle via
|'affichage du mode de scannage. La profondeur d'objet
ainsi que, dans la mesure du possible, la classe d'objet
sont affichées. La profondeur de mesure maximale est
de 15 cm (6 in).

REMARQUE
La puissance du signal ne permet pas de déduire une
profondeur d'objet.



5.3 Type d'affichage pour la mesure de distance

N | 8.0cm7 |-1>) vzl
20.1cm
A4
IIIIIII|IIII|IIII|IIIIIIIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIIIIIIII|
IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
18| 19| 20| 21| 22| 23|
IIIIIIIIIIIIIIIIIVIIIIIIIII|III|IIII
10em ~ 20Em 30icm 40
4 Béton armé >

Le type d'affichage peut étre changé dans tous les modes
de scannage pour la mesure de distance. Ce faisant,
seul I'affichage est changé, pas le mode de scannage
sélectionné.

REMARQUE

Le type d'affichage pour la mesure de distance peut
indiquer la distance qui sépare les objets affichés. Dans
I'image donnée a titre d'exemple, trois objets métalliques
a équidistance sont détectés. La distance de mesure a
partir du point de départ est de 20,1 cm (7.9 in). Sur la
petite échelle de mesure située au-dessus de |'indicateur,

5.6 Affichage de la classe d'objet

)

Métaux ferreux

les trois objets détectés sont représentés en tant que
rectangles et a une distance respective de 10 cm (3.9 in)
I'un de l'autre.

5.4 Matériaux détectables

o Béton/béton armé

o Magonnerie (brique, béton cellulaire, béton expansé,
pierre ponce et grés argilo-calcaire)

o Sous des surfaces telles que du crépi, carrelage,
papier peint, parquet et tapis

o Bois et panneaux-plan

5.5 Objets détectables

o Fers d'armature

o Tuyaux métalliques (par ex. acier, cuivre et alumi-
nium)

o Conduits en plastique (par ex. conduits d'eau en
plastique, tels que pour le chauffage au sol et mural,
etc.)

o Cavités

o Poutres de bois

o Cables ou gaines électriques (indépendamment du
fait qu'ils soient conducteurs ou non)

o Cables de courant alternatif triphasé (par ex. table
de cuisson)

o Cables de faible tension (par ex. sonnette, télé-
phone)

Armatures métalliques et conduites en
plastique remplies d'eau

\ll

Métaux non ferreux

Par ex. tuyaux en cuivre ou aluminium

Non-métaux

Par ex. conduites en plastique, poutres
en bois et cavités

Ligne sous tension

Par ex. lignes a tension alternative et
haute tension conductrices ainsi que
des lignes de courant triphasé

N & Oy

Objets inconnus

Objets inconnus, y compris des objets
se trouvant a une profondeur supérieure
a6cm

5.7 Affichage de I'état de détection

DEL d'état La LED s'allume en vert. Aucun objet n'est détecté.
La LED s'allume en rouge. Objet détecté.
La DEL clignote en rouge. Il'y a de fortes probabilités qu'un objet
sous tension soit détecté.
5.8 Limitation des performances de mesure e structures murales ou de sol multicouches

Des circonstances défavorables sont susceptibles de
compromettre de principe les résultats de mesure :
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e conduites en plastique vides dans des briques
creuses, poutres en bois dans des cavités ou cloi-
sons légéres

e oObjets de biais dans le mur, le sol ou le plafond

o surfaces métalliques et zones humides celles-ci
peuvent éventuellement étre signalées comme ob-
jets dans les supports

e cavités dans le support ; celles-ci peuvent étre
signalées comme objets

e proximité d'appareils qui générent de puissants
champs magnétiques ou électromagnétiques, par
ex. émetteurs de téléphone portable ou générateurs

5.9 Exemples de résultats de mesure

REMARQUE
Dans les exemples suivants, le signal sonore est activé.

5.9.1 Fers d'armature

N | 80cmi |« ®==
Ocm o P'S 50 ] ocm
3 | | 3
6 | | 6
9 . @ 97
7 | | 127
15 i i 154
< Béton armé >

Dans la zone de détection se trouve un objet en métal
ferreux, par ex. un fer d'armature. A gauche et & droite
de cela se trouvent d'autres objets hors de la zone de
détection. La profondeur de mesure approximative est
de 8 cm (3.1 in). L'appareil émet un signal sonore.

5.9.2 Tube en cuivre

fy | 40cm37 [ ==
Ocm Iml Ocm
2 i i 3
7 e+ — 4
6 —
2 i 8
4 Universel 4

Dans la zone de détection se trouve un objet en métal
non ferreux, par ex. un tube en cuivre. La profondeur
de mesure approximative est de 4 cm (1.6 in). L'appareil
émet un signal sonore.
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5.9.3 Objet en plastique ou en bois

O 05cm3 |- w=
Ocm .m Ocm
7 i i 2z
4 47
5 | | 64
= ; ; 8-
4 Plaque de platre >

Dans la zone de détection se trouve un objet non métal-
lique. Il s'agit d'un objet en plastique/ bois proche de la
surface ou d'une cavité. L'appareil émet un signal sonore.

5.9.4 Ligne sous tension

4 | 15cm3T |- w=
Ocm m Ocm
2 i i Z
::4 i i 4::
2 — 62
=8 l : 87
| Universel >

REMARQUE

En fonction de la taille et de la profondeur de I'objet, il
ne peut pas toujours étre déterminé avec certitude si cet
objet est sous tension ou non.

REMARQUE
Lors de I'exploration, ne pas poser les mains sur le
support.

REMARQUE
Les conduites électriques sont localisées de maniére
fiable si la vitesse de balayage est réduite.

Dans la zone de détection se trouve un objet métallique
sous tension, par ex. un cable électrique. La profondeur
de mesure approximative est de 1,5 cm (0.6 in). L'appareil
émet le signal d'avertissement indiquant la présence de
lignes sous tension, sitét que le céble électrique est
détecté par le détecteur.



5.9.5 Surfaces étendues

N | 20cmi |- w=
Ocm S S Ocm
2 27
Z ; 47
s —— | 67
"8 ; 8-
4 Universel 4

Dans la zone de détection se trouve une surface mé-
tallique étendue, par ex. une plaque métallique. La pro-
fondeur de mesure approximative est de 2 cm (0.8 in).
L'appareil émet un signal sonore.

5.9.6 Signaux mal définis 1

? | 0.0cm3 | =) =
Ocm S l Ocm
> T eey o
%R Yo
s -
“8 ; ; 8
4 Universel >

Si de nombreux objets sont affichés, cela signifie que
le mur contient probablement de nombreuses cavités
(brique creuse) ou que le scannage se fait le long de
I'objet.

REMARQUE

Leur parcours peut étre déterminé en effectuant des me-
sures décalées vers le haut resp. le bas, en paralléle a la
premiéere plage de mesure et en procédant au marquage
des objets trouvés. Des repéres décalés fournissent une
indication de cavités.

REMARQUE
En mode de scannage « Brique creuse », les cavités sont
la plupart du temps occultées.

6 Mise en service

6.1 Mise en place des piles H

ATTENTION
Ne pas utiliser de piles endommagées.

ATTENTION
Toujours remplacer le jeu de piles complet.

ATTENTION

Ne pas utiliser de piles neuves avec des piles usagées.
Ne pas utiliser de piles de différentes marques ou de
types différents.

1. Débloquer la fixation sur la face inférieure de I'appa-

reil et ouvrir le couvercle du compartiment des piles
en le rabattant.
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2. Insérer les piles dans Il'appareil. Réencliqueter le
couvercle dans la fixation.
REMARQUE Veiller a respecter la polarité (respecter
le marquage dans le compartiment des piles).
L'Indicateur d'état de la pile dans |'affichage de
I'appareil montre |'état vide des piles.

3. S'assurer que le compartiment des piles est correc-
tement verrouillé.

6.2 Mise en marche/Arrét de I'appareil

1. Mettre I'appareil en marche a l'aide de la touche
Marche / Arrét.
La DEL d'état s'affiche en vert. Le mode Mode par
defaut réglé dans le menu standard est affiché.
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2. Sil'appareil est en marche, appuyer sur la touche
Marche / Arrét : |'appareil s'arréte.
REMARQUE Si le signal d'avertissement « Rempla-
cez les batteries S.V.P » apparait dans le champ
d'affichage, ces réglages sont sécurisés puis I'ap-
pareil s'arréte automatiquement.
REMARQUE Si aucune mesure n'est effectuée a
I'aide de I'appareil et qu'aucune touche n'est ac-
tionnée, |'appareil s'éteint automatiquement au bout
de 5 minutes. Le menu Menu permet de modifier le
délai d'arrét (voir 7.1.5).

7 Utilisation

N

7.1 Réglages dans le menu

1. Appuyer sur la touche de menu pour accéder au
menu.

2. Appuyer sur la touche de sélection vers le bas ou
la touche de mesure, pour accéder aux différents
points de menu.

REMARQUE Le point de menu sélectionné est sur
fond gris.

3.  Appuyer sur la touche de sélection gauche ou droite
pour modifier le réglage du point de menu sélec-
tionné.

4. Réappuyer sur la touche de menu pour quitter a
nouveau le menu.

5. Les réglages alors effectués peuvent étre repris et
le mode Mode par defaut choisi est affiché.

7.1.1 Mise en marche du détecteur de courant

Activer le détecteur de courant dans le point de menu
"Capteur AC". Par défaut, le détecteur de courant est
désactivé. Le détecteur de courant sert uniquement a
classifier les cables électriques Méme lorsqu'ils sont
hors tension, les cébles électriques sont affichés en tant
qu'objets.

REMARQUE

Activer seulement le détecteur de courant AC s'il est
effectivement requis pour éviter de potentielles erreurs
de mesure, par ex. dans du béton humide ou en cas de
contact avec la surface scannée.

7.1.2 Réglage du mode standard

Dans le point de menu « Mode par defaut », régler le
mode de scannage qui doit apparaitre apres la mise en
marche de I'appareil.

REMARQUE

Le réglage usine défini par défaut est le mode de scan-
nage « Universel ».
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7.1.3 Activation / désactivation des signaux
sonores
Dans le point de menu « Son », déterminer si |'appareil
doit en plus émettre un signal sonore dés lors qu'un objet
a été détecté.
REMARQUE
Par défaut, le réglage d'usine est signal sonore activé.

7.1.4 Réglage de la luminosité

Régler I'intensité de I'éclairage dans le point de menu
« Luminosité ».

REMARQUE

Par défaut, I'intensité de I'éclairage est réglée sur « Maxi-
mum » (luminosité maximale).

7.1.5 Réglage du délai d'arrét

Dans le point de menu « Extinction auto », sélectionner
un intervalle de temps au bout duquel I'appareil doit au-
tomatiquement s'arréter, si aucune opération de mesure
n'est effectuée ni aucune touche manipulée.
REMARQUE

Par défaut, le réglage d'usine est « 5 min ».

7.1.6 Réglage de la langue

Sélectionner la langue de dialogue choisie dans le point
de menu « Langue ».

REMARQUE

Par défaut, la langue réglée en usine est « English ».

7.1.7 Réglage des unités de mesure
Dans le point de menu « Unités », régler I'unité de mesure
souhaitée.
REMARQUE
Par défaut, le réglage d'usine est « Centimétres ».

7.2 Informations étendues sur I'appareil

Des informations sur I'appareil peuvent étre consultées a
partir des différents points de menu, de méme que des
réglages d'usine peuvent y étre restaurés.



Alors que I'appareil est éteint, appuyer simultané-
ment sur la touche de menu et la touche Marche / Ar-
rét pour accéder aux informations étendues sur I'ap-
pareil.

Appuyer sur la touche de sélection du bas ou la
touche de mesure pour choisir un point de menu.
REMARQUE Le point de menu choisi apparait sur
fond gris.

Appuyer sur la touche de sélection de droite pour
accéder aux informations étendues sur |'appareil
ou restaurer des réglages d'usine selon le point de
menu choisi.

Réappuyer sur la touche de menu pour quitter a
nouveau le menu appelé et revenir a I'affichage du
mode de scannage.

7.3 Changement de mode de scannage

Appuyer sur la touche de sélection a gauche ou a droite,
pour passer cycliquement d'un mode de scannage a
I'autre.

REMARQUE

Le réglage correspondant apparait dans la partie infé-
rieure de la zone d'affichage.

7.4 Changement de type d'affichage
1.

Maintenir la touche de sélection gauche ou droite
enfoncée pendant plus de 2 secondes, pour pas-
ser de l'affichage du mode de scannage au type
d'affichage pour la mesure de distance.

Maintenir la touche de sélection gauche ou droite
enfoncée pendant plus de 2 secondes, pour repas-
ser du type d'affichage pour la mesure de distance
a l'affichage du mode de scannage.

7.5 Procédé de scannage @

L

g
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Mettre |'appareil en marche a I'aide de la touche
Marche / Arrét.

REMARQUE Dans la zone d'affichage apparait le
mode Mode par defaut sélectionné dans le menu.
Choisir le mode de scannage en fonction du maté-
riau support a examiner.

Poser I'appareil sur le matériau support, le dépla-
cer lentement et de maniére linéaire en exergant
une légere pression réguliére sur les roulettes du
compartiment des piles.

REMARQUE Les résultats des mesures s'affichent
aprés une distance de mesure minimale de 10 cm
(3.9 in). Les résultats optimaux s'obtiennent a partir
d'une distance de mesure de 40 cm (15.7 in).
REMARQUE Toujours suivre exactement le méme
parcours en avant et en arriére.

REMARQUE Eviter les longs parcours de mesure
pour réduire au maximum les erreurs de mesure.
REMARQUE Si I'appareil est levé du support lors
de la mesure, le dernier résultat de mesure reste
toujours affiché. Le message « Tenir » apparait dans
I'affichage de la zone de détection. Sitét que I'ap-
pareil est reposé sur le sol et qu'il est déplacé ou
que la touche de mesure est enfoncée, un nouveau
processus de scannage est entamé.

REMARQUE Toujours maintenir le contact avec
toutes les 4 roues et le sol. Ne pas rouler sur des
marches ou des bordures.

REMARQUE Ne jamais toucher la surface lors du
processus de scannage.

Si aucun objet n'a été trouvé, procéder au scannage
perpendiculairement au premier sens de déplace-
ment.
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5. Pour localiser et marquer exactement un objet
trouvé, déplacer l'appareil en arriére jusqu'a ce
que l'objet se trouve directement sous la ligne
médiane de |'affichage pour la zone de détection
(voir I'illustration A).

6. Marquer I'objet sur le support a |'aide de I'encoche

supérieure de repere.
REMARQUE Ce marquage fournit seulement une
information fiable, s'il s'agit d'un objet au parcours
exactement vertical, étant donné que la zone de
détection se trouve légérement en-dessous de I'en-
coche supérieure de repére.

7. Déplacer I'appareil vers la gauche ou la droite pour
marquer précisément I'objet, jusqu'a ce que I'objet
trouvé se trouve sur le bord extérieur correspondant
de I'affichage pour la zone de détection.

8. Marquer I'objet trouvé au moyen de I'encoche su-
périeure de repére gauche resp. droite (voir I'illus-
tration B).

9. Poursuivre le processus de scannage perpendicu-
lairement au premier sens de déplacement.
REMARQUE Le scannage perpendiculairement au
premier sens de déplacement est nécessaire, étant
donné que des objets qui courent dans le sens longi-
tudinal peuvent ne pas étre reconnus, ou conduisent
a un résultat peu clair (affichage de tres nombreux
objets).

8 Nettoyage et entretien

8.1 Nettoyage et séchage

1. Nettoyer uniquement avec un chiffon propre et
doux ; humidifier avec un peu d'eau ou d'alcool
pur, si besoin est.

REMARQUE N'utiliser aucun autre liquide, car il
pourrait attaquer les piéces en plastique.

2.  Respecter les plages de températures pour le sto-
ckage du matériel, notamment en hiver ou en été.

8.2 Stockage

L'appareil doit étre stocké a I'état sec. Veiller a respecter
les limites de température applicables au stockage de
I'appareil.

Si votre matériel est resté longtemps stocké, vérifier sa
précision (mesure de contréle) avant de ['utiliser.

Si I'appareil n'est pas utilisé pendant une période pro-
longée, retirer les piles. Des piles qui coulent risquent
d'endommager I'appareil.

8.3 Transport

Pour transporter I'appareil, utiliser soit le coffret Hilti, soit
tout autre emballage de méme qualité.

ATTENTION
Toujours enlever les piles avant de transporter I'ap-
pareil.

8.4 Service de calibrage Hilti

Nous recommandons de confier régulierement |'appareil
au service de calibrage Hilti, pour pouvoir garantir la fia-
bilité selon les normes applicables et les réglementations
en vigueur.

Le service de calibrage Hilti est toujours a la disposition
des utilisateurs ; nous recommandons cependant de faire
contrdler I'appareil au moins une fois par an.

Le service de calibrage Hilti certifie qu'au jour du contréle,
les spécifications de I'appareil vérifié sont conformes
aux caractéristiques techniques figurant dans le mode
d'emploi.

Apreés le contrdle, une plaquette de calibrage est apposée
sur l'appareil et il est certifié par écrit, au moyen d'un
certificat de calibrage, que I'appareil fonctionne dans les
plages de caractéristiques indiquées par le constructeur.
Les certificats de calibrage sont systématiquement requis
pour les entreprises qui sont certifiées ISO 900X.

Le revendeur Hilti agréé le plus proche se tient a votre
disposition pour vous conseiller.

9 Guide de dépannage

Défauts Causes possibles

Solutions

L'appareil ne peut pas étre mis Les piles sont vides

Remplacement des piles.

en marche

Polarité erronée des piles

Introduire correctement les piles et
fermer le compartiment des piles

L'appareil est mis en marche et
ne réagit pas

Erreur systeme

Retirer les piles et les remettre en
place

L'appareil est trop froid ou trop
chaud

L'appareil est trop froid ou trop chaud

Attendre jusqu'a ce que la plage de
température admise soit atteinte
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Défauts

Causes possibles

Solutions

Dans la zone d'affichage appa-
rait "Roue soulevée"

La roulette n'est plus en contact avec
la surface

Appuyer sur la touche de mesure.
Lors du déplacement de I'appareil,
veiller a ce que les roulettes restent
en contact avec la surface ; en cas
de surfaces irrégulieres (telles que

de la maconnerie, du carrelage, join-
tures, crépi, etc.), intercaler un carton
fin entre les roulettes et la surface et
exercer une pression réguliere sur les
roulettes au niveau du compartiment
de batterie.

Dans la zone d'affichage appa-
rait le message "Trop rapide"

L'appareil est déplacé trop rapide-
ment

Appuyer sur la touche de mesure Dé-
placer |'appareil plus lentement sur le
mur

Dans la zone d'affichage appa-
rait « Hors plage de tempéra-
tures »

Température supérieure ou inférieure
a la limite

Attendre jusqu'a ce que la plage de
température admise soit atteinte

Dans la zone d'affichage appa-

Variation de température trop rapide

Remettre I'appareil en marche

rait « Température trop élevée »

J

Dans la zone d'affichage appa-
rait "Interférences trop fortes"

10 Recyclage
Les appareils Hilti sont fabriqués en grande partie avec des matériaux recyclables dont la réutilisation exige un tri

correct. Dans de nombreux pays, Hilti est déja équipé pour reprendre votre ancien appareil afin d'en recycler les
composants. Consulter le service clients Hilti ou votre conseiller commercial.

dans I'appareil

Interférences trop fortes. L'appareil
s'arréte automatiquement.

Ecarter si possible toute source
d'ondes radioélectriques
perturbatrices (par ex. WLAN, UMTS,
radar aéronautique, mats d'émission
ou micro-ondes) et remettre |'appareil
en marche.

Pour les pays européens uniquement
Ne pas jeter les appareils de mesure électroniques dans les ordures ménageres !

Conformément a la directive européenne concernant les appareils électriques et électroniques anciens
et sa transposition au niveau national, les appareils électriques usagés doivent étre collectés séparément
et recyclés de maniere non polluante.

39

Printed: 25.01.2018 | Doc-Nr: PUB / 5151174 /000 / 04



11 Garantie constructeur des appareils

En cas de questions relatives aux conditions de garantie,
veuillez vous adresser a votre partenaire HILTI local.

12 Déclaration FCC (applicable aux Etats-Unis

ATTENTION Cet appareil a subi des tests qui ont montré
qu'il est conforme aux limites définies pour un instrument
numérique de la classe B conformément a l'alinéa 15
des dispositions FCC. Ces limites sont congues pour
assurer une protection suffisante contre des interférences
nuisibles dans les zones résidentielles. Des appareils de
ce type génerent, utilisent et peuvent donc émettre des
radiations haute fréquence. S’ils ne sont pas installés
et utilisés conformément aux instructions, ils peuvent
causer des interférences nuisibles dans les réceptions de
radiodiffusion.

L’absence de telles perturbations ne peut toutefois étre
garantie dans des installations de type particulier. Si
cet appareil provoque des interférences nuisibles a la
réception radio ou télévision, ce qui peut étre constaté
en I'arrétant et en le remettant en marche, I'utilisateur est
tenu d’éliminer ces perturbations en adoptant I'une ou
I'autre des mesures suivantes :

o Réorienter I'antenne de réception ou la déplacer.

e Augmenter la distance entre I'appareil et le récep-
teur.

e Raccorder I'appareil a une prise d’un circuit élec-
trique différent de celui sur lequel est connecté le
récepteur.

¢ Demander 'aide d’un revendeur ou d’un technicien
spécialisé en radio/TV.

REMARQUE

Toute modification ou tout changement subi par I'appareil
et non expressément approuvé par Hilti peut limiter le
droit de I'utilisateur a se servir de I’équipement.

Ce dispositif est conforme au paragraphe 15 des
dispositions FCC. La mise en service est soumise aux
deux conditions suivantes :

1. L’appareil n’engendre aucune perturbation nui-
sible.
2. Le dispositif doit accepter toutes les interfé-

rences recues, y compris celles pouvant pro-
voquer un fonctionnement indésirable.

Pour les clients aux Etats-Unis

L'utilisation de ce dispositif est strictement limitée aux or-
ganismes chargés de |'application de la loi, organismes
officiels de secours ou de lutte contre les incendies, insti-
tuts de recherche scientifique, entreprises miniéres com-
merciales, entreprises de construction ainsi qu'aux so-
ciétés privées travaillant pour le compte de ces groupes.
L'utilisation de I'appareil d'un des autres groupes quel
qu'il soit constitue une violation de la Constitution Amé-
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ricaine 47 U.S.C. § 301 et peut exposer |'opérateur a de
lourdes pénalités légales.

Exigences de coordination

1. Préalablement a toute utilisation de I'équipement,
les systemes d'imagerie ultra large bande (UWB)
requiérent une coordination par le biais de la Fede-
ral Communications Commission (FCC). L'opérateur
doit se soumettre a toutes les contraintes quelles
qu'elles soient applicables a I'usage de I'équipe-
ment résultant d'une telle coordination.

2. Les utilisateurs des dispositifs d'imagerie UWB
doivent déclarer en détail les zones opérationnelles
au bureau FCC Office of Engineering and
Technology, qui se chargera de la coordination de
ces informations avec le Gouvernement Fédéral par
I'intermédiaire de la National Telecommunications
and Information Administration (NTIA).

Les informations fournies par I'opérateur du dispo-
sitif UWB doivent notamment comprendre le nom,
|'adresse et toutes autres informations de contact
pertinentes relatives a I'utilisateur, la zone géogra-
phique envisagée pour |I'utilisation ainsi que le nu-
méro d'identification FCC et autres nomenclatures
du dispositif UWB.

Ces informations doivent étre envoyées a |'adresse
suivante :

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3. Les utilisateurs de systemes UWB agréés et soumis
a la coordination sont autorisés a les transférer a
d'autres utilisateurs qualifiés et a des lieux diffé-
rents, sous réserve de coordination du changement
de propriétaire ou de lieu a la FCC ainsi que la coor-
dination avec les opérations autorisées existantes.



>

Le rapport de coordination NTIA/FCC doit faire état
de toutes les contraintes requises qui s'appliquent
aux opérations quotidiennes. De telles contraintes
doivent notamment spécifier les zones de fonction-
nement interdites, ou les zones situées a proximité
de stations radio pour lesquelles une coordination
additionnelle est requise avant toute utilisation de
I'équipement UWB. Si une coordination locale ad-
ditionnelle est requise, un contact de coordination
local sera indiqué. Rapport de coordination des ra-
dars géophysiques d'auscultation non destructive
GPR et enregistrement des équipements ("Ground
Penetrating Radar Coordination Notice And Equip-
ment Registration").

REMARQUE

Ce formulaire est uniquement destiné aux utilisateurs
d'Amérique du Nord. Toute inobservation a cela sera
considérée comme violation de la loi fédérale.

Date :

Nom de I'entreprise :

Adresse :

Informations de contact [nom du contact et numéro
de téléphone] :

Périmétre d'intervention [état(s)] :

Caractéristiques de I'appareil

Destination de I'appareil : PS 50

FCC-ID : SDL-PS38R01

7. Date de réception de I'équipement :

rwn =

oo

Transmettre ce formulaire a FCC au n° de fax : 202-418-
1944

ou l'envoyer a:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN : UWB Coordination

Ne pas envoyer cette information a Hilti Corporation.

13 Déclaration IC (valable uniqguement au Canada

Ce dispositif est conforme aux exigences telles que
définies dans RSS-220 en conjonction avec les RSS-
Gen de I'lC.

La mise en service est soumise aux deux conditions
suivantes :

1. L’appareil n’engendre aucune perturbation nui-
sible.

2. Le dispositif doit accepter toutes les interfé-
rences recues, y compris celles pouvant pro-
voquer un fonctionnement indésirable.

Pour les clients au Canada :

Ce dispositif doit uniquement étre mis en marche lorsqu'il
est dirigé vers le sol ou un mur, et qu'il est en contact avec
la surface du sol ou du mur. Cet appareil doit uniqguement
étre utilisé par des organismes chargés de I'application
de la loi, des instituts de recherche scientifique, des
exploitations miniéres commerciales, des sociétés de
construction ainsi que les pompiers et les services de
secours.

14 Déclaration de conformité CE (original)

Désignation : Multidétecteur
Désignation du modele : PS 50
Génération : 01
Année de fabrication : 2013

Nous déclarons sous notre seule et unique responsa-
bilité que ce produit est conforme aux directives et
normes suivantes : 2014/53/EU, 2011/65/EU, EN I1SO
12100, EN 61010-1:2010, EN 301489-33 Vv2.2.0, EN
302065-4 V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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ISTRUZIONI ORIGINALI

Multidetector PS 50

Leggere attentamente il manuale d'istruzioni
prima della messa in funzione.

Conservare sempre il presente manuale
d'istruzioni insieme allo strumento.

Se affidato a terzi, lo strumento deve essere
sempre provvisto del manuale d'istruzioni.

Indice Pagina
1 Indicazioni di carattere generale 42
2 Descrizione 43
3 Dati tecnici 43
4 Indicazioni di sicurezza 44
5 Descrizione del sistema 45
6 Messa in funzione 50
7 Utilizzo 50
8 Cura e manutenzione 52
9 Problemi e soluzioni 53

10 Smaltimento 53
11 Garanzia del costruttore per gli strumenti 54

12 Avvertenza FCC (valida solo per gli USA) 54

13 Avvertenza IC (valida solamente per il
Canada) 55

14 Dichiarazione di conformita CE (originale) 55

H | numeri rimandano alle immagini. Le immagini si
trovano all'inizio del manuale d'istruzioni.

Nel testo del presente manuale d'istruzioni, con il termine
«strumento» si fa sempre riferimento al multidetector PS
50.

Componenti dello strumento ed elementi di

comando El

Q@ Display

@ Tastiera
(3) Vano batterie
(4) Tacche di marcatura

(5) LED di stato (rosso / verde)

(6) Campo del sensore
(D) Ruota

(8) Attacco per cinghia per polso
(9) Tasto ON/OFF

10) Tasto di misurazione

(1) Tasto Menu

(12) Tasto di selezione sinistro

(13) Tasto di selezione in basso

(14) Tasto di selezione destro
Coperchio per la manutenzione
(i6) Targhetta

Display A

Indicatore dello stato della batteria
Indicatore per il campo del sensore (le linee tratteg-
giate rappresentano i bordi esterni dello strumento
per contrassegnare la posizione dell'oggetto)

Campo gia esaminato

(5) Scala per I'indicazione della profondita approssima-
tiva dell'oggetto

@ Campo non ancora esaminato

@ Posizione dei bordi esterni (per contrassegnare un
oggetto rilevato su una delle tacche di marcatura
laterali)

Indicatore modalita scansione

(9) Grigio: rilevato oggetto al di fuori del campo del
sensore

Nero: rilevato oggetto nel campo del sensore

(@D La linea centrale corrisponde alla tacca di marca-
tura superiore

@ Indicazione della profondita approssimativa dell'og-
getto

@ Indicatore della classe dell'oggetto

% Indicatore segnale acustico

1 Indicazioni di carattere generale

1.1 Indicazioni di pericolo e relativo significato

PERICOLO
Porre attenzione ad un pericolo imminente, che pud
essere causa di lesioni gravi o mortali.

ATTENZIONE
Situazione potenzialmente pericolosa, che pud causare
lesioni gravi o mortali.
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PRUDENZA
Situazione potenzialmente pericolosa, che potrebbe cau-
sare lesioni lievi alle persone o danni materiali.

NOTA
Per indicazioni sull'utilizzo e altre informazioni utili.



1.2 Simboli e segnali
Segnali di avvertimento

A\

Attenzione:
pericolo
generico
Simboli
Prima | materiali
dell'uso vanno
leggere il convogliati al
manuale sistema di
d'istruzioni riciclo

2 Descrizione

Localizzazione dei dati identificativi sullo strumento
La denominazione del modello e il numero di serie sono
riportati sulla targhetta dell'attrezzo. Riportare questi dati
sul manuale d'istruzioni ed utilizzarli sempre come rife-
rimento in caso di richieste rivolte al referente Hilti o al
Centro Riparazioni Hilti.

Modello:

Generazione: 01

Numero di serie:

2.1 Utilizzo conforme

Il multidetector PS 50 e concepito per individuare oggetti
quali metalli ferrosi (tondini per cemento armato), metalli
non ferrosi (rame ed alluminio), travi di legno, tubi di
plastica, condutture e cavi elettrici in materiali di fondo
asciutti.

Per ulteriori informazioni ed esempi di applicazione, con-
sultare le pagine Internet.

Lo strumento ed i suoi accessori possono essere causa
di pericoli, se utilizzati da personale non opportunamente
istruito, utilizzati in maniera non idonea o non conforme
allo scopo.

Osservare le indicazioni per il funzionamento, la cura e
la manutenzione dello strumento riportate nel manuale
d'istruzioni.

Tenere conto delle influenze dell'ambiente circostante.
Non utilizzare I'attrezzo in ambienti ove esista il pericolo
d'incendio o di esplosione.

Non & consentito manipolare o apportare modifiche allo
strumento.

2.2 Dotazione

Strumento

Cinghia per polso
Batterie

Manuale d'istruzioni
Certificato del costruttore
Custodia

Set matite speciali
Valigetta Hilti

4 a4 4 A A AN a4

3 Dati tecnici

Con riserva di modifiche tecniche.

Massimo campo di rilevamento per la localizzazione 15 cm (5,90")
degli oggetti’
Massimo campo di rilevamento per la classificazione 60 mm (2,36")
degli oggetti’
Massimo campo di rilevamento per linee sotto tensione 60 mm (2,36")

(50/60 Hz, 90-240 V)

1 In funzione della modalita di scansione, delle dimensioni e del tipo di oggetto, nonché del materiale e dello stato del fondo

2 Agenti esterni, in particolare forti oscillazioni di temperatura, umidita, urti, cadute, ecc. possono compromettere la precisione dello
strumento. Salvo diversamente indicato, lo strumento & stato regolato e/o calibrato in condizioni ambientali standard (MIL-STD-

810F).
3 Vedere illustrazione di copertina 7.
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Precisione nella localizzazione "a" rispetto al centro
dell'oggetto’- 2 3

+5mm (+ 0,2")

Precisione "b" della misurazione profondita’- 2 3

+10 mm (£ 0,4")

Distanza minima "c" tra due oggetti'- 3

4cm (1,57")

Temperatura d'esercizio

-10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)

Temperatura di magazzinaggio

-20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)

Batterie

4 x 1,5V LRO6 (AA)

Celle della batteria

4 x 1,2 V HR06, KRO6 (AA)

Durata d'esercizio (batterie alcalino-manganese)

5h

Durata d'esercizio (batterie ricaricabili da 2500 mAh)

7h

Classe di protezione

IP 54 (protetto da polvere e spruzzi d'acqua) (IEC
60529)

Peso secondo la procedura EPTA 01/2003

0,7 kg (1,5 Ibs)

Dimensioni (L x P x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7,7" x 3,5" x 3,0")

1 In funzione della modalita di scansione, delle dimensioni e del tipo di oggetto, nonché del materiale e dello stato del fondo

2 Agenti esterni, in particolare forti oscillazioni di temperatura, umidita, urti, cadute, ecc. possono compromettere la precisione dello
strumento. Salvo diversamente indicato, lo strumento & stato regolato e/o calibrato in condizioni ambientali standard (MIL-STD-
810F).

3 Vedere illustrazione di copertina 7.

4 Indicazioni di sicurezza

Oltre alle indicazioni di sicurezza riportate nei singoli
capitoli del presente manuale d'istruzioni, & necessa-
rio attenersi sempre e rigorosamente alle disposizioni
riportate di seguito.

4.1 Note fondamentali sulla sicurezza

a)

b)
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Tenere lo strumento di misura fuori dalla portata
dei bambini.

Controllare il display dopo aver acceso lo stru-
mento. |l display dovrebbe presentare il logo Hilti
ed il nome dello strumento. Successivamente viene
visualizzata sul display la preimpostazione oppure
I'ultima impostazione memorizzata.

Lo strumento non dev'essere utilizzato in prossi-
mita di portatori di pace-maker.

Lo strumento non dev'essere utilizzato in prossi-
mita di donne in gravidanza.

Condizioni di misurazione fortemente mutevoli po-
trebbero falsare il risultato della misurazione.

Non utilizzare lo strumento in prossimita di appa-
rati medicali.

Non eseguire fori in quelle posizioni dove lo stru-
mento ha individuato la presenza di oggetti. Os-
servare il diametro di foratura, tenendo sempre
conto di un fattore di sicurezza adeguato.
Osservare sempre i segnali di avvertimento che
compaiono sul display.

I risultati delle misurazioni in linea di principio pos-
sono essere compromessi da determinate con-
dizioni ambientali. Tra queste condizioni rien-
trano ad esempio la prossimita ad apparecchi che
generano potenti campi magnetici o elettroma-
gnetici, umidita, materiali da costruzione conte-

Printed: 25.01.2018 | Doc-Nr: PUB / 5151174 /000 / 04

nenti metallo, materiali coibenti con rivestimento
in alluminio, sovrastrutture multistrato, superfici
di fondo con cavita nonché materiali conduttori
come carta da parati o piastrelle. Pertanto, prima
di procedere con operazioni di foratura, taglio
o fresatura nei materiali di fondo, tenere anche
conto di altre fonti di informazioni (ad es. progetti
di costruzione).

Tenere conto delle influenze dell'ambiente circo-
stante. Non utilizzare lo strumento in ambienti ove
esista il pericolo d'incendio o di esplosione.
Mantenere il display in condizioni di buona leggi-
bilita (ad es. non toccare il display con le dita, non
lasciare che il display si sporchi).

Non utilizzare mai uno strumento difettoso.
Accertarsi che la superficie da rilevare sia sempre
pulita.

Verificare I'impostazione dello strumento prima di
procedere all'utilizzo.

Lo strumento non dev'essere messo in funzione,
senza previa autorizzazione, in prossimita di in-
stallazioni militari, aeroporti nonché apparecchia-
ture astronomiche.

4.2 Corretto allestimento della postazione di lavoro

a)

b)

Evitare di assumere posture anomale quando si
lavora sulla scala. Cercare di tenere una posizione
stabile e di mantenere sempre I'equilibrio.

Se lo strumento viene portato da un ambiente
molto freddo in un ambiente caldo o viceversa, &
necessario lasciarlo riscaldare prima dell'utilizzo.



c) Utilizzare lo strumento solamente nell'ambito
delle limitazioni d'impiego previste.
d) Rispettare le normative antinfortunistiche locali.

4.3 Compatibilita elettromagnetica

Lo strumento & conforme ai valori limite espressi dalla
norma EN 302435. Su questa base dev'essere definito
se lo strumento pud essere impiegato ad esempio negli
ospedali, nelle centrali elettronucleari ed in prossimita di
aeroporti e stazioni per la telefonia mobile.

4.4 Misure generali di sicurezza

a) Controllare lo strumento prima dell'uso. Nel caso
in cui si riscontrino danni, fare eseguire la ripara-
zione presso un Centro Riparazioni Hilti.

b) Conservare sempre lo strumento pulito ed
asciutto.

c) Non applicare all'interno del campo del sensore,
sulla parte posteriore dello strumento, alcun ade-
sivo o targhetta. In particolar modo le targhette di
metallo possono influenzare gli esiti della misura-
zione.

d) Accertarsi che il coperchio per la manutenzione
sia sempre ben chiuso. Il coperchio per la manu-
tenzione puo essere aperto esclusivamente da un
Centro Riparazioni Hilti.

e) Dopo una caduta o in seguito ad altre sollecita-
zioni di natura meccanica, controllare la preci-
sione di funzionamento dello strumento.

f) Sebbene lo strumento sia concepito per I'utilizzo
in condizioni gravose in cantiere, occorre averne

la stessa cura che si usa per altri strumenti di
misura.

g) Sebbene lo strumento sia protetto da eventuali
infiltrazioni di umidita, dovrebbe sempre essere
asciugato prima di essere riposto nell'apposito
contenitore utilizzato per il trasporto.

h) Prima di eseguire eventuali misurazioni verificare
la precisione dello strumento.

4.5 Sicurezza elettrica

a) Le batterie non devono essere lasciate alla por-
tata dei bambini.

b) Estrarre le batterie dallo strumento, qualora questo
non venga utilizzato per lungo tempo. In caso di un
lungo periodo di magazzinaggio, le batterie possono
corrodersi e scaricarsi.

c) Sostituire sempre tutte le batterie contemporanea-
mente. Utilizzare soltanto batterie di un'unica marca
e con la stessa capacita.

d) Non lasciare surriscaldare le batterie e non
esporle alle fiamme. Le batterie possono esplodere
oppure sprigionare sostanze tossiche.

e) Nonricaricare le batterie.

f) Non saldare le batterie nello strumento.

g) Non scaricare le batterie mediante cortocircuito.
Ciod potrebbe provocare il surriscaldamento ed il ri-
gonfiamento delle batterie.

h) Non tentare di aprire le batterie e non esporle a
eccessive sollecitazioni meccaniche.

4.6 Trasporto

Trasportare sempre lo strumento solamente dopo
aver rimosso le batterie.

5 Descrizione del sistema

5.1 Principio di funzionamento

Con lo strumento viene esaminata la superficie di fondo
nella zona del campo del sensore in direzione di misura-
zione A fino alla profondita di misurazione indicata. Se un
oggetto si trova al di sotto del sensore, viene visualizzato
nel campo del sensore dell'indicatore. La misurazione
puod essere eseguita solamente durante lo spostamento
dello strumento in "direzione di marcia" B e con un per-
corso minimo di 10 cm (3,9"). Vengono rilevati oggetti
che si differenziano dal materiale del fondo attualmente
in esame. Sul display vengono visualizzate la posizione
dell'oggetto, la profondita approssimativa e, se possibile,
la classe dell'oggetto in questione. Vengono individuati
in modo affidabile, in base alla funzione specifica, i bordi
superiori degli oggetti che sono disposti trasversalmente
rispetto alla direzione di spostamento dello strumento.
Al fine di localizzare oggetti disposti longitudinalmente
rispetto alla direzione di spostamento, € pertanto sempre
necessario, eseguire un secondo passaggio di scansione
trasversalmente rispetto alla direzione di spostamento.
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Lo strumento dispone di diversi sensori destinati alla
localizzazione, alla misurazione della profondita o alla
classificazione dei materiali.

Qualora si trovassero piu oggetti sovrapposti nella zona
esaminata, sul display verra visualizzato I'oggetto piu
prossimo alla superficie. La rappresentazione delle carat-
teristiche degli oggetti rilevati sul display puo discostarsi
dalle effettive caratteristiche degli oggetti in questione.
In particolare oggetti molto sottili vengono rappresentati
sul display con uno spessore maggiore. Gli oggetti di di-
mensioni maggiori, cilindrici (ad esempio tubi di plastica
o0 condutture dell'acqua) possono essere rappresentati
sul display con uno spessore inferiore a quello effettivo.
In funzione della grandezza e della profondita dell'og-
getto rilevato & possibile un riconoscimento della classe
dell'oggetto stesso.

5.2 Modalita di scansione

Lo strumento dispone delle seguenti modalita di scan-
sione:

45




e Universale

e Cemento armato
e Calcestr. umido
e Pavim. radiante
e Cartongesso

e Mattone forato

e Vista segnale

Con la selezione della modalita di scansione, & possibile
adeguare lo strumento a diversi materiali di base.

NOTA

Le performance di misurazione sono fortemente subor-
dinate ad una corretta scelta della modalita di scansione.
Accertarsi che venga scelta la modalita di scansione cor-
retta/ottimale per il materiale di base, poiché gli esiti delle
misurazioni possono risultare differenti in funzione della
modalita di scansione utilizzata.

5.2.1 Universale

La modalita di scansione "Universale" & adatta per la
maggior parte delle applicazioni in opere realizzate in
muratura piena o in calcestruzzo. Vengono visualizzati
oggetti in metallo ed in plastica, nonché i cavi elettrici.
Le cavita presenti nelle costruzioni in mattoni o i tubi di
plastica vuoti con un diametro inferiore a 2 cm (0,8") non
vengono invece visualizzati. La profondita di misurazione
massima ¢ pari a 8 cm (3,2").

5.2.2 Cemento armato

La modalita di scansione "Cemento armato" & partico-
larmente adatta per le applicazioni nel cemento armato
asciutto. Vengono visualizzati tondini per cemento ar-
mato, tubi di plastica e metallo nonché cavi elettrici. La
profondita di misurazione massima & pari a 15 cm (6").

Qualora venga eseguita una misurazione su pareti sot-
tili in cemento, dovrebbe essere utilizzata la modalita
"Universale", al fine di evitare possibili misurazioni errate.

5.2.3 Calcestr. umido

La modalita di scansione "Calcestr. umido" € partico-
larmente adatta per applicazioni nel calcestruzzo fresco.
Vengono visualizzati tondini per cemento armato, tubi di
plastica e metallo nonché cavi elettrici. Non & possibile
differenziare tra linee elettriche sotto tensione e non sotto
tensione. La profondita di misurazione massima & pari a
6 cm (2,3").

NOTA
Il calcestruzzo necessita di parecchi mesi per asciugarsi
completamente.

5.2.4 Pavim. radiante

La modalita di scansione "Pavim. radiante" e specifica
per il riconoscimento di tubi in metallo/piu metalli e tubi
di plastica pieni d'acqua nonché cavi elettrici annegati
nel pavimento continuo. La profondita di misurazione
massima & pari a 8 cm (3,2").

NOTA

| tubi di plastica vuoti non vengono visualizzati.
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NOTA

Tenere conto dell'orientamento dello strumento nelle aree
delle curve dell'impianto di riscaldamento. E necessario
eseguire la misurazione in piu punti ed in entrambe le
direzioni.

5.2.5 Cartongesso

La modalita di scansione "Cartongesso" € adatta per in-
dividuare travi di legno, supporti metallici, tubi dell'acqua
pieni e cavi elettrici presenti in pannelli di cartongesso. La
profondita di misurazione massima & pari a 8 cm (3,2").

NOTA
| tubi di plastica vuoti non vengono visualizzati.

5.2.6 Mattone forato

La modalita di scansione "Mattone forato" risulta adatta
per le opere in muratura con molte cavita. In questa
modalita di scansione le cavita vengono in larga misura
ignorate. Vengono individuati oggetti metallici, tubi di pla-
stica pieni d'acqua, nonché cavi elettrici sotto tensione.
La profondita di misurazione massima € paria 8 cm (3,2").

NOTA
Tubi di plastica vuoti e cavi elettrici che non siano sotto
tensione non vengono visualizzati.

5.2.7 Vista segnale
N 45cm3 |4 =

|| -

cm 10lcm 20icm 30icm 740
4 Vista segnale 4

La modalita di scansione "Vista segnale" risulta adatta
per 'uso con tutti i materiali. Viene visualizzata I'inten-
sita di segnale nelle rispettive posizioni di misurazione. In
questa modalita di scansione & possibile localizzare con
precisione oggetti situati a brevissima distanza tra loro
€ possono essere valutate meglio complesse sovrastrut-
ture a fronte dell'andamento del segnale.

| vertici delle curve di segnale vengono rappresentati in
scala ridotta, al di sopra dell'indicazione della modalita di
scansione, sotto forma di rettangoli. Vengono visualizzate
la profondita e, per quanto possibile, la classe degli
oggetti. La profondita di misurazione massima & pari a
15 cm (6").

NOTA
In funzione dell'intensita del segnale non & possibile
desumere la profondita di un oggetto.



5.3 Tipo di visualizzazione per la misurazione di

distanza

N | 8.0cm¥ |-1>) 7a,
20.1cm
A4
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In tutte le modalita di scansione & possibile commutare
sul tipo di visualizzazione per la misurazione di distanza.
In questi casi solo la visualizzazione viene commutata,
non la modalita di scansione selezionata.

NOTA

Nel tipo di visualizzazione per la misurazione di distanza
€ possibile rilevare la distanza degli oggetti visualizzati
I'uno rispetto all'altro. Nell'illustrazione d'esempio ven-
gono rilevati tre oggetti metallici equidistanti tra loro. Il
percorso di misurazione considerato dal punto di par-
tenza é pari a 20,1 cm (7,9"). In scala ridotta, al di sopra

5.6 Indicatore della classe dell'oggetto

)

Metallo ferroso

dell'indicazione della modalita di scansione, i tre oggetti
localizzati vengono rappresentati sotto forma di rettangoli
e riportano rispettivamente una distanza di 10 cm (3,9")
I'uno dall'altro.

5.4 Possibili superfici di misurazione

o Calcestruzzo/Cemento armato

e Muratura (mattoni, calcestruzzo poroso, argilla
espansa, pomice ed arenaria calcarea)

o Sotto Superfici come intonaco, piastrelle, carta da
parati, parquet e moquette

e Legno e cartongesso

5.5 Oggetti rilevabili

o Tondini per cemento armato

o Tubi metallici (ad esempio acciaio, rame ed allumi-
nio)

o Tubi di plastica (ad esempio condotti in plastica per
I'acqua, come impianti di riscaldamento a parete/a
pavimento, ecc.)

o Cavita

o Travi dilegno

o Linee elettriche (a prescindere dal fatto che siano o
meno sotto tensione)

o Linee elettriche per corrente trifase (ad esempio
cucina elettrica)

o Linee elettriche per bassa tensione (ad esempio
campanello, telefono)

Tondini per cemento armato e tubi di
plastica pieni d'acqua

\ll

Metallo non ferroso

Ad esempio tubi di rame o alluminio

Non-metallo

Ad esempio tubi di plastica, travi di le-
gno e cavita

Linea elettrica sotto tensione

Ad esempio linee elettriche per bassa
tensione/tensione alternata sotto ten-
sione, nonché linee elettriche per cor-
rente trifase

N A

Oggetti sconosciuti

Oggetti sconosciuti, ivi inclusi oggetti
che si trovano a piu di 6 cm di profon-
dita

5.7 Indicatore dello stato di rilevamento

LED di stato
verde.

Il LED si illumina di colore

Nessun oggetto rilevato.

Il LED si illumina di colore

rosso.

Oggetto rilevato.

LED lampeggiante di colore

rosso.

Con elevata probabilita & stato rilevato
un oggetto sotto tensione.
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5.8 Limitazione della capacita di misurazione

Condizioni sfavorevoli che possono pregiudicare in linea
di principio I'esito della misurazione:

o Sovrastrutture multistrato applicate sulle pareti o sul
pavimento

e Tubiin plastica vuoti in mattoni forati, travi di legno in
intercapedini e pareti realizzate con materiali leggeri

o Oggetti in posizione inclinata nella parete, nel pavi-
mento oppure nel soffitto

o Superfici metalliche e zone umide; in determinate
circostanze, questi elementi possono essere visua-
lizzati negli sfondi come oggetti

o Cavita nel materiale di fondo; in determinate circo-
stanze, questi elementi possono essere visualizzati
come oggetti

e Prossimita ad apparecchi che generano potenti
campi magnetici o elettromagnetici, ad esempio
stazioni base per telefoni cellulari o generatori

5.9 Esempi per i risultati della misurazione
NOTA

Nei seguenti esempi il segnale acustico é attivo.

5.9.1 Tondini per cemento armato

N | 8.0cm3 |-« ©z=
Ocm m Ocm
3 | | 3
6 | | 6
9 . @ 97
72 | | 127
Z15 i i 154
< Cemento armato 3

Nel campo del sensore & presente un metallo ferroso, ad
esempio un tondino per il cemento armato. A sinistra e a
destra dello stesso si trovano altri oggetti al di fuori del
raggio d'azione del sensore. La profondita approssima-
tiva € pari a 8 cm (3,1"). Lo strumento invia un segnale
acustico.
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5.9.2 Tubo di rame

N | 40cm3¥ |« ©=m
Ocm .m Ocm
7 | i 2z
7 e — 4
2 = — 5
2 i Z
4 Universale 4

Nel campo del sensore € presente un metallo non ferroso,
ad esempio un tubo di rame. La profondita approssima-
tiva € pari a 4 cm (1,6"). Lo strumento invia un segnale
acustico.

5.9.3 Oggetto in plastica o in legno

O | 05ecmI |4 e=
Ocm Ocm
2 2
21 42
7 67
Z 87
| Cartongesso 4

Nel campo del sensore & presente un oggetto non me-
tallico. Si tratta di un oggetto in plastica/legno prossimo
alla superficie oppure di una cavita. Lo strumento invia
un segnale acustico.



5.9.4 Linea elettrica sotto tensione

M | 15cm3T |« =
Ocm m Ocm
2 i i z
7 i i :3
2 — ::
=z ; ; 8
| Universale >

NOTA

In funzione della dimensione e della profondita dell'og-
getto non & sempre possibile determinare senza ombra
di dubbio se I'oggetto in questione & sotto tensione.

NOTA
Durante il processo di scansione non poggiare le mani
sulla superficie di fondo.

NOTA
Eventuali linee sotto tensione vengono rilevate in modo
piu affidabile con una velocita di scansione piu lenta.

Nel campo del sensore & presente un oggetto metallico
sotto tensione, ad esempio un cavo elettrico. La profon-
dita approssimativa & pari a 1,5 cm (0,6"). Lo strumento
invia il segnale acustico per le linee elettriche sotto ten-
sione non appena il cavo elettrico viene riconosciuto dal
sensore.

5.9.5 Superficie estesa

N | 2.0cm ¥ | o) vz
Ocm Ocm
2 27
4 : ; =
5 ; /.
“8 ; ; 82
4 Universale 4
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Nel campo del sensore € presente una superficie metal-
lica estesa, ad esempio una piastra di metallo. La pro-
fondita approssimativa € pari a 2 cm (0,8"). Lo strumento
invia un segnale acustico.

5.9.6 Segnali poco chiari 1

? | 00cm3i [ w=
Ocm m Ocm
= 4%
T Y A A 47
T RR X2 2
= ; ; 8
| Universale >

Qualora venissero visualizzati moltissimi oggetti, cio
significherebbe che la parete presenta probabilmente
molte cavita (mattoni forati) oppure la scansione viene
eseguita lungo un oggetto in posizione longitudinale.

NOTA

Grazie a misurazioni spostate verso I'alto/verso il basso,
eseguite parallelamente al primo campo di misura, e me-
diante la marcatura degli oggetti individuati, & possibile
identificare I'andamento degli oggetti stessi. Contrasse-
gni sfalsati sono indicazione della presenza di cavita.

NOTA

In modalita di scansione "Mattone forato" le cavita ven-
gono in larga misura nascoste.
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6 Messa in funzione

6.1 Inserimento delle batterie B

PRUDENZA
Non utilizzare batterie danneggiate.

PRUDENZA
Sostituire sempre il set di batterie completo.

PRUDENZA

Non utilizzare contemporaneamente batterie nuove
e batterie usate. Non utilizzare batterie di marche
diverse oppure di tipo diverso.

1. Aprire il blocco sulla parte inferiore dello strumento
e rimuovere il coperchio del vano batterie.

2. Introdurre le batterie nello strumento. Innestare nuo-
vamente il coperchio nel blocco.
NOTA Osservare la polarita (vedere i contrassegni
nel vano batterie).
La Indicatore dello stato della batteria nel display
dello strumento indica il livello di carica delle batte-
rie.

3. Accertarsi che il vano batterie sia chiuso in modo
corretto.

6.2 Accensione / spegnimento dello strumento

1. Attivare lo strumento mediante il tasto ON/OFF.
Il LED di stato si illumina di colore verde. Viene
visualizzato il Predefinito impostato nel menu.

2. Premendo il tasto ON/OFF quando lo strumento &
acceso, lo strumento si spegne.
NOTA Se sul display viene visualizzato il segnale
di avvertimento "Cambia batterie", le impostazioni
vengono salvate e lo strumento si spegne automa-
ticamente.
NOTA Qualora non venga eseguita alcuna misu-
razione con lo strumento né venga premuto alcun
tasto, trascorsi 5 minuti lo strumento stesso si spe-
gne di nuovo automaticamente. In Menu & possibile
modificare il tempo di disinserzione (vedere 7.1.5).

7 Utilizzo

7.1 Acquisizione delle impostazioni nel Menu

1. Premere il tasto del Menu per entrare nel menu
stesso.

2. Premere il tasto di selezione in basso oppure il tasto
di misurazione per accedere alle singole voci di
menu.

NOTA La voce di menu selezionata viene eviden-
ziata con uno sfondo grigio.

3. Premere il tasto di selezione a sinistra o il tasto
di selezione a destra per modificare I'impostazione
relativa alla voce di menu selezionata.

4.  Premere un'altra volta il tasto Menu per abbando-
nare nuovamente il menu.

5. Le impostazioni selezionate sino a questo punto
vengono acquisite e viene visualizzata la Predefinito
selezionata.

7.1.1 Accensione sensore di corrente

Impostare il sensore della corrente alla voce del menu
"Sensore AC". Di default, il sensore della corrente &
spento. Il sensore della corrente serve a classificare i
cavi elettrici. Anche se spenti, i cavi elettrici vengono
visualizzati come oggetti
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NOTA

Accendere il sensore AC soltanto se effettivamente ne-
cessario per evitare possibili errori di misurazione, ad es.
in calcestruzzo bagnato oppure in caso di contatto della
superficie di calcestruzzo.

7.1.2 Impostazione della modalita Standard
Alla voce di menu "Predefinito" impostare la modalita di
scansione che dovra essere visualizzata all'accensione
dello strumento.

NOTA

L'impostazione di fabbrica per la modalita di scansione &
"Universale".

7.1.3 Attivazione/Disattivazione dei segnali acustici
Alla voce di menu "Suono" impostare se lo strumento
deva emettere o0 meno un segnale acustico supplemen-
tare nel momento in cui viene rilevato un oggetto.

NOTA
Con I'impostazione di fabbrica il segnale acustico & attivo.

7.1.4 Impostazione della luminosita

Impostare I'intensita luminosa del display alla voce di
menu "Luminosita".

NOTA

L'impostazione di fabbrica € "Massima" (luminosita mas-
sima).



7.1.5 Impostazione del tempo di disinserzione
Selezionare alla voce di menu "Autospegnim." un in-
tervallo di tempo dopo il quale lo strumento si debba
spegnere automaticamente, qualora non sia stata ese-
guita alcun attivita di misurazione né sia stato premuto
alcun tasto.

NOTA

L'impostazione di fabbrica & "5 minuti".

7.1.6 Impostazione della lingua

Impostare alla voce di menu "Lingua" la lingua desiderata.
NOTA
L'impostazione di fabbrica & "English".

7.1.7 Impostazione delle unita di misura

Impostare alla voce di menu "Unita" l'unita di misura
desiderata.

NOTA

L'impostazione di fabbrica € "Centimetri".

7.2 Richiamo di informazioni estese sullo
strumento

Nelle singole voci di menu & possibile richiamare informa-
zioni sullo strumento, nonché ripristinare le impostazioni
di fabbrica.

1. Con lo strumento spento, premere contemporanea-
mente il tasto Menu ed il tasto ON/OFF, per acce-
dere al menu sulle impostazioni estese relative allo
strumento.

2. Premere il tasto di selezione in basso oppure il tasto
di misurazione per selezionare una voce di menu.
NOTA La voce di menu selezionata viene eviden-
ziata con uno sfondo grigio.

3. Premere il tasto di selezione a destra per richia-
mare, in funzione della voce di menu selezionata,
le informazioni estese relative allo strumento o per
ripristinare le impostazioni di fabbrica.

4. Premere un'altra volta il tasto Menu per abbando-
nare nuovamente il menu richiamato; con un'ulte-
riore pressione del tasto si ritornera alla visualizza-
zione della modalita di scansione.

7.3 Commutazione della modalita di scansione

Premere il tasto di selezione di sinistra oppure il tasto
di selezione di destra per commutare ciclicamente tra le
diverse modalita di scansione.

NOTA

La rispettiva impostazione ¢ visibile nella parte inferiore
del display.

7.4 Commutazione del tipo di visualizzazione

1. Tenere premuto il tasto di selezione di sinistra op-
pure il tasto di selezione di destra per piu di 2 se-
condi affinché avvenga la commutazione da visualiz-
zazione della modalita di scansione a visualizzazione
per la misurazione di distanza.
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2. Tenere premuto il tasto di selezione di sinistra op-

pure il tasto di selezione di destra per piu di 2 se-
condi per tornare dalla visualizzazione per la misura-
zione di distanza alla visualizzazione della modalita
di scansione.

7.5 Procedimento di scansione @

Attivare lo strumento mediante il tasto ON/OFF.
NOTA Nel display viene visualizzato il Predefinito
impostato nel menu.

2. Selezionare la modalita di scansione corrispondente

al tipo di fondo da esaminare.
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3. Collocare lo strumento sulla superficie da esaminare
e spostarlo lentamente in linea retta, esercitando
una pressione leggera ed uniforme sulle ruote poste
vicino al vano batterie.

NOTA | risultati della misurazione vengono visualiz-
zati dopo un percorso di misurazione minimo di 10
cm (3,9"). Risultati ottimali si ottengono a partire da
un percorso di misurazione di 40 cm (15,7").

NOTA Procedere sempre avanti e indietro sulla
stessa traiettoria.

NOTA Evitare traiettorie di misurazione lunghe onde
ridurre al minimo eventuali errori di misurazione.
NOTA Se durante la misurazione lo strumento viene
sollevato dalla superficie esaminata, continuera ad
essere visualizzato |'ultimo valore di misurazione ri-
levato. Nell'indicatore del campo del sensore viene
visualizzato il messaggio "Tieni". Se lo strumento
viene nuovamente rimesso a contatto con la super-
ficie da esaminare e si procede con lo spostamento
oppure si preme il tasto di misurazione, viene avviato
un nuovo procedimento di scansione.

NOTA Mantenere sempre il contatto con il pavi-
mento con tutte e 4 le ruote. Non percorrere gradini
o spigoli.

NOTA Durante la scansione, non toccare la superfi-
cie.

4. Qualora non vengarilevato alcun oggetto, eseguire il
processo di scansione trasversalmente rispetto alla
direzione del primo percorso eseguito.

5. Se sidesidera localizzare e contrassegnare con pre-
cisione un oggetto rilevato, spostare lo strumento
indietro finché I'oggetto non si viene a trovare diret-
tamente al di sotto della linea centrale dell'indicatore
per il campo del sensore (vedere figura A).

6. Con l'ausilio della tacca di marcatura superiore,

contrassegnare I'oggetto sulla superficie.
NOTA Questo contrassegno potra tuttavia essere
considerato un'informazione affidabile soltanto nel
caso in cui si tratti di un oggetto con un andamento
precisamente verticale, poiché il campo del sen-
sore si trova leggermente al di sotto della tacca di
marcatura superiore.

7. Per contrassegnare I'oggetto in modo preciso, spo-
stare lo strumento verso sinistra o verso destra,
finché I'oggetto rilevato non si viene a trovare sul
bordo esterno corrispondente dell'indicatore per il
campo del sensore.

8. Contrassegnare |'oggetto rilevato con I'ausilio della
tacca di marcatura di destra o di sinistra (vedere
figura B).

9. Eseguire il procedimento di scansione trasversal-

mente rispetto alla direzione del primo percorso
eseguito.
NOTA E necessario eseguire il procedimento di
scansione trasversalmente rispetto alla direzione del
primo percorso poiché gli oggetti con un andamento
longitudinale potrebbero non essere riconosciuti e/o
potrebbero fornire un risultato di misurazione non
chiaro (indicazione di moltissimi oggetti).

8 Cura e manutenzione

8.1 Pulizia ed asciugatura

1. Pulire utilizzando solamente un panno morbido e
pulito; se necessario, inumidire leggermente il panno
con alcol puro o acqua.

NOTA Non utilizzare altri liquidi, poiché potrebbero
risultare aggressivi per le parti in plastica.

2. Rispettare i limiti di temperatura per il magazzinag-
gio dello strumento, in particolar modo in inverno /
estate.

8.2 Magazzinaggio

Conservare lo strumento esclusivamente in luoghi
asciutti. Si prega di rispettare i valori limite della
temperatura previsti per il magazzinaggio dello
strumento.

Dopo un lungo periodo di magazzinaggio dello strumento,
prima dell'uso eseguire una misurazione di controllo.
Prima di lunghi periodi di inattivita, rimuovere le batterie
dallo strumento. Lo strumento potrebbe essere danneg-
giato da eventuali perdite di liquido delle batterie.
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8.3 Trasporto

Per il trasporto dello strumento utilizzare la valigetta Hilti
oppure un imballo equivalente.

PRUDENZA

Trasportare sempre lo strumento solamente dopo
aver rimosso le batterie.

8.4 Servizio di calibrazione Hilti

Si consiglia di usufruire del servizio di calibrazione Hilti
per un controllo regolare degli strumenti, affinché possa
essere garantita la loro affidabilita ai sensi delle norme e
dei requisiti di legge.

Il servizio di calibrazione Hilti € sempre a disposizione su
specifica richiesta della clientela, in ogni caso & consiglia-
bile far eseguire un controllo almeno una volta all'anno.
Il servizio di calibrazione Hilti conferma che, il giorno della
prova, le specifiche dello strumento controllato erano
conformi ai dati tecnici riportati nel manuale d'istruzioni.
Dopo il controllo, viene apposto sullo strumento un ade-
sivo di calibrazione ed un relativo certificato che confer-
mano per iscritto la conformita dello strumento rispetto
alle indicazioni fornite dal costruttore.

| certificati di calibrazione sono sempre necessari per le
aziende certificate ISO 900X.

Per ulteriori informazioni contattare il proprio referente
Hilti.



9 Problemi e soluzioni

Problema

Possibile causa

Soluzione

Lo strumento non si accende

Le batterie sono scariche

Sostituire le batterie

Polarita delle batterie invertita

Inserire correttamente le batterie e
chiudere il vano batterie

Lo strumento & in funzione ma
non reagisce

Errore di sistema

Rimuovere le batterie e inserirle nuo-
vamente

Lo strumento & troppo freddo o
eccessivamente surriscaldato

Lo strumento & troppo freddo o ec-
cessivamente surriscaldato

Attendere finché non é stato rag-
giunto il range di temperatura con-
sentito

Nel display appare la segnala-
zione "Ruota sollevata"

La ruota perde contatto con la super-
ficie

Premere il tasto di misurazione. Du-
rante lo spostamento dello strumento
accertarsi che la ruota resti sempre a
contatto con la superficie; in caso di
superfici irregolari (ad esempio mu-
ratura, piastrelle, fughe, intonaco,
ecc.) interporre un sottile cartone tra
le ruote e la superficie in questione
ed esercitare una pressione uniforme
sulle ruote poste vicino al vano batte-
rie.

Nel display appare la segnala-
zione "Troppo veloce"

Lo strumento viene spostato con ve-
locita eccessiva

Premere il tasto di misurazione. Spo-
stare lo strumento sulla parete piu
lentamente

Sul display viene visualizzata la
segnalazione "Fuori dal range di
temperatura"

Range di temperatura superato o non
raggiunto

Attendere finché non é stato rag-
giunto il range di temperatura con-
sentito

Sul display viene visualizzata la
segnalazione "Variazione tem-
peratura troppo elevata"

J

Cambio di temperatura troppo repen-
tino nello strumento

Accendere nuovamente lo strumento

Nel display appare la segna-
lazione "Disturbo causato da
onde radio"

Disturbo causato da onde radio. Lo
strumento si spegne automatica-
mente.

Eliminare, se possibile, le onde ra-
dio causa del disturbo (ad esempio
WLAN, UMTS, radar di bordo, tralicci
di trasmissione o microonde) e rimet-
tere in funzione lo strumento.

10 Smaltimento

€3

Gli strumenti e gli attrezzi Hilti sono in gran parte realizzati con materiali riciclabili. Condizione essenziale per il
riciclaggio € che i materiali vengano accuratamente separati. In molte nazioni, Hilti si & gia organizzata per provvedere
al ritiro dei vecchi strumenti/attrezzi ed al loro riciclaggio. Per informazioni al riguardo, contattare il Servizio Clienti Hilti

oppure il proprio referente Hilti.
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Solo per Paesi UE

Non gettare gli strumenti di misura elettronici tra i rifiuti domestici.

Secondo la Direttiva Europea sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche e la sua attua-
zione in conformita alle norme nazionali, le apparecchiature elettriche esauste devono essere raccolte

separatamente, al fine di essere reimpiegate in modo ecocompatibile.

11 Garanzia del costruttore per gli strumenti

In caso di domande relative alle condizioni della garanzia,
rivolgersi al rivenditore HILTI piu vicino.

12 Avvertenza FCC (valida solo per gli USA)

ATTENZIONE Il presente strumento € stato testato se-
condo la Sezione 15 delle normative FCC e giudicato
conforme ai valori limite stabiliti per uno strumento di-
gitale di classe B. Queste direttive hanno la funzione di
garantire una sufficiente protezione contro disturbi dan-
nosi nel caso di una installazione in ambiente abitativo.
Questo strumento genera, utilizza e irradia energia da ra-
diofrequenza e puo risultare, qualora non venga installato
ed utilizzato in conformita alle relative istruzioni, fonte di
disturbo per le comunicazioni radio.

Non viene tuttavia fornita alcuna garanzia che, con una
determinata installazione, non si giunga ad eventuali di-
sturbi. Qualora il presente strumento compromettesse la
ricezione radio o TV - fattore che puo essere stabilito ac-
cendendo/spegnendo lo strumento - sarebbe opportuno
eliminare il disturbo per mezzo di uno o piu dei seguenti
provvedimenti:

o Allineare nuovamente |'antenna di ricezione.

o Aumentare la distanza tra strumento e ricevitore.

e Collegare lo strumento ad una presa su di un altro
circuito elettrico rispetto a quello del ricevitore.

o Per assistenza, rivolgersi al Rivenditore oppure ad
un tecnico televisivo o radiofonico qualificato.

NOTA

Mediante modifiche non espressamente autorizzate dalle
autorita per I'omologazione, & possibile che decada il
diritto dell'utilizzatore di operare con lo strumento.

Questo strumento soddisfa i requisiti della Sezione
15 della normativa FCC. L'utilizzo dello strumento &
subordinato ai seguenti presupposti:

1. lo strumento non provoca alcun tipo di disturbo
dannoso;
2. lo strumento deve accettare ogni disturbo rice-

vuto, anche i disturbi che possono condurre ad
un funzionamento non desiderato.

Per i Clienti negli USA

il presente strumento pud essere utilizzato esclusiva-
mente da operatori delle autorita esecutive, vigili del
fuoco e servizi di soccorso, istituti di ricerca scienti-
fica, attivita commerciali dell'industria mineraria, societa
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immobiliari ed aziende private che lavorino per i so-
praccitati gruppi. L'esercizio dello strumento da parte di
qualsivoglia altro gruppo comporta un'infrazione al co-
dice 47 U.S.C. § 301 e pud essere punita con elevate
pene giudiziarie.

Condizioni per la coordinazione

1. | sistemi di formazione delle immagini a banda ultra-
larga devono essere testati dalle autorita FCC prima
che il sistema stessa possa essere messo in fun-
zione. L'utilizzatore deve attenersi alle restrizioni re-
lative all'utilizzo che derivano dal suddetto controllo.

2. Gli utilizzatori di sistemi di formazione delle imma-
gini a banda ultra-larga devono comunicare i propri
campi di applicazione all'FCC Office of Engineering
and Technology, il quale coordina le informazioni
messe a disposizione con il governo, tramite la
National Telecommunications and Information Ad-
ministration.

Le informazioni messe a disposizione dall'utilizza-
tore del sistema a banda ultra-larga devono conte-
nere il nome, I'indirizzo ed altre pertinenti informa-
zioni di contatto dell'utilizzatore, il settore d'eserci-
zio interessato ed il numero d'identificazione FCC
ed altre indicazioni tecniche relative al sistema di
formazione delle immagini a banda ultra-larga .
Queste informazioni devono essere inviate al se-
guente indirizzo:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3.  Gliutilizzatori di sistemi di formazione delle immagini
a banda ultra-larga omologati e coordinati possono
trasmetterli ad altri utilizzatori qualificati e portarli
in altre localita, se il cambio di utilizzatore e di
localita & stato comunicato alle autorita FCC e sono
stati presi accordi in merito alle presenti applicazioni
autorizzate.



>

Il rapporto NTIA/FCC deve evidenziare tutte le restri-
zioni relative all'utilizzo del sistema. Tali restrizioni
possono indicare localita nelle quali lo strumento
non pud essere messo in funzione, oppure localita
che si trovano in prossimita di stazioni radio auto-
rizzate per le quali &€ necessario prendere ulteriori
accordi prima di utilizzare il sistema di formazione
delle immagini a banda ultra-larga . Qualora sia ne-
cessario giungere ad ulteriori accordi a livello locale,
verra nominato un relativo interlocutore locale per
un colloquio in merito. Ground Penetrating Radar
Coordination Notice & Equipment Registration.

NOTA

Il presente modulo & valido solamente per gli utilizzatori
statunitensi. Un'eventuale omissione costituirebbe un'in-
frazione alla legge federale.

Data:

Nome della ditta:

Indirizzo:

Informazioni di contatto [nome e telefono]:
Campo di applicazione [stato(i)]:
Indicazioni relative allo strumento
Denominazione dello strumento: PS 50
FCC-ID: SDL-PS38R01

7. Data di ricezione dello strumento:

SO h®N =

Si prega di inviare il presente modulo a mezzo fax al
seguente numero FCC: 202-418-1944

oppure di spedire al seguente indirizzo:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Si prega di non inviare queste informazioni a Hilti.

13 Avvertenza IC (valida solamente per il Canada)

Il presente strumento soddisfa i requisiti espressi
nella RSS-220 in relazione alla RSS-Gen della IC.

L'utilizzo dello strumento & subordinato ai seguenti
presupposti:

1. lo strumento non provoca alcun tipo di disturbo
dannoso;

2. lo strumento deve accettare ogni disturbo rice-
vuto, anche i disturbi che possono condurre ad
un funzionamento non desiderato.

Per i Clienti in Canada:

il presente strumento pud essere messo in funzione so-
lamente se indirizzato verso il pavimento o la parete e se
€ in contatto con la superficie del pavimento o della pa-
rete. il presente strumento puo essere messo in funzione
solamente da autorita esecutive, istituti di ricerca scienti-
fica, attivita commerciali dell'industria mineraria, societa
immobiliari nonché vigili del fuoco e servizi di soccorso.

14 Dichiarazione di conformita CE (originale

Denominazione: Multidetector
Modello: PS 50
Generazione: 01
Anno di progettazione: 2013

Sotto nostra unica responsabilita, dichiariamo che questo
prodotto & stato realizzato in conformita alle seguenti
direttive e norme: 2014/53/EU, 2011/65/EU, EN ISO
12100, EN 61010-1:2010, EN 301489-33 Vv2.2.0, EN
302065-4 V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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MANUAL ORIGINAL

Multidetector PS 50

Lea detenidamente el manual de instruccio-
nes antes de la puesta en servicio.

Conserve siempre este manual de instruccio-
nes cerca de la herramienta.

En caso de traspaso a terceros, la
herramienta siempre se debe entregar junto
con el manual de instrucciones.
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H Los nimeros hacen referencia a las ilustraciones. Las
ilustraciones se encuentran al principio del manual de
instrucciones.

En este manual de instrucciones, «la herramienta» se
refiere siempre al multidetector PS 50.

Componentes de la herramienta y elementos de ma-

nejo €1

@ Pantalla

@ Teclado

(3) Compartimento para pilas

(4) Muescas de marcado

(5) LED indicador de estado (rojo/verde)

(6) Area del sensor
(1) Rueda
(8) Alojamiento del asidero

(9) Tecla de encendido/apagado
10) Tecla de medicién

(1) Tecla de menu

(12) Tecla de seleccién izquierda
(13) Tecla de seleccién hacia abajo
(14) Tecla de seleccién derecha
Cubierta para mantenimiento
(6) Placa de identificacion

Pantalla A

Indicador del estado de las pilas
Indicador para el area del sensor (las lineas dis-
continuas representan los bordes exteriores de la
herramienta para marcar la posicion del objeto)
Zona ya examinada
(5) Escala para el indicador de la profundidad aproxi-
mada del objeto
@ Zona aln no examinada
@ Posicion de los bordes exteriores (para el marcado
de un objeto localizado en una de las dos muescas
de marcado laterales)
Indicador de modo de escaneo
(9) Gris: objeto localizado fuera del area del sensor
Negro: objeto localizado en el area del sensor
an
@)

% Indicador de sefial acUstica

La linea central corresponde a la muesca de mar-

cado superior

Indicador de la profundidad aproximada del objeto
(13) Indicador de la clase de objeto

1 Indicaciones generales

1.1 Senales de peligro y su significado

PELIGRO
Término utilizado para un peligro inminente que puede
ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.

ADVERTENCIA
Término utilizado para una posible situacion peligrosa
que puede ocasionar lesiones graves o la muerte.
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PRECAUCION
Término utilizado para una posible situacién peligrosa
que puede ocasionar lesiones o dafios materiales leves.

INDICACION
Término utilizado para indicaciones de uso y demas
informacion de interés.



1.2 Explicacion de los pictogramas y otras
indicaciones

Simbolos de advertencia

Advertencia
de peligro en
general
Simbolos
Leer el Recoger los
manual de materiales
instruccio- para su
nes antes del reutilizacion
uso

Ubicacion de los datos identificativos de la herra-
mienta

La denominacion del modelo y la identificacion de serie
se indican en la placa de identificacién de su herramienta.
Anote estos datos en su manual de instrucciones y men-
cionelos siempre que realice alguna consulta a nuestros
representantes o al departamento de servicio técnico.

Modelo:

Generacion: 01

N.© de serie:

2 Descripcion

2.1 Uso conforme a las prescripciones

El multidetector PS 50 esta disefiado para detectar ob-
jetos, como metales ferrosos (hierros de armadura), me-
tales no ferrosos (cobre y aluminio), vigas de madera,
tubos de plastico, tuberias y cables, en superficies de
trabajo secas.

Encontrara mas informacion y ejemplos de aplicacién en
Internet.

La utilizacion de la herramienta y sus dispositivos auxi-
liares puede conllevar riesgos para el usuario en caso de
manejarse de forma inadecuada por personal no cuali-
ficado o utilizarse para usos diferentes a los que estan
destinados.

Siga las indicaciones relativas al manejo, cuidado y man-
tenimiento que se describen en el manual de instruccio-
nes.

Tenga en cuenta las condiciones ambientales. No uti-
lice la herramienta en lugares donde exista peligro de
incendio o explosion.

No esta permitido efectuar manipulaciones o modifica-
ciones en la herramienta.

2.2 Suministro

Herramienta

Cinta de mano

Pilas

Manual de instrucciones
Certificado del fabricante
Bolsa de transporte

Juego de lapices marcadores
Maletin Hilti

GG N

3 Datos técnicos

Reservado el derecho a introducir modificaciones técnicas.

Zona de deteccion maxima para la localizacion de ob-
T —"
jetos

15 cm (5,90 in)

Zona de deteccion maxima para la clasificacion de ob-
jetos!

60 mm (2,36 in)

1 Depende del modo de escaneo, del tamafio y del tipo de objeto, asi como del material y del estado de la superficie de trabajo.

2 Algunas circunstancias externas, en concreto las fuertes fluctuaciones de temperatura, la presencia de humedad, los golpes, las
caidas, etc., pueden alterar la precision de la herramienta. Si no se indica lo contrario, la herramienta ha sido ajustada y calibrada
atendiendo a unas condiciones ambientales estandares (MIL-STD-810F).

3 Véase la imagen de cubierta 7.
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Zona de deteccion maxima para cables conductores
(50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2,36 in)

Precision de localizacion «a» para el centro del ob-
jeto! 2,3

+5 mm (x 0,2 in)

Precision «b» de la medicion de profundidad!- 2 3

+10 mm (£ 0,4 in)

Distancia minima «c» entre dos objetos’: 3

4 cm (1,57 in)

Temperatura de servicio

-10...+50 °C (14 °F-122 °F)

Temperatura de almacenamiento

-20...+70 °C (-4 °F-158 °F)

Pilas

4 x 1,5V LRO6 (AA)

Celdas de bateria

4 x 1,2 V HR06, KRO6 (AA)

Tiempo de funcionamiento (pilas alcalinas de manga- 5h
neso)

Tiempo de funcionamiento (celdas de bateria 7h
2500 mAh)

Clase de proteccion

IP 54 (proteccion contra polvo y salpicaduras de agua)
(IEC 60529)

Peso segun el procedimiento EPTA 01/2003

0,7 kg (1,5 Ibs)

Dimensiones (L x An x Al)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7,7 in x 3,5 in x 3,0 in)

1 Depende del modo de escaneo, del tamafio y del tipo de objeto, asi como del material y del estado de la superficie de trabajo.

2 Algunas circunstancias externas, en concreto las fuertes fluctuaciones de temperatura, la presencia de humedad, los golpes, las
caidas, etc., pueden alterar la precision de la herramienta. Si no se indica lo contrario, la herramienta ha sido ajustada y calibrada

atendiendo a unas condiciones ambientales estandares (MIL-STD-810F).

3 véase la imagen de cubierta 7.

4 Indicaciones de seguridad

Ademas de las indicaciones técnicas de seguridad
que aparecen en los distintos capitulos de este ma-
nual de instrucciones, también es imprescindible
cumplir estrictamente las siguientes disposiciones.

4.1 Observaciones basicas de seguridad

a)

b)
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Los nifos no deben estar cerca de la herramienta
de medicion.

Compruebe la pantalla después de haber conec-
tado la herramienta.La pantalla deberia mostrar el
logo de Hilti y el nombre de la herramienta. A conti-
nuacion, en la pantalla se muestra el ajuste previo o
el Ultimo ajuste guardado.

La herramienta no debe emplearse cerca de per-
sonas que lleven marcapasos.

No utilice la herramienta cerca de mujeres emba-
razadas.

El resultado puede verse alterado por el efecto de
condiciones de medicion que varien rapidamente.
No utilice la herramienta en la proximidad de
aparatos médicos.

No taladre en los puntos en los que la herramienta
ha encontrado objetos. Tenga en cuenta el dia-
metro de taladrado y afada siempre un factor de
seguridad adecuado.

Observe siempre los avisos de advertencia de la
pantalla.

Los resultados de la medicion pueden verse afec-
tados por determinadas condiciones del entorno.
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Entre ellas se encuentran, p. ej., la proximidad
de herramientas que generen fuertes campos
magnéticos o electromagnéticos, humedad, ma-
teriales de construccién que contengan metales,
materiales aislantes con laminado de aluminio,
estructuras de capas, superficies de trabajo con
cavidades huecas, asi como papeles pintados o
azulejos conductores. Por ello, antes de taladrar,
serrar o fresar en las superficies de trabajo tenga
en cuenta también otras fuentes de informacion
(p- €j., los planos).

Observe las condiciones ambientales. No utilice
la herramienta en lugares donde exista peligro de
incendio o explosion.

Sujete la pantalla de forma que pueda leerla (p.
ej., no la sujete poniendo los dedos encima de la
pantalla, no deje que la pantalla se ensucie).

No utilice la herramienta si esta defectuosa.
Asegurese de que la superficie de deteccion esté
siempre limpia.

Compruebe el ajuste de la herramienta antes de
su uso.

La herramienta no debe ponerse en servicio sin
autorizacion previa cerca de instalaciones milita-
res, aeropuertos o centros astronémicos.

4.2 Organizacion segura del lugar de trabajo

a)

Durante el trabajo con los conductores, procure
no adoptar posturas forzadas. Procure que la



postura sea estable y manténgase siempre en
equilibrio.

b) Si la herramienta pasa de estar sometida a un
frio intenso a un entorno mas calido o viceversa,
aclimatela antes de empezar a utilizarla.

c) Utilice la herramienta solo dentro de los limites
de aplicacion definidos.

d) Observe las disposiciones locales sobre preven-
cion de accidentes.

4.3 Compatibilidad electromagnética

La herramienta cumple con los valores limite establecidos
en la norma EN 302435. Por este motivo, por ejemplo
en hospitales, centrales nucleares y en las proximida-
des de aeropuertos y estaciones emisoras moviles debe
consultarse si es posible utilizarla.

4.4 Medidas de seguridad generales

a) Compruebe la herramienta antes de su utilizacion.
Si presentara danos, acuda al departamento del
servicio técnico de Hilti para que la reparen.

b) Mantenga la herramienta siempre limpia y seca.

c) No coloque adhesivos ni placas cerca del area
del sensor situada en la parte posterior de la
herramienta. Las placas metdlicas tienen especial
influencia en los resultados de medicion.

d) Asegurese de que la cubierta de mantenimiento
esté siempre bien cerrada. La cubierta de mante-
nimiento solo debe abrirla un miembro del depar-
tamento del servicio técnico de Hilti.

Descripcion del sistema

5.1 Principio de funcionamiento

La herramienta permite comprobar la superficie de tra-
bajo en la zona que cubre el campo del sensor en la
direccion de medicion «A» hasta la profundidad indicada.
Si un objeto se encuentra bajo el sensor, se representa
en el area del sensor del indicador. La medicion solo
puede realizarse mientras la herramienta se desplaza en
la direccion «B» y durante un recorrido minimo de 10 cm
(3,9 in). Se detectan objetos cuyo material se diferencia
del de la superficie de trabajo analizada. En la pantalla se
muestran la posicion del objeto, la profundidad aproxi-
madavyy, si es posible, la clase de objeto. Segun la funcién,
se localizan de forma fiable los bordes superiores de los
objetos que se encuentran en posicion transversal a la
direccion de movimiento de la herramienta. Para locali-
zar los objetos que transcurren en sentido longitudinal
al sentido de la marcha, se recomienda llevar a cabo
siempre un segundo escaneo transversal al primero.

La herramienta cuenta con diversos sensores para la
localizacién, medicion de profundidad o clasificacion de
materiales.
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e) Es necesario que compruebe la precision del apa-
rato en caso de que este se caiga o se produzcan
otros efectos mecanicos.

f)  Si bien la herramienta esta disefiada para un uso
en condiciones duras de trabajo, como lugares de
construccion, debe tratarla con sumo cuidado, al
igual que las demas herramientas de medicién.

g) Aunque la herramienta esta protegida contra la
humedad, séquela con un paio antes de introdu-
cirla en el contenedor de transporte.

h) Compruebe la precision de la herramienta antes
de realizar mediciones.

4.5 Seguridad eléctrica

a) Guarde las pilas fuera del alcance de los nifos.

b) Saque las pilas de la herramienta cuando no la vaya
a utilizar durante un periodo prolongado. Durante los
periodos prolongados de almacenamiento, las pilas
pueden oxidarse y descargarse.

c) Sustituya siempre todas las pilas al mismo tiempo.
Utilice solo pilas de un fabricante y del mismo voltaje.

d) No deje que las pilas se sobrecalienten ni las
exponga al fuego. Las pilas pueden explotar o liberar
sustancias toxicas.

e) No recargue las pilas.

f) No suelde las pilas a la herramienta.

g) No descargue las pilas mediante cortocircuito.
Podrian sobrecalentarse y provocar ampollas de
quemadura.

h) No abra las pilas ni las exponga a una carga
mecanica excesiva.

4.6 Transporte
Transporte la herramienta siempre sin pilas.

Si se encuentran varios objetos unos sobre otros en una
superficie de trabajo, se muestra en la pantalla el objeto
que se encuentra mas proximo a la superficie. La vista de
las propiedades del objeto representado en la pantalla
puede diferir de las propiedades reales del objeto. En
especial los objetos muy delgados se representan mas
gruesos en la pantalla. Los objetos cilindricos grandes
(p. €j., tubos de plastico o tuberias de agua) pueden
parecer mas estrechos en la pantalla de lo que son en
realidad.

En funcién del tamafio y la profundidad del objeto en-
contrado, es posible reconocer la clase de objeto.

5.2 Modos de escaneo

La herramienta dispone de los siguientes modos de es-
caneo:

o Universal

o Hormigon

e Hormigén humedo
o Suelo radiante
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e Tabique seco
e Ladrillo hueco
o Vista de senal

En funcién de la seleccion del modo de escaneo, la
herramienta se puede adaptar a distintas superficies de
trabajo.

INDICACION

El rendimiento de medicién depende en gran medida de
la seleccion adecuada del modo de escaneo. Asegurese
de que ha seleccionado el modo de escaneo adecuado u
6ptimo para la superficie de trabajo, ya que los resultados
de la medicion pueden variar en funcién del mismo.

5.2.1 Universal

El modo de escaneo «Universal» es adecuado para la
mayoria de aplicaciones en mamposteria maciza u hor-
migoén. Se muestran objetos de metal y de plastico, asi
como cables eléctricos. Es posible que no se muestren
cavidades huecas en construccién de ladrillos o tubos
de plastico vacios de diametro inferior a 2 cm (0,8 in). La
profundidad de medicion maxima es de 8 cm (3,2 in).

5.2.2 Hormigon

El modo de escaneo «Hormigén» es especialmente ade-
cuado para utilizarlo en hormigén seco. Se muestran
hierros de armadura, tubos de plastico y metalicos, y
cables eléctricos. La profundidad de medicién maxima
esde 15cm (6 in).

Si se mide en paredes de hormigén finas, debe utilizarse
el modo «Universal» para evitar errores de medicion.

5.2.3 Hormigén humedo

El modo de escaneo «Hormigén humedo» es especial-
mente adecuado para utilizarlo en hormigén fresco. Se
muestran hierros de armadura, tubos de plastico y me-
talicos, y cables eléctricos. No es posible diferenciar
entre los cables conductores y los no conductores. La
profundidad de medicion maxima es de 6 cm (2,3 in).

INDICACION
El hormigoén precisa de varios meses para secarse por
completo.

5.2.4 Suelo radiante

El modo de escaneo «Suelo radiante» esta especialmente
indicado para detectar tubos metdlicos, tubos de alea-
ciones metélicas y tubos de plastico llenos de agua, asi
como cables eléctricos introducidos en el pavimento. La
profundidad de mediciéon méaxima es de 8 cm (3,2 in).

INDICACION
No se detectan los tubos de plastico vacios.

INDICACION

Tenga en cuenta la alineacién de la herramienta en las
areas de las curvas del circuito de calefaccion radiante.
Es recomendable medir en varios lugares y en ambos
sentidos.
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5.2.5 Tabique seco

El modo de escaneo «Tabique seco» es vdlido para
localizar vigas de madera, estacas metdlicas, tubos de
agua llenos y cables eléctricos en paredes en seco. La
profundidad de medicién maxima es de 8 cm (3,2 in).

INDICACION
No se detectan los tubos de plastico vacios.

5.2.6 Ladrillo hueco

El modo de escaneo «Ladrillo hueco» es adecuado para
mamposteria con muchos espacios huecos. En este
modo de escaneo se ocultan los espacios vacios en
gran medida. Se localizan objetos metdlicos, tubos de
plastico llenos de agua y cables eléctricos conductores.
La profundidad de medicién maxima es de 8 cm (3,2 in).

INDICACION
No se muestran tubos de plastico vacios ni cables eléc-
tricos no conductores.

5.2.7 Vista de senal

N 45cm3 | <) wz=m
______ LJ‘ LL_J[
om  10lem ' 20lem ' 30em | 40
| Vista de senal >

El modo de escaneo «Vista de sefal» es adecuado para
utilizarlo con todos los materiales. Se muestra la inten-
sidad de la sefial en la posicién de medicién corres-
pondiente. En este modo de escaneo, se localizan con
precision los objetos situados muy cerca unos de otros
y las estructuras complicadas de material se pueden
evaluar mejor mediante las variaciones de la sefial.

Los éapices de las curvas de sefial se representan como
rectangulos a escala pequeia mediante el indicador del
modo de escaneo. Se muestran la profundidad de los
objetos y, dentro de lo posible, su clase. La profundidad
de medicién maxima es de 15 cm (6 in).

INDICACION
De la intensidad de la sefial no se puede deducir la
profundidad de los objetos.



5.3 Tipo de indicacion para la medicion de

distancia
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El tipo de indicador para la medicién de distancia se
puede modificar en todos los modos de escaneo. Para
ello, solo se cambia el indicador, no el modo de escaneo
seleccionado.

INDICACION

En el tipo de indicador para la medicion de distancia se
puede determinar la distancia existente entre los objetos
mostrados. En la imagen del ejemplo se detectan tres
objetos metdlicos situados a la misma distancia entre si.
El tramo de medicién recorrido desde el punto inicial es

5.6 Indicador de la clase de objeto
Metal ferroso

)

de 20,1 cm (7,9 in). En la escala pequefa situada sobre
el indicador del modo de escaneo se representan los tres
objetos localizados en forma de rectangulo, que estan a
una distancia de 10 cm (3,9 in) entre si.

5.4 Posibles bases para medicion

e Hormigén/hormigén armado

e Mamposteria (ladrillo, hormigén poroso, arcilla ex-
pandida, hormigén de pémez y piedra arenisca cal-
carea)

o Debajo de superficies como enfoscado, azulejos,
papel pintado, parquet y moqueta

e Maderay yeso encartonado

5.5 Objetos localizables

o Hierros de armadura

o Tubos metdlicos (p. €j., de acero, cobre o aluminio)

e Tubos de plastico (p. e€j., tubos de plastico para
la conduccion de agua, como calefaccion de suelo
radiante, pared, etc.)

o Cavidades huecas

o Vigas de madera

o Cables eléctricos (independientemente de si son
conductores 0 no)

o Cables de corriente trifasica (p. €j., cocina eléctrica)

o Cables de baja tension (p. €j., timbre, teléfono)

Hierros de armadura y tubos de plastico
llenos de agua

Hll

Metales no ferrosos

P. €j., tubos de cobre o de aluminio

Materiales no metalicos

P. ej., tubos de plastico, vigas de ma-
dera y espacios huecos

Cable conductor

P. ej., cables conductores de baja ten-
sién y de corriente alterna, asi como
cables trifasicos

e Oy

Objetos desconocidos

Objetos desconocidos, incluidos los
objetos situados a mas de 6 cm de pro-
fundidad

5.7 Indicador del estado de deteccion
LED de estado

El LED se ilumina en verde

No se detecta ningun objeto

El LED se ilumina en rojo

Se detecta algln objeto

El LED parpadea en rojo

Se detecta un objeto que muy probable-
mente es conductor

5.8 Limitacion de los resultados de medicion

Las condiciones adversas pueden afectar por principio a
los resultados de la medicion:
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o estructuras de pared o de suelo de varias capas;
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e tubos de plastico vacios en ladrillos huecos, vi-
gas de madera en cavidades huecas y paredes de
construccion ligera;

o objetos que estan colocados en diagonal en la pa-
red, el suelo o el techo;

e superficies metalicas y areas himedas, que pueden
mostrarse en determinadas circunstancias como
objetos en las superficies de trabajo;

e cavidades huecas en la superficie de trabajo, que
pueden mostrarse como objetos;

e cercania a herramientas que generan fuertes cam-
pos magnéticos o electromagnéticos, p. €j., esta-
ciones basicas de emisién movil o generadores.

5.9 Ejemplos de resultados de medicion

INDICACION
En los ejemplos siguientes esta conectada la sefal acus-
tica.

5.9.1 Hierros de armadura

N | 8.0cm3 |-« w©=
Ocm m Ocm
3 | | 3
6 | | 6
9 . @ 97
7 | | 12
15 i i 154
< Hormigén >

En el area del sensor se encuentra un metal ferroso,
p. €j., un hierro de armadura. A izquierda y derecha se
encuentran otros objetos fuera del area del sensor. La
profundidad aproximada es de 8 cm (3,1 in). La herra-
mienta emite una senal acustica.

5.9.2 Tubo de cobre

N | 40cm3 |« ©=m
Ocm Isml Ocm
2 | | Z
7 e+ — 4
2 =
8 i i 87
4 Universal 4

En el area del sensor se encuentra un metal no ferroso,
p. €j., un tubo de cobre. La profundidad aproximada es
de 4 cm (1,6 in). La herramienta emite una sefal acustica.
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5.9.3 Objeto de plastico o de madera

O 05cm3 |- w=
Ocm Ocm
2 27
7 47
"6 67
Z 82
4 Tabique seco 4

En el &rea del sensor se encuentra un objeto no metalico.
Se trata de un objeto de plastico/madera préximo a la
superficie o de una cavidad hueca. La herramienta emite
una sefal acustica.

5.9.4 Cable conductor
4 | 15cm3T |- w=

Ocm m Ocm
2 i i 2
=4 i i 47
6 | | 6~
2 ; | 87

| Universal >
INDICACION

Segun el tamafio y la profundidad del objeto no siempre
puede determinarse de forma univoca si el objeto es
conductor o no.

INDICACION
No coloque las manos sobre la superficie de trabajo
durante el escaneo.

INDICACION
Los cables conductores se localizan de manera mas
fiable con una velocidad de escaneo mas lenta.

En el area del sensor se encuentra un objeto conductor
metalico, p. €j., un cable eléctrico. La profundidad apro-
ximada es de 1,5 cm (0,6 in). La herramienta emite una
sefal de aviso de cables conductores tan pronto como
el sensor detecta un cable eléctrico.



5.9.5 Superficie amplia

N | 20cmi |- w=
Ocm S S Ocm
2 27
4 ; ; 47
5 ; ; 67
8 ; ; 8-
4 Universal 4

En el &rea del sensor se encuentra una superficie meta-
lica amplia, p. €j., una placa de metal. La profundidad
aproximada es de 2 cm (0,8 in). La herramienta emite una
sefal acustica.

5.9.6 Senales confusas

? | 0.0cm3 | =) =
Ocm S l Ocm
> T eey o
%R Yo
s -
“8 ; ; 8
4 Universal >

Si se muestran muchos objetos, es posible que la pared
contenga muchas cavidades huecas (ladrillos huecos) o
que se haya escaneado a lo largo de un objeto alargado.

INDICACION

Mediante las mediciones realizadas desplazadas hacia
arriba o hacia abajo en paralelo a la primera zona de
medicion y la marcacién de los objetos encontrados,
es posible determinar su trazado. Las marcaciones des-
plazadas representan una indicaciéon de las cavidades
huecas.

INDICACION
En el modo de escaneo «Ladrillo hueco» se ocultan las
cavidades huecas en gran medida.

6 Puesta en servicio

6.1 Colocacién de las pilas H

PRECAUCION
No utilice pilas deterioradas.

PRECAUCION
Cambie siempre el juego de pilas completo.

PRECAUCION

No mezcle pilas nuevas con otras usadas. No utilice
pilas de varios fabricantes o con denominaciones de
modelo diferentes.

1. Abra el bloqueo situado en la parte inferior de la

herramienta y despliegue la tapa del compartimento
de las pilas.
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2. Coloque las pilas en la herramienta. Encaje la tapa
de nuevo en el bloqueo.
INDICACION Tenga en cuenta la polaridad (véase
la marca en el compartimento para pilas).
El Indicador del estado de las pilas de la pantalla
de la herramienta muestra el estado de carga de las
pilas.

3. Asegurese de que el compartimento para pilas esta
bien cerrado.

6.2 Encendido/apagado de la herramienta

1. Conecte la herramienta con la tecla de encen-
dido/apagado.
El LED de estado se ilumina en verde. Se muestra
el modo por defecto ajustado en el menu.
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2. Con la herramienta en estado conectado, pulse

la tecla de encendido/apagado: la herramienta se
apaga.
INDICACION Si en la pantalla aparece el mensaje
de aviso «Cambiar las baterias», se almacenan los
ajustes y la herramienta se apaga automaticamente.
INDICACION Si no realiza una medicién con la
herramienta ni pulsa una tecla, se vuelve a apagar
automaticamente tras 5 minutos. En Menu, puede
modificar el «Apagado auto.» (véase 7.1.5).

7.1 Realizacion de ajustes en el menu

1. Pulse la tecla de menu para acceder al menu.
Pulse la tecla de seleccion hacia abajo o la tecla de
medicion para acceder a las diferentes opciones de
menu.

INDICACION La opcién de ment seleccionada apa-
rece sobre fondo gris.

3. Pulse la tecla de seleccién a derecha o izquierda
para modificar el ajuste de la opcién de menu se-
leccionada.

4. Pulse de nuevo la tecla de menu para salir del menu.

5. Se adoptan los ajustes seleccionados en ese mo-
mento y se muestra el «<modo por defecto» selec-
cionado.

7.1.1 Conexién del detector de corriente

Coloque el detector de corriente en el punto del menu
«Sensor AC». El detector de corriente viene desconec-
tado de manera estandar. El detector de corriente sirve
para la clasificacion de cables eléctricos. Incluso con el
detector desconectado, los cables eléctricos se mues-
tran como si fueran objetos

INDICACION

Conecte el sensor de CA Unicamente cuando sea ne-
cesario para evitar posibles errores de medicion, por
ejemplo en hormigén himedo o al entrar en contacto
con la superficie de escaneo.

7.1.2 Ajuste del modo estandar
En la opcién de menu «modo por defecto», ajuste el modo
de escaneo que debe mostrarse después de conectar la
herramienta.

INDICACION

El modo de escaneo «Universal» estd configurado de
fabrica.

7.1.3 Conexion/desconexion de las senales
acusticas («sonidos»)

En la opcién de menu «Sonido», seleccione si la herra-
mienta debe emitir una sefal acustica al detectar un
objeto.
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INDICACION
La sefal acustica esta activada de fabrica.

7.1.4 Ajuste de la luminosidad

Ajuste la intensidad de iluminacion de la pantalla en la
opcion del menu «Luminosidad».

INDICACION

El ajuste por defecto es «Max.» (luminosidad maxima).

7.1.5 Ajuste del «<Apagado auto.»

Seleccione un intervalo de tiempo en la opcién del menu
«Apagado auto.» después del cual la herramienta deba
desconectarse automaticamente si no se lleva a cabo
ningun proceso de medicién ni se pulsa ninguna tecla.
INDICACION

«5 min» esta configurado de fabrica.

7.1.6 Ajuste del idioma

En el apartado del menu «ldioma», ajuste el idioma de-
seado.

INDICACION

«English» esta configurado de fabrica.

7.1.7 Ajuste de las unidades de medicion

En la opcién del menu «Unidades», ajuste la unidad de
medicion deseada.

INDICACION

«Centimetros» esta configurado de fabrica.

7.2 Consulta de «Info. sobre la herramienta»

En las diferentes opciones de menu puede consultar
«Info. sobre la herramienta» o bien volver a ajustar la
configuracion de fabrica.

1. Con la herramienta apagada, pulse al mismo tiempo
la tecla de menu vy la tecla de encendido/apagado
para acceder al menu de «Info. sobre la herra-
mienta».

2. Pulse la tecla de seleccion que sefala hacia abajo
o la tecla de medicion para seleccionar una opcion
de menu.

INDICACION La opcion de menu seleccionada apa-
rece sobre fondo gris.



Pulse la tecla de seleccion a la derecha para ac-
ceder a «Info. sobre la herramienta» o restablecer
los ajustes de fabrica en cada opcion de menu
seleccionada.

Vuelva a pulsar la tecla de menu para salir del menu
anterior y una vez mas para volver al indicador del
modo de escaneo.

7.3 Cambio del modo de escaneo

Pulse la tecla de seleccion a la derecha o a la izquierda
para cambiar de manera ciclica entre los distintos modos
de escaneo.

INDICACION

La configuracién correspondiente en cada caso puede
verse en la zona inferior de la pantalla.

7.4 Cambio del tipo de indicador
1.

Mantenga pulsada la tecla de seleccion a la derecha
0 a la izquierda durante mas de dos segundos para
cambiar del indicador de modo de escaneo al tipo
de indicador para la medicion de distancia.

Mantenga pulsada la tecla de seleccién a la derecha
o a la izquierda durante méas de dos segundos para
cambiar del tipo de indicador para la medicion de
distancia al indicador de modo de escaneo.

7.5 Proceso de escaneo @
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Conecte la herramienta con la tecla de encen-
dido/apagado.

INDICACION En la pantalla se muestra el modo por
defecto ajustado en el menu.

Seleccione el modo de escaneo de acuerdo con la
superficie de trabajo que vaya a analizar.

Coloque la herramienta sobre la superficie de tra-
bajo y muévala despacio y en linea recta con una
ligera presién continua sobre las ruedas del com-
partimento para pilas.

INDICACION Los resultados de medicion se mues-
tran tras un tramo de medicién minimo de 10 cm
(3,9 in). Se obtienen resultados 6ptimos a partir de
un tramo de medicién de 40 cm (15,7 in).
INDICACION Realice siempre el mismo recorrido
hacia delante y hacia atras.

INDICACION Evite los trayectos de medicion largos
para reducir al minimo los errores de medicion.
INDICACION Si durante la medicion levanta la
herramienta de la superficie de trabajo, a partir
de ese momento se muestra el ultimo resultado
de medicion. En el indicador del area del sensor se
muestra el aviso «Tener». Si la herramienta se vuelve
a colocar sobre la superficie de trabajo y se sigue
moviendo o si pulsa la tecla de medicion, se inicia
un nuevo escaneo.

INDICACION Procure que las cuatro ruedas estén
en todo momento en contacto con el suelo. No
desplace la herramienta por encima de peldafos o
cantos.

INDICACION No toque la superficie durante el pro-
ceso de escaneo.

Si no se ha localizado ningun objeto, lleve a cabo el
escaneo en sentido transversal al escaneo anterior.
Si se localiza de manera precisa un objeto encon-
trado y desea marcarlo, mueva la herramienta hacia
atras hasta que el objeto se encuentre justo debajo
de la linea central del indicador para el area del
sensor (véase la figura A).

Marque el objeto sobre la superficie de trabajo me-
diante la muesca de marcado superior.
INDICACION Esta marca solo sirve como informa-
cion fiable si se trata de un objeto que transcurre
justo verticalmente, ya que el area del sensor se
sitUa un poco por debajo de la muesca de marcado
superior.

Para marcar con precision el objeto, mueva la herra-
mienta hacia la derecha o la izquierda, hasta que
el objeto encontrado se encuentre sobre el borde
exterior correspondiente del indicador del area del
sensor.

Marque el objeto localizado mediante la muesca de
marcado derecha o izquierda (véase la figura B).
Lleve a cabo el escaneo en sentido transversal a la
direccion del escaneo anterior.

INDICACION El escaneo en sentido transversal a
la direccion anterior es recomendable puesto que
los objetos que transcurren en sentido longitudinal
podrian no detectarse o dar un resultado poco claro
(indicacion de demasiados objetos).
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8 Cuidado y mantenimiento

8.1 Limpieza y secado

1. Limpie la herramienta Unicamente con un pafio lim-
pio y suave; en caso necesario, humedézcalo con
alcohol puro o con un poco de agua.

INDICACION No utilice ninguna otra clase de li-
quido, ya que podria afectar a las piezas de plastico.

2. Observe los valores limite de temperatura para el
almacenamiento del equipo, especialmente en in-
vierno/verano.

8.2 Almacenamiento

Almacene la herramienta siempre seca. Tenga en cuenta
los valores limite de temperatura cuando almacene la
herramienta.

Lleve a cabo una medicién de control antes de utilizar
la herramienta si esta ha estado guardada durante un
periodo prolongado.

Si prevé un periodo de inactividad prolongado, extraiga
las pilas. La herramienta puede resultar dafada si las
pilas tienen fugas.

8.3 Transporte

Para el transporte de la herramienta, utilice el maletin Hilti
o un embalaje equivalente.

PRECAUCION

Transporte la herramienta siempre sin pilas.

8.4 Servicio de calibrado Hilti

Se recomienda encargar una inspeccion periédica de las
herramientas al servicio de calibrado de Hilti para que
quede garantizada la fiabilidad conforme a las normas y
requisitos legales pertinentes.

El servicio de calibrado Hilti esté a su disposicion en todo
momento; no obstante, se recomienda realizarlo como
minimo una vez al afo.

En el marco de las directrices del servicio de calibrado,
Hilti garantiza que las especificaciones de la herramienta
inspeccionada se corresponden con los datos técnicos
del manual de instrucciones en el dia concreto de la
inspeccion.

Una vez realizada la inspeccioén, en la herramienta se
coloca un distintivo de calibrado en el que se certifica que
la herramienta funciona conforme a las especificaciones
del fabricante.

Los certificados de calibrado son indispensables para
empresas certificadas segun 1ISO 900X.

Su proveedor de Hilti mas cercano atendera cualquier
consulta o duda.

ocalizacion de averias

Fallo Posible causa

Solucién

No se puede encender la herra-  Pilas agotadas.

Cambie las pilas.

mienta.

Polaridad incorrecta de las pilas.

Coloque las pilas correctamente y
cierre el compartimento para pilas.

La herramienta esta encendida Error del sistema.

y no reacciona.

Extraiga las pilas y vuelva a introdu-
cirlas.

La herramienta estd demasiado
caliente o demasiado fria.

La herramienta estd demasiado ca-
liente o demasiado fria.

Espere hasta que se haya alcanzado
una temperatura dentro del margen
autorizado.

En la pantalla se muestra

«Rueda deslizante». superficie.

La rueda pierde el contacto con la

Pulse la tecla de medicion. Al mover
la herramienta, compruebe que las
ruedas estan en contacto con la su-
perficie; en superficies irregulares

(- €j., mamposteria, baldosas, juntas,
enfoscado, etc.), coloque un cartén
fino entre las ruedas y la superficie y
ejerza una presion constante sobre
las ruedas del compartimento para
pilas.

En la pantalla se muestra «De-

masiado rapido». siado rapido.

La herramienta se desplaza dema-

Pulse la tecla de medicion. Desplace
la herramienta mas lentamente por la
superficie.
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Fallo

Posible causa

Solucién

En la pantalla se muestra
«Fuera del margen de
temperatura».

No se alcanza o se supera el margen
de temperatura.

Espere hasta que se haya alcanzado
una temperatura dentro del margen
autorizado.

En la pantalla se muestra
«Cambio de temperatura
excesivo».

J

Cambio brusco de temperatura de la
herramienta.

Vuelva a conectar la herramienta.

En la pantalla se muestra «Inter-
ferencias demasiado altas».

Interferencias demasiado altas. La
herramienta se apaga automatica-
mente.

Si es posible, elimine las interferen-
cias (p. €j., WLAN, UMTS, radares
de vuelo, postes de emision o micro-
ondas) y encienda la herramienta de
nuevo.

10 Reciclaje

Ay

&

Las herramientas Hilti estan fabricadas en su mayor parte con materiales reutilizables. La condicién para dicha
reutilizacion es una separacion de materiales adecuada. En muchos paises, Hilti ya dispone de un servicio de recogida
de la herramienta usada. Péngase en contacto con el servicio de atencion al cliente de Hilti o con su asesor de ventas.
Solo para paises de la Union Europea

No deseche las herramientas de medicion electrénicas junto con los residuos domésticos.

De acuerdo con la Directiva Europea sobre residuos de aparatos eléctricos y electronicos, asi como
su traslado a la legislacién nacional, las herramientas eléctricas usadas se someteran a una recogida

selectiva y a una reutilizacién compatible con el medio ambiente.

11 Garal del fabricante de las herramientas

Si tiene alguna consulta acerca de las condiciones de la
garantia, pongase en contacto con su sucursal local de
Hilti.

acion FCC (valida en EE. UU.)

PRECAUCION Esta herramienta ha cumplido los valores
limite que se estipulan en el apartado 15 de la norma-
tiva FCC para herramientas digitales de la clase B en
las pruebas realizadas. Estos valores limite suponen una
proteccién suficiente ante radiaciones por averia en insta-
laciones situadas en zonas habitadas. Las herramientas
de este tipo generan y utilizan altas frecuencias y pueden
por tanto emitirlas. Por esta razén pueden provocar ano-
malias en la recepcioén radiofénica si no se ha instalado
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y puesto en funcionamiento segun las especificaciones
correspondientes.

No puede garantizarse la ausencia total de anomalias
en instalaciones especificas. En caso de que esta herra-
mienta causara anomalias en la recepcién radiofénica
o televisiva (puede comprobarse mediante la conexién
y desconexion de la herramienta), se ruega al usuario
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que subsane estas anomalias mediante las siguientes
medidas:

e Vuelva a tender o cambiar de sitio la antena de
recepcion.

e Aumente la distancia entre la herramienta y el re-
ceptor.

e Conecte la herramienta en la toma de corriente de
un circuito eléctrico diferente al del receptor.

e Consulte a su proveedor o a un técnico de radio y
television.

INDICACION

Los cambios o ampliaciones no autorizados expresa-
mente por el organismo homologador pueden restringir
el derecho del usuario a poner la herramienta en funcio-
namiento.

Esta herramienta esta sujeta al apartado 15 de la
normativa FCC. La puesta en servicio esta sujeta a
las dos condiciones siguientes:

1. La herramienta no causa anomalias.
2. Laherramienta tolera anomalias que pueden ge-
nerar un estado de funcionamiento inesperado.

Para clientes de EE. UU.:

El uso de esta herramienta queda restringido a la policia
federal, cuerpos de bomberos y de salvamento, institu-
tos de investigacion cientifica, empresas comerciales de
mineria, empresas de construccion y empresas privadas
que trabajen en nombre de estos grupos. La utilizaciéon de
la herramienta por parte de cualquier otro grupo consti-
tuye una violacion del titulo 47, articulo 301 del codigo de
los Estados Unidos (USC) y puede conllevar sanciones
elevadas.

Requisitos de coordinacion

1. El uso de cualquier sistema de procesamiento de
imagenes UWB debe ser coordinado previamente
por el FCC. El usuario debe respetar todas las
limitaciones sobre el uso de la herramienta que se
deriven de esta coordinacion.
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2. Los usuarios de herramientas de procesamiento de
imagenes UWB deberan informar sobre las zonas
donde va a utilizarse la herramienta a la Office
of Engineering and Technology de la FCC, quien
coordinara esta informacion junto con el Gobierno
federal a través de la National Telecommunications
and Information Administration (NTIA).

La informacion facilitada por el usuario del sistema
UWB deberd incluir el nombre, la direccion y otros
datos de contacto relevantes del usuario, asi como
la zona geografica donde va a utilizarse la herra-
mienta, el niumero de identificacion de la FCC y
cualquier otra nomenclatura de la herramienta UWB.
Esta informacién deberd remitirse a la siguiente
direccion:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington D.C., 20554

ATTN: UWB Coordination

3. Los usuarios de sistemas UWB coordinados y auto-
rizados pueden entregarlos a otros usuarios cua-
lificados y utilizarlos en otros emplazamientos a
condicion de que el cambio de propiedad o em-
plazamiento sea coordinado por la FCC y siempre
que se coordine con las operaciones autorizadas
existentes.

4. Elinforme de coordinacién NTIA/FCC debera incluir
cualesquiera limitaciones que sean necesarias en el
marco de las operaciones cotidianas. Dichas limita-
ciones pueden establecer zonas operativas prohibi-
das o zonas situadas cerca de emisoras de radio,
para las cuales existen requisitos de coordinacién
adicionales previos a la utilizacion de la herramienta
UWB. En caso de ser necesaria una coordinacion
local adicional, se proporcionara un contacto para la
misma. Notificacién para la coordinacion del radar
de penetracion de suelo (GPR) y registro del equipo.

INDICACION
Este formulario va dirigido Unicamente a los usuarios
que utilicen la herramienta en los Estados Unidos. La no



cumplimentacién del formulario supone una violacion de
la ley federal.

Fecha:

Nombre de la empresa:

Direccion:

Informacién de contacto [nombre de contacto y
numero de teléfono]:

Zona de operacion [estado(s)]:

Hop =

o

6. Identificacion de la herramienta
Denominacion de la herramienta: PS 50
ID de FCC: SDL-PS38R01

7. Fecha de recepcioén de la herramienta:

Mande este formulario a la FCC, n.® de fax 202-418-1944
o envielo a:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington D.C., 20554

ATTN: UWB Coordination

No mande esta informacion a Hilti Corporation.

13 Indicacion IC (valida en Canada)

Esta herramienta cumple los requisitos estipulados
en la norma RSS-220, ademas de los requisitos ge-
nerales (RSS-Gen) de IC.

La puesta en servicio esta sujeta a las dos condicio-
nes siguientes:

1. La herramienta no causa anomalias.

2. Laherramienta tolera anomalias que pueden ge-
nerar un estado de funcionamiento inesperado.

Para clientes de Canada:

Esta herramienta solo podra utilizarse cuando se dirija
directamente hacia el suelo o la pared y esté en contacto
con la superficie del suelo o la pared. Esta herramienta
Unicamente podra ser utilizada por la policia federal,
institutos de investigacion cientifica, empresas comer-
ciales de mineria, empresas de construccién y cuerpos
de bomberos y de salvamento.

14 Declaracion de conformidad CE (original

Denominacion: Multidetector
Denominacion del mo- PS 50
delo:

Generacion: 01
Afo de fabricacion: 2013

Garantizamos que este producto cumple las siguientes
normas y directrices: 2014/53/EU, 2011/65/EU, EN
ISO 12100, EN 61010-1:2010, EN 301489-33 V2.2.0, EN
302065-4 V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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MANUAL ORIGINAL

Multi detector PS 50

Antes de utilizar a ferramenta, por favor leia
atentamente o manual de instrugées.

Conserve o manual de instrucées sempre
junto da ferramenta.

Entregue a ferramenta a outras pessoas ape-
nas juntamente com o manual de instrugoes.
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Hl Estes nimeros referem-se a figuras. Pode encontrar
as figuras no inicio do manual de instrucdes.

Neste manual de instrugdes, a palavra «ferramenta»
refere-se sempre ao Multi detector PS 50.

Componentes e comandos operativos El

(1) Campo indicador
(2) Teclado

@ Compartimento das pilhas
Entalhes de marcagéao

(5) LED de estado (vermelho/verde)
(6) Area do sensor

(D) Roda

(8) Alojamento para alca para a mao
@ Tecla Ligar/Desligar

Tecla de medigdo

(1) Tecla de menu

Tecla de selecgdo a esquerda
(13) Tecla de seleccédo em baixo
Tecla de selecgéo & direita

(i5) Tampa de manutengéo
(16) Placa de caracteristicas

Campo indicador B

% Indicagdo do sinal acustico

Indicagéo do estado das pilhas

@ Indicagéo da area do sensor (as linhas tracejadas
representam as arestas exteriores da ferramenta
para marcagéo da posigéo do objecto)

(@) Area ja examinada

@ Escala para a indicagéo da profundidade aproxi-
mada do objecto

(®) Area ainda ndo examinada

@ Posicdo das arestas exteriores (para identificacdo
de um objecto encontrado num dos entalhes de
marcagao laterais)

Indicagcdo do modo de detecgéo

(9) Cinzento: objecto encontrado fora da area do sen-
sor

Preto: objecto encontrado dentro da area do sen-
sor

@D Linha central corresponde ao entalhe de marcagéo
superior

@ Indicacéo da profundidade aproximada do objecto

(13 Indicagéo da classe do objecto

1 Informacoes gerais

1.1 Indicacdes de perigo e seu significado

PERIGO
Indica perigo iminente que pode originar acidentes pes-
soais graves ou até mesmo fatais.

AVISO
Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode
causar graves ferimentos pessoais, até mesmo fatais.

70

Printed: 25.01.2018 | Doc-Nr: PUB / 5151174 /000 / 04

CUIDADO

Indica uma situagé@o potencialmente perigosa que pode
originar ferimentos ligeiros ou danos na ferramenta ou
noutros materiais.

NOTA
Indica instrugbes ou outras informagdes Uteis.



1.2 Significado dos pictogramas e outras notas
Sinais de aviso

Perigo geral

Simbolos
[N

&

=\

Leiao Recicle os
manual de materiais
instrugdes

antes da
utilizagéo.

Localizacao da informacao na ferramenta

A designacao e o nimero de série da ferramenta constam
da placa de caracteristicas. Anote estes dados no seu
manual de instru¢oes e faga referéncia a estas indicagdes
sempre que necessitar de qualquer peca/acessorio para
a ferramenta.

Tipo:

Geragao: 01

NUmero de série:

2 Descricao

2.1 Utilizacao correcta

O Multi detector PS 50 foi concebido para detectar
objectos, tais como metais ferrosos (ferros da armadura),
nao-ferrosos (cobre e aluminio), traves de madeira, tubos
de pléastico, fios e cabos em materiais base secos.
Podera encontrar mais informagdes e exemplos de apli-
cagao na Internet.

A ferramenta e seu equipamento auxiliar podem repre-
sentar perigo se usados incorrectamente por pessoas
ndo qualificadas ou se usados para fins diferentes da-
queles para os quais foram concebidos.

Leia as instrugdes contidas neste manual sobre utiliza-
Gao, conservagao e manutengéo da ferramenta.
Considere as influéncias ambientais. Nao utilize a ferra-
menta onde exista o risco de incéndio ou de explosao.

Né&o é permitida a modificagcdo ou manipulagao da ferra-
menta.

2.2 Incluido no fornecimento

1 Ferramenta

1 Alga para a méao

4 Pilhas

1 Manual de instrugdes
1 Certificado do fabricante
1 Bolsa de transporte

1 Conjunto de marcadores
1 Mala Hilti

3 Caracteristicas técnicas

Reservamo-nos o direito de proceder a altera¢des técnicas!

Area maxima de detecgéo para localizagdo de objec-
tos!

15 cm (5,90 pol.)

Area méaxima de detecgao para classificagéo de objec-
tos!

60 mm (2,36 pol.)

Area maxima de detecgéo para cabos sob tensdo
(50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2,36 pol.)

Preciséo da localizagao "a" para o centro do
objecto!- 2 3

+5 mm (+0,2 pol.)

Preciséo "b" da medigéo da profundidade’- 2 3

+10 mm (£0,4 pol.)

Distancia minima "c" entre dois objectos™: 3

4 cm (1,57 pol.)

1 Depende do modo de deteccéo, do tamanho e do tipo de objecto, assim como da constituicdo e do estado do material base

2 Influéncias externas, em particular variagdes muito grandes da temperatura, humidade, choque, queda, etc., podem afectar a pre-
cisdo. A ferramenta foi ajustada ou calibrada, salvo indicagéo em contrario, sob condicées ambientais normalizadas (MIL-STD-810F).

3 Vera figura 7 da contracapa.

Printed: 25.01.2018 | Doc-Nr: PUB / 5151174 /000 / 04

71



Temperatura de funcionamento

-10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)

Temperatura de armazenamento

-20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)

Pilhas 4 x 1,5V LR06 (AA)
Baterias 4 x1,2 VHRO06, KRO6 (AA)
Durabilidade (pilhas alcalinas) 5h

Durabilidade (baterias de 2500 mAh) 7h

Classe de proteccao

IP 54 (protegido contra poeira e jactos de agua) (IEC
60529)

Peso de acordo com o Procedimento EPTA de 01/2003

0,7 kg (1,5 libras)

Dimensdes (C x L x A)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7,7 pol. x 3,5 pol. x 3,0 pol.)

1 Depende do modo de deteccéo, do tamanho e do tipo de objecto, assim como da constituicdo e do estado do material base

2 |nfluéncias externas, em particular variagdes muito grandes da temperatura, humidade, choque, queda, etc., podem afectar a pre-
cisdo. A ferramenta foi ajustada ou calibrada, salvo indicagéo em contrario, sob condicées ambientais normalizadas (MIL-STD-810F).

3Vera figura 7 da contracapa.

4 Normas de seguranca

Além das regras especificamente mencionadas em
cada capitulo deste manual de instrucées, deve ob-
servar sempre os pontos a seguir indicados.

4.1 Informacéo basica no que se refere as normas
de seguranca

a) Mantenha as criangas afastadas do aparelho de
medicao.

b) Verifique o campo indicador depois de ligar a fer-
ramenta. O campo indicador devera exibir o logétipo
da Hilti e o nome da ferramenta. Em seguida, surge
no campo indicador a configuragédo predefinida ou a
ultima configuragéo guardada.

c) Esta ferramenta nao pode ser usada na proximi-
dade de pessoas com “pacemaker”.

d) Esta ferramenta nao pode ser utilizada préxima
de gravidas.

e) Condigdes de medigdo muito instaveis podem levar
a erros de medigao.

f) Nao use a ferramenta na proximidade de equipa-
mentos médicos.

g) Nao efectue perfuracées em locais onde a fer-
ramenta tenha detectado objectos. Considere o
diametro de perfuracao e inclua sempre um factor
de seguranca adequado.

h) Respeite sempre as mensagens de aviso no
campo indicador.

i) Devido ao principio utilizado, os resultados po-
dem ser prejudicados por determinadas condi-
coes ambientais. Destas fazem parte, por ex., a
proximidade de aparelhos que geram fortes cam-
pos magnéticos e electromagnéticos, humidade,
materiais de construcao que contém metal, ma-
teriais isoladores laminados, estruturas em mul-
tiplas camadas, materiais base com cavidades,
assim como papéis de parede ou tijoleira condu-
tora. Por esta razao, antes de perfurar, serrar ou
cortar em materiais base, tenha também em aten-
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cao outras fontes de informagéo (por ex., planos
de construcao).

j) Considere as influéncias ambientais. Nao utilize
a ferramenta onde exista risco de incéndio ou de
explosao.

k) Mantenha o campo indicador legivel (ndo toque,
por exemplo, com os dedos no campo indicador;
nao deixe que o campo indicador fique sujo).

I)  Nao use uma ferramenta avariada.

m) Certifique-se de que a superficie de deteccao
esta sempre limpa.

n) Verifique a configuracao da ferramenta antes de
a usar.

0) Sem autorizacdo prévia, a ferramenta ndao pode
ser utilizada nas proximidades de instalagoes mi-
litares, aeroportos, assim como de instalacoes
astronémicas.

4.2 Organizacao do local de trabalho

a) Evite posicoes perigosas se trabalhar sobre uma
escada. Mantenha uma posicao de trabalho se-
gura e equilibrada.

b) Quando existem consideraveis diferencas de
temperatura, permita que a ferramenta se adapte
a temperatura ambiente antes de iniciar a sua
utilizacao.

c) Nao exceda os limites definidos para este apare-
lho.

d) Respeite as directrizes para a prevencao de aci-
dentes que vigoram no pais de utilizagcao.

4.3 Compatibilidade electromagnética

A ferramenta cumpre os valores limite segundo a norma
EN 302435. Com base nisto, sera necessario esclarecer
se a ferramenta pode ser utilizada, por ex., em hos-
pitais, em centrais nucleares ou nas proximidades de
aeroportos e estagdes de comunicagoes moveis.



4.4 Medidas gerais de seguranca

a) Verifique aferramenta antes de a utilizar. Se cons-
tatar danos, mande reparar a ferramenta num
Centro de Assisténcia Técnica Hilti.

b) Mantenha a ferramenta sempre limpa e seca.

c) Nao aplique quaisquer autocolantes ou etiquetas
na area do sensor, na parte traseira da ferra-
menta. Etiquetas de metal influenciam particular-
mente os resultados de medicéo.

d) Assegure-se de que a tampa de manutencao esta
sempre bem fechada. A tampa de manutencao
apenas pode ser aberta num Centro de Assistén-
cia Técnica Hilti.

e) Se a ferramenta sofreu uma queda ou foi sub-
metida a qualquer outra forca mecanica, devera
verificar a sua precisao.

f) Embora a ferramenta tenha sido concebida para
trabalhar sob arduas condi¢cdes nas obras, esta
deve ser manuseada com cuidado, a semelhanca
do que acontece com quaisquer outros aparelhos
de medicéo.

g) Embora na sua concepcéao se tenha prevenido a
entrada de humidade, a ferramenta deve ser limpa
antes de ser guardada na mala de transporte.

h) Verifique a precisao da ferramenta antes de efec-
tuar medicoes.

4.5 Seguranca eléctrica

a) Manter as pilhas fora do alcance das criancas.

b) Tire as pilhas da ferramenta se ndo a utilizar por
um longo periodo de tempo. Em caso de armazena-
mento prolongado, as pilhas podem sofrer corrosdo
e descarregar-se por si proprias.

c) Substitua sempre todas as pilhas ao mesmo tempo.
Utilize apenas pilhas da mesma marca e com a
mesma capacidade.

d) Nao exponha as pilhas a temperaturas excessivas
e ao fogo. As pilhas podem explodir ou libertar
substancias toxicas.

e) Nao tente carregar as pilhas.

f) Nao solde as pilhas a ferramenta.

g) Nao descarregue as pilhas por curto-circuito. Po-
deriam sofrer sobreaquecimento, provocando a sua
dilatacéo.

h) Nao tente abrir as pilhas. Nao sujeite as pilhas a
demasiado esforco mecanico.

4.6 Transporte

Remova as pilhas sempre que for necessario trans-
portar a ferramenta.

5 Descricao do sistema

5.1 Principio de funcionamento

Com a ferramenta, o material base na area do campo
do sensor ¢é verificado na direccdo de medigdo A até a
profundidade de medigao indicada. Se um objecto se
encontrar por baixo do sensor, este sera representado
na area do sensor da indicagdo. A medicdo apenas é
possivel durante o movimento da ferramenta no sen-
tido de deslocacdo B e com um trajecto minimo de
10 cm (3,9 pol.). Sdo detectados objectos, cujo mate-
rial se distingue do material base examinado. No campo
indicador sdo visualizadas a posicdo, a profundidade
aproximada e, se possivel, a classe do objecto. Condici-
onado pelo principio de funcionamento, séo detectados,
de forma fiavel, as arestas superiores de objectos que
passam transversalmente a direcgdo de movimento da
ferramenta. Para localizar objectos paralelos a direccdo
de deslocagéo é, por conseguinte, sempre necessario
realizar uma segunda leitura transversalmente a direcgao
de deslocacéo da primeira.

A ferramenta dispde de diversos sensores que servem
para localizagéo, classificagdo ou medigéo da profundi-
dade de materiais.

Se varios objectos se encontrarem sobrepostos no ma-
terial base, € visualizado, no campo indicador, o objecto
que estd mais perto da superficie. A apresentacéo, no
campo indicador, das caracteristicas do objecto encon-
trado pode diferir das caracteristicas reais do objecto.
Particularmente objectos muito finos sdo apresentados,
no campo indicador, como sendo mais grossos. Objec-
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tos maiores e cilindricos (por ex., tubos de plastico e
canos de agua) podem surgir no campo indicador mais
delgados do que realmente sdo.

Uma identificagéo da classe do objecto & possivel em
funcdo do tamanho e a profundidade do objecto encon-
trado.

5.2 Modos de deteccao
A ferramenta dispde dos seguintes modos de deteccéo:

o Universal

o Betao

o Betdo humido
o Piso radiante
o Tabique

o Tijolo oco

o Vista de sinal

Através da escolha do modo de detecgao pode adaptar
a ferramenta a diferentes materiais base.

NOTA

A capacidade de medicdo depende consideravelmente
da escolha correcta do modo de detecgéo. Certifique-se
de que esté escolhido o modo de detecgéo correcto/ideal
para o material base, ja que os resultados da medigao
podem sair diferentes consoante o modo de deteccéo.
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5.2.1 Universal

O modo de detecgao "Universal" é adequado para a
maioria das aplicagées em alvenaria macica ou betéo.
S&o indicados objectos de metal e de plastico bem
como cabos eléctricos. Cavidades em tijolos ou tubos de
plastico vazios com um didmetro inferior a 2 cm (0,8 pol.)
ndo sédo eventualmente indicados. A profundidade de
medigéo maxima é de 8 cm (3,2 pol.).

5.2.2 Betao

O modo de detecgéo "Betéo" é especialmente adequado
para ser utilizado em betdo armado seco. Sao indicados
ferros da armadura, tubos de plastico e metal bem como
cabos eléctricos. A profundidade de medigdo méaxima é
de 15 cm (6 pol.).

Nas medigdes em paredes de betao de pouca espessura,
deve utilizar-se o modo "Universal" para se evitarem
medigdes inexactas.

5.2.3 Betao humido

O modo de detecgao "Betdo humido" é especialmente
adequado para aplicagdes em betdo humido. Sdo indi-
cados ferros da armadura, tubos de plastico e metal bem
como cabos eléctricos. Nao é possivel distinguir entre
cabos sob tensdo e cabos ndo sob tensdo. A profundi-
dade de medicdo maxima é de 6 cm (2,3 pol.).

NOTA
O betéo precisa de varios meses para secar por com-
pleto.

5.2.4 Piso radiante

O modo de detecgao "Piso radiante" é particularmente
adequado para a detecgdo de tubos de metal e de
plastico cheios de agua bem como cabos eléctricos
colocados no pavimento. A profundidade de medicéo
maxima é de 8 cm (3,2 pol.).

NOTA
Tubos de agua vazios nao séo indicados.

NOTA

Tenha em atencéo a orientagéo da ferramenta nas zonas
das curvaturas dos tubos radiantes. E necessario medir
em varios pontos e em ambas as direcgdes.

5.2.5 Tabique

O modo de deteccdo "Tabique" é adequado para se
localizarem traves de madeira, colunas metalicas, tubos
cheios de agua e cabos eléctricos em parede em madeira
e lajes de cartao de gesso. A profundidade de medigéao
maxima é de 8 cm (3,2 pol.).

NOTA
Tubos de agua vazios nao séo indicados.

5.2.6 Tijolo oco

O modo de deteccéo "Tijolo oco" é adequado para alve-
naria com muitas cavidades. Neste modo de detecgéo,
as cavidades sédo em grande medida ocultadas. Séao en-
contrados objectos metalicos, tubos de plastico cheios
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de agua, assim como cabos eléctricos sob tensdo. A
profundidade de medigéo maxima é de 8 cm (3,2 pol.).

NOTA
Nao sdo indicados tubos de plastico vazios e cabos
eléctricos que ndo estéo sob tensao.

5.2.7 Vista de sinal

N 45cm3 | <) =
______ 'L__LJ LL_J[
om  10lem ' 20lem ' 30em | 40
| Vista de sinal >

O modo de deteccéo "Vista de sinal" é adequado para
ser utilizado em todos os materiais. E indicada a intensi-
dade do sinal na respectiva posi¢cdo de medigao. Neste
modo de detecgdo podem ser localizados com preci-
sa0 objectos muito préximos uns dos outros e avaliadas
melhor estruturas complexas de materiais com ajuda da
curva do sinal.

Os vértices das curvas do sinal sdo representados sob
a forma de rectangulos na escala pequena por cima
da indicagdo do modo de detecgé@o. Séo indicadas a
profundidade do objecto e, se possivel, a classe do
objecto. A profundidade de medi¢cdo maxima é de 15 cm
(6 pol.).

NOTA

A partir da intensidade do sinal ndo é possivel inferir uma
profundidade do objecto.

5.3 Tipo de indicacao para medicao da distancia

N | 80cmi |- ==
20.1cm
A4
IIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIII|IIII|
”II1I§|I”III1|5|””|56|||”|5|1||””|§5|””|5§|
IIIIII1II0 IrIT1II|II2I(I) IrlrllllllélO IrIT]IIIII4I'I0
| Betao >

Em todos os modos de detecgao é possivel mudar o tipo
de indicagdo para a medigao da distancia. Sendo que
apenas é alterada a indicagdo, ndo o modo de detecgao
escolhido.



NOTA

No tipo de indicagdo para a medigdo da distancia é
possivel determinar o afastamento mutuo dos objectos
indicados. Na imagem exemplificativa sédo detectados
trés objectos metalicos afastados a mesma distancia
uniforme entre si. A distancia de medi¢éo percorrida
desde o ponto inicial € de 20,1 cm (7,9 pol.). Os trés
objectos encontrados séo representados sob a forma de
rectangulos na escala pequena por cima da indicagdo do
modo de deteccdo e apresentam uma distancia mutua
de 10 cm (3,9 pol.).

5.4 Possiveis materiais base para medicao

Betao/betdo armado

5.6 Indicacao da classe do objecto

)

Metal ferroso

o Alvenaria (tijolos, betéo celular, pedra-pomes e tijo-
los de areia calcaria)

o Por baixo de superficies como reboco, tijoleira, pa-
pel de parede, parquete e tapete

o Madeira e gesso cartonado

5.5 Objectos detectaveis

o Ferros da armadura

o Tubos de metal (por ex. ago, cobre e aluminio)

o Tubos de plastico (por ex. tubos de plastico cheios
de agua para aguecimento de pisos e paredes, etc.)

o Cavidades

o Traves de madeira

e Cabos eléctricos (independentemente de estarem
ou néo sob tensao)

« Cabos de corrente trifasica (por ex. fogao eléctrico)

o Cabos de baixa tenséo (por ex. campainha, telefone)

Ferros da armadura e tubos de plastico
cheios de agua

\ll

Metal nao-ferroso

Tubos de cobre e aluminio, por exemplo

Objecto ndo metalico Tubos de plastico, traves de madeira e

cavidades, por exemplo

Cabo sob tensdo

Cabos de corrente alternada e de baixa
tensdo bem como cabos de corrente
trifasica sob tensao, por exemplo

N e Oy

Objectos desconhecidos Objectos desconhecidos, inclusive ob-
jectos a profundidades superiores a
6cm
5.7 Indicacao do estado de deteccao
LED de estado O LED verde acende. Nenhum objecto detectado.
O LED vermelho acende. Objecto detectado.
O LED vermelho pisca. Detectado com grande probabilidade

objecto sob tenséao.

5.8 Limitacao da capacidade de medicao

Condigcbes desfavoraveis podem, devido ao principio
utilizado, prejudicar o resultado da medigao:

Estruturas mdltiplas na parede ou no piso

Tubos de plastico vazios em tijolos furados, traves
de madeira em cavidades e paredes construidas em
materiais leves

Objectos com posi¢ao obliqua na parede, no chao
ou no tecto

Superficies de metal e areas humidas; estas po-
dem ser indicadas eventualmente como objectos
em materiais base
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o Cavidades no material base; estas podem ser indi-
cadas como objectos

o A proximidade de aparelhos que geram fortes cam-
pos magnéticos ou electromagnéticos, por ex. esta-
¢oes base para comunicagdes moveis ou geradores

5.9 Exemplos para resultados de medicao

NOTA
Nos seguintes exemplos, o sinal acustico encontra-se
ligado.
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5.9.1 Ferros da armadura

5.9.4 Cabo sob tensao

N | 80cm3 |« &= M | 15cm3 |« wm=m
Ocm m Ocm Ocm m Ocm
3 N 37 | s - =
-6 ! ! 61 |k ! ! 7
9 e | o |7 N B /.
2 ! ! 127 |8 ! ! %
15 ; ; 157 |E8 ; ; 85
4 Betao 4 4 Universal 4
Na area do sensor encontra:se um metal ferroso, por NOTA

ex. um ferro da armadura. A esquerda e a direita do
mesmo encontram-se outros objectos fora da area do
sensor. A profundidade aproximada é de 8 cm (3,1 pol.).
A ferramenta emite um sinal acustico.

5.9.2 Tubo de cobre

N | 40cm3 |« w=m
Ocm .m. Ocm
2 i i 27
54 . — 4
= — - — 5
5 il =
| Universal 4

Na area do sensor encontra-se um metal ndo-ferroso,
por ex. um tubo de cobre. A profundidade aproximada é
de 4 cm (1,6 pol.). A ferramenta emite um sinal acustico.

5.9.3 Objecto de plastico ou de madeira

O | 05ecm3T |- wm=
Ocm Ocm
2 -
21 E
=6 3
Z 8
| Tabique >

Na area do sensor encontra-se um objecto ndo meta-
lico. Trata-se de um objecto de plastico ou de madeira
proximo da superficie ou de uma cavidade. A ferramenta
emite um sinal acustico.
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Dependendo do tamanho e da profundidade do objecto,
nem sempre é possivel ter a certeza se este objecto esta
sob tenséo.

NOTA
Durante o processo de leitura, ndo coloque as maos
sobre o material base.

NOTA
Cabos sob tensao séo detectados com maior fiabilidade
a uma velocidade de leitura mais lenta.

Na éarea do sensor encontra-se um objecto metdlico
sob tensdo, por ex. um cabo eléctrico. A profundidade
aproximada é de 1,5 cm (0,6 pol.). A ferramenta envia
a adverténcia para cabos sob tens&o logo que o cabo
eléctrico seja reconhecido pelo sensor.

5.9.5 Superficie extensa
2.0cm3I |- =
Ocm

| Universal >

Na area do sensor encontra-se uma superficie metdlica
extensa, por ex. uma placa de metal. A profundidade
aproximada é de 2 cm (0,8 pol.). A ferramenta emite um
sinal acustico.



5.9.

6 Sinais ambiguos E1

? | 0.0cm3 | =) ©z=

Ocm

Ocm

QOO RN

A

Universal >

Se forem indicados demasiados objectos, o muro contém
provavelmente muitas cavidades (tijolos ocos) ou a leitura
esta a ser realizada ao longo de um objecto longitudinal.

NOTA

Através de medicdes realizadas paralelas a primeira faixa
de medicado, deslocadas para cima ou para baixo, e a
marcagao de objectos encontrados, é possivel determi-
nar a posi¢éo dos mesmos. Marcas deslocadas s&o um
indicio de cavidades.

NOTA
No modo de detecgéo "Tijolo oco", as cavidades séo em
grande medida ocultadas.

6 Antes de iniciar a utilizacao

6.1
CUIDADO

Nao

Colocar as pilhas B

utilize pilhas danificadas.

CUIDADO
Substitua sempre o conjunto de pilhas por completo.

CUIDADO

Nao

misture pilhas novas com pilhas usadas. Nao

misture pilhas de fabricantes diferentes ou de dife-
rentes tipos.

1.

Abra o travamento no lado inferior da ferramenta e,
em seguida, a tampa do compartimento das pilhas.

2.

Coloque as pilhas na ferramenta. Volte a encaixar a
tampa no travamento.

NOTA Preste atengao a polaridade (veja a marcacéo
no compartimento das pilhas).

A Indicagdo do estado das pilhas no campo indi-
cador da ferramenta mostra o estado de carga das
pilhas.

Certifique-se de que o compartimento das pilhas
esta correctamente fechado.

6.2 Ligar/ desligar a ferramenta
1.

Ligue a ferramenta com a tecla Ligar/Desligar.

O LED de estado verde acende. E exibido o Modo
original seleccionado no menu.

Com a ferramenta ligada, pressione a tecla Ligar/
Desligar: a ferramenta desliga-se.

NOTA Se a adverténcia "Mudar as pilhas"surgir no
campo indicador, as configuragdes sdo guardadas
e a ferramenta desliga-se automaticamente.

NOTA Se néo realizar uma medigao com a ferra-
menta nem premir um botéo, esta desliga-se auto-
maticamente apds 5 minutos. No Menu pode alterar
este periodo até a desactivagéo (consultar 7.1.5).

7 Utilizacao

)

71
1.

Alterar definicoes no menu

Pressione a tecla de menu para aceder ao menu.
Pressione a tecla de selec¢@o em baixo ou uma tecla
de medicao para aceder a cada uma das op¢oes de
menu.

NOTA A opgéo de menu seleccionada tem um fundo
cinzento.
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Pressione a tecla de seleccé@o a esquerda ou a tecla
de selecgao a direita para alterar a definicéo para a
opcao de menu seleccionada.

Pressione novamente a tecla de menu para voltar a
sair do menu.

As definigdes seleccionadas até este momento sdo
aceites e é indicado o Modo original seleccionado.

7.1.1 Ligar o sensor de corrente

Configure o sensor de corrente na opgdo de menu
"Sensor AC". O sensor de corrente estd, por defeito,
desligado. O sensor de corrente serve apenas para a
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classificagdo de cabos de alimentagdo. Os cabos de
alimentagdo sédo indicados como objectos também no
estado desligado

NOTA

Para evitar possiveis erros de medigao, por exemplo, em
betdo humido ou ao tocar na superficie de leitura, ligue o
sensor CA apenas quando tal for realmente necessario.

7.1.2 Definir o modo original

Defina na opgdo de menu "Modo original" o modo de
deteccdo que devera ser indicado depois de se ligar a
ferramenta.

NOTA

De fabrica esta definido o modo de detecgao "Universal".

7.1.3 Ligar/desligar sinais acusticos

Defina na opgao de menu "Som" se a ferramenta devera
emitir adicionalmente um sinal acustico se ocorrer a
detecgédo de um objecto.

NOTA
O som (sinal acustico) esta activado de fabrica.

7.1.4 Definir a luminosidade

Defina a intensidade da luz do campo indicador na opcao
de menu "Luminosidade".
NOTA
De fabrica estd definido "Maximo" (luminosidade ma-
xima).

7.1.5 Definir o periodo até a desactivacao

Escolha na opgéo de menu "Desligar auto." um intervalo
de tempo apds o qual a ferramenta se deve desligar
automaticamente quando néo séo realizados processos
de medigao ou accionadas teclas.

NOTA

De fabrica esta definido "5 min".

7.1.6 Definir o idioma

Defina na opgéo de menu "ldioma" o idioma pretendido
para os dialogos.

NOTA

De fabrica esta definido "English".

7.1.7 Definir as unidades de medicao

Defina na opgcdo de menu "Unidades" a unidade de
medigao pretendida.

NOTA

De fabrica esta definido "Centimetros".

7.2 Consultar informacées mais detalhadas sobre a
ferramenta

Nas opgdes de menu individuais pode consultar infor-
magcoes sobre a ferramenta assim como restabelecer as
configuragdes de fabrica.
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1. Com a ferramenta desligada, pressione simultanea-
mente a tecla de menu e a tecla Ligar/Desligar para
aceder ao menu das informagdes mais detalhadas
sobre a ferramenta.

2. Pressione a tecla de selecgdo em baixo ou uma
tecla de medigéo para seleccionar uma opgéao de
menu.

NOTA A opgao de menu seleccionada tem um fundo
cinzento.

3. Pressione a tecla de selecgéo a direita para, con-
soante a opgdo de menu seleccionada, consultar
informacdes mais detalhadas sobre a ferramenta ou
restabelecer as configuragdes de fabrica.

4.  Pressione novamente a tecla de menu para voltar a
sair do menu iniciado e mais uma vez para regressar
a indicagdo do modo de detecgdo.

7.3 Mudar o modo de deteccao

Pressione a tecla de selecgdo a esquerda ou a tecla
de seleccéo a direita para alternar ciclicamente entre os
varios modos de detecgéo.

NOTA

O ajuste respectivo pode ser visualizado na zona inferior
do campo indicador.

7.4 Mudar o tipo de indicacao

1. Mantenha a tecla de seleccéo esquerda ou direita
premida durante mais de 2 segundos para passar
da indicagdo do modo de detecgao para o tipo de
indicacéo para a medicéo da distancia.

2. Mantenha a tecla de selec¢@o esquerda ou direita
premida durante mais de 2 segundos para passar
da indicagao para a medigao da distancia de volta
para o tipo de indicagdo do modo de deteccéo.

7.5 Procedimento de leitura @




Ligue a ferramenta com a tecla Ligar/Desligar.
NOTA No campo indicador é indicado o Modo
original definido no menu.

Seleccione o modo de detecgéo de acordo com o
material base a investigar.

Coloque a ferramenta sobre o material base e
desloque-a lentamente e em linha recta, exercendo
uma pressao leve e uniforme sobre as rodas junto
ao compartimento das pilhas.

NOTA Os resultados de medicédo sdo apresentados
ap6s um trajecto de medicdo minimo de 10 cm
(3,9 pol.). Resultados 6ptimos sdo apresentados
a partir de um trajecto de medi¢cdo de 40 cm
(15,7 pol.).

NOTA Percorra sempre exactamente o mesmo per-
curso para frente e para tras.

NOTA Evite percursos de medicdo longos para
manter erros de medicdo o mais pequeno possi-
vel.

NOTA Se levantar a ferramenta do material base
durante a medicéo, o Ultimo resultado de medicdo
continua a ser indicado. No visor da area do sensor
é indicada a mensagem "Pegar". Se voltar a colocar
a ferramenta sobre o material base e continuar a
desloca-la ou se premir a tecla de medigéo, sera
iniciada uma leitura.

NOTA Mantenha sempre todas as 4 rodas em con-
tacto com a superficie. Nao passe por cima de
degraus ou arestas.

NOTA Nao toque na superficie durante o processo
de leitura.

4. Se néo for detectado qualquer objecto, realize a

leitura transversalmente a primeira direcgao de des-
locacgéo.

5. Se desejar localizar e marcar com precisdo um
objecto encontrado, desloque a ferramenta para
tras, até o objecto se encontrar directamente por
baixo da linha central da indicacdo para a area do
sensor (ver a figura A).

6. Com ajuda do entalhe de marcagéo superior, mar-

que o objecto sobre o material base.
NOTA Esta marca sé serve como informagéo exacta
quando se trata de um objecto que se encontra
exactamente na vertical, uma vez que a area do
sensor se encontra um pouco abaixo do entalhe de
marcagao superior.

7. Para uma marcagao exacta do objecto, desloque a
ferramenta para a esquerda ou para a direita, até
0 objecto detectado se encontrar no canto exte-
rior correspondente da indicagéo para o campo do
sensor.

8. Marque o objecto detectado com ajuda do entalhe
de marcagéao esquerdo ou direito (ver a figura B).

9. Realize a leitura transversalmente a primeira direc-

¢ao de deslocagao.
NOTA A leitura transversalmente a primeira direc-
¢ao de deslocacgdo é necessdria, ja que objectos,
orientados na direcgéo longitudinal, ndo sdo possi-
velmente detectados ou podem levar a resultados
de medigdo ambiguos (indicagdo de um numero
excessivo de objectos).

8 Conservacao e manutencao

8.1 Limpeza e secagem

1.

Limpe apenas com um pano limpo e macio; se
necessario, humedega ligeiramente o pano com um
pouco de alcool puro ou agua.

NOTA Nao utilize qualquer outro liquido que possa
danificar os componentes plasticos.

Tenha em atengdo a temperatura a que o equipa-
mento estad exposto, especialmente no Inverno /
Veréo.
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8.2 Armazenamento

Guarde a ferramenta apenas se esta estiver seca. Ob-
serve os valores limite da temperatura durante o arma-
zenamento da ferramenta.

Apds um longo periodo de armazenamento, verifique a
precisdo do equipamento antes de o utilizar.

Remova as pilhas se a ferramenta ndo for usada durante
um longo periodo de tempo. Se as pilhas perderem
liquido, podem danificar a ferramenta.
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8.3 Transportar

Use a mala Hilti ou outra embalagem equivalente para o
transporte da ferramenta.

CUIDADO

Remova as pilhas sempre que for necessario trans-
portar a ferramenta.

8.4 Servico de Calibracao Hilti

Recomendamos que a ferramenta seja testada periodica-
mente através do Servigo de Calibracao Hilti, de forma a
garantir a sua precisdo, segundo as normas e de acordo
com as exigéncias legais.

O Servico de Calibragao Hilti esta a sua disposi¢cdo em
qualquer altura; recomenda-se, porém, a verificagao da
ferramenta pelo menos uma vez por ano.

O Servigo de Calibragéo Hilti confirma que as especifica-
¢bes da ferramenta, a data em que é testada, estdo em
conformidade com as caracteristicas técnicas indicadas
no manual de instrucdes.

Posteriormente é colada uma etiqueta de calibragéo na
ferramenta, confirmando-se através de um certificado
de calibragéo que a mesma funciona de acordo com as
indicacdes do fabricante.

Os certificados de calibragado séo exigidos a empresas
certificadas pela norma ISO 900X.

Para mais informagdes, contacte o Centro Hilti mais
proximo.

9 Avarias possiveis

Falha Causa possivel

Solucao

N&o é possivel ligar a ferra-

As pilhas estéo vazias

Substitua as pilhas

menta

Polaridade errada das pilhas

Coloque as pilhas correctamente e
feche o compartimento das pilhas

A ferramenta esta ligada mas Erro do sistema

nao reage

Retire e volte a colocar as pilhas

A ferramenta esta demasiado

fria ou quente quente

A ferramenta esta demasiado fria ou

Aguarde até que seja alcangada a
faixa de temperaturas permitida

No campo indicador surge

"Sem aderéncia" perficie

A roda perde o contacto com a su-

Pressione a tecla de medigéo. Ao
deslocar a ferramenta, prestar aten-
Gao ao contacto das rodas com a su-
perficie; em caso de superficies ir-
regulares (por ex. alvenaria, tijoleira,
fendas, reboco, etc.) colocar uma fo-
lha de cartao entre as rodas e a su-
perficie e exercer pressao uniforme
sobre as rodas junto ao comparti-
mento das pilhas.

No campo indicador surge a

mensagem "Demasiado rapido"  dade excessiva

A ferramenta foi movida com veloci-

Pressione a tecla de medicao. Mova
a ferramenta mais lentamente sobre a
parede

No campo indicador surge

"Temperatura fora dos limites" turas

Acima ou abaixo da faixa de tempera-

Aguarde até que seja alcangada a
faixa de temperaturas permitida

No campo indicador surge
"Amplitude térmica excessiva"

Alteracdo demasiado rapida da tem-
peratura na ferramenta

Volte a ligar a ferramenta

No campo indicador surge "In-
terferéncias Radio"

/i\

Interferéncias radio. A ferramenta
desliga-se automaticamente

Remova, se possivel, a fonte da inter-
feréncia radio (por ex., WLAN, UMTS,
radar de voo, postes emissores ou
microondas) e volte a ligar a ferra-
menta.
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10 Reciclagem

&3

As ferramentas Hilti s8o, em grande parte, fabricadas com materiais reciclaveis. Um pré-requisito para a reciclagem
€ que esses materiais sejam devidamente separados. A Hilti ja iniciou em muitos paises a recolha da sua ferramenta
usada para fins de reaproveitamento. Para mais informagdes dirija-se ao Servigo de Clientes Hilti local ou ao vendedor.

Apenas para paises da UE

Nao deite aparelhos de medicéo eléctricos no lixo doméstico!

De acordo com a directiva europeia relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electronicos e
a correspondente transposigdo para as leis nacionais, os equipamentos eléctricos usados devem ser

recolhidos separadamente, sendo encaminhados para um reaproveitamento ecolégico.

11 Garantia do fabricante - Ferramentas

Em caso de duvidas quanto as condigdes de garantia,
contacte o seu parceiro HILTI local.

12 Declaracao da FCC (apenas aplicavel para os EUA)

CUIDADO Esta ferramenta foi testada e estd em con-
formidade com os limites para um dispositivo digital da
Classe B, de acordo com a Parte 15 das regras da FCC.
Estas regras foram concebidas para proporcionar uma
protecgao razoavel contra interferéncia nociva numa ins-
talacdo residencial. Esta ferramenta gera, utiliza e emite
energia de frequéncia de radio e, se néo for instalada
e utilizada de acordo com as instrucdes, pode causar
interferéncia nociva a comunicagdes de radio.

No entanto, ndo existe qualquer garantia de que nao
ocorrerd interferéncia numa determinada instalacdo. Se
esta ferramenta causar interferéncias a recepcéo de radio
ou de televisdo, o que pode ser determinado desligando
e voltando a ligar a ferramenta, recomenda-se tentar cor-
rigir a interferéncia através de uma ou mais das seguintes
medidas:

o Altere a orientagéo da antena de recepcao.

e Aumente a distancia entre a ferramenta e o receptor.

e Ligue a ferramenta a uma tomada diferente da utili-
zada pelo receptor.

e Para ajuda, consulte o agente comercial ou um
técnico com experiéncia de radio e televisao.

NOTA

O direito de o utilizador poder operar a ferramenta pode
extinguir-se devido a alteragbes que nao sejam expres-
samente autorizadas pela autoridade de licenciamento.

Esta ferramenta cumpre o estipulado na Parte 15 das

regra da FCC. A utilizacao da ferramenta depende
das seguintes condicdes:
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1. A ferramenta nao causa interferéncias nocivas.
A ferramenta tem de tolerar todo o tipo de inter-
feréncias recebidas, mesmo aquelas que pos-
sam causar um funcionamento indesejavel.

Para clientes nos EUA

Esta ferramenta sé pode ser utilizada por colaboradores
de autoridades administrativas, bombeiro e servicos de
socorro, centros de investigacéo cientifica, empresas de
exploragdo mineira, empresas construtoras e empresas
privadas que trabalhem para os grupos acima mencio-
nados. A utilizacdo da ferramenta por quaisquer outros
grupos é uma infracgéo contra a secgéo 301 do art.® 47
do Cadigo dos EUA, podendo ser punida com elevadas
sangdes legais.

Condicoes de coordenacao

1. Sistemas de imagem de banda ultralarga tém de
ser verificados pela autoridade FCC, antes que o
sistema possa ser operado. O utilizador deve res-
peitar as restricdes de utilizagdo que resultem da
verificagao.



2. Os utilizadores de sistemas de imagem de banda
ultralarga devem comunicar detalhes das zonas de
utilizacdo ao Office of Engineering and Technology
da FCC, que coordenara as informagdes disponi-
bilizadas com o Governo através da National Tele-
communications and Information Administration.
As informagoes, que sao disponibilizadas pelo utili-
zador do sistema de banda ultralarga, devem incluir
0 nome, a morada e outras informagdes de con-
tacto relevantes do utilizador, a area de utilizagao
pretendida e o nimero de identificagdo FCC e ou-
tras indicagdes técnicas do sistema de imagem de
banda ultralarga.

Estas informacbes devem ser enviadas para a se-
guinte morada:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3. Utilizadores de sistemas de imagem de banda ul-
tralarga autorizados e coordenados podem entre-
gar os mesmos a outros utilizadores qualificados e
leva-los para outros locais, quando a mudanga de
utilizador e de local € comunicada a autoridade FCC
e for estabelecido um acordo sobre as aplicacdes
autorizadas existentes.

4. Orrelatério NTIA/FCC deve mencionar todas as res-
tricdes a utilizagao do sistema. Estas restricdes po-
dem mencionar locais onde a ferramenta ndo deve
ser operada ou locais, que se encontram na proxi-
midade de postos emissores de radio autorizados,
para os quais séo necessarios outros acordos an-
tes da utilizagéo do sistema de imagem de banda
ultralarga. Caso sejam necessarios outros acordos
locais, sera nomeado um contacto local para o
efeito. Ground Penetrating Radar Coordination No-
tice & Equipment Registration.

NOTA

Este formulario sé se aplica a utilizadores residentes nos
EUA. A sua omissdo é uma infracgdo contra a legislagao
federal.

Data:

Nome da empresa:

Morada:

Dados de contacto [Nome e telefone]:
Area de intervencéo [Estado(s)]:
Dados da ferramenta

Designacao da ferramenta: PS 50
FCC-ID: SDL-PS38R01

7. Data de recepcao da ferramenta:

SR e

Envie este formulario por fax para o n.° da FCC: 202-
418-1944

ou para:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Né&o envie estas informagdes para a Hilti.

13 Declaracao da IC (apenas aplicavel para o Canada)

Esta ferramenta cumpre os requisitos definidos na
norma RSS-220 em relagdo com a RSS-Gen da IC.

A utilizacdo da ferramenta depende das seguintes
condicoes:

1. Aferramenta nao causa interferéncias nocivas.
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2. Aferramenta tem de tolerar todo o tipo de inter-
feréncias recebidas, mesmo aquelas que pos-
sam causar um funcionamento indesejavel.

Para clientes no Canada:

Esta ferramenta s6 pode ser operada se estiver apontada
ao chao ou a parede e em contacto com a superficie do
chéo ou parede. Esta ferramenta s6 pode ser operada
por autoridades administrativas, centros de investigagao
cientifica, empresas de exploragcdo mineira, empresas
construtoras e bombeiro ou servigos de socorro.



14 Declaracao de conformidade CE (Original)

Designagao: Multi detector
Tipo: PS 50
Geragao: 01
Ano de fabrico: 2013

Declaramos sob nossa exclusiva responsabilidade que
este produto cumpre as seguintes normas ou documen-
tos normativos: 2014/53/EU, 2011/65/EU, EN ISO
12100, EN 61010-1:2010, EN 301489-33 Vv2.2.0, EN
302065-4 V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

L C{aﬁg

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

10/2017

Thomas Hillbrand
Head of BU Measuring Systems

BU Measuring Systems

10/2017

Documentacéo técnica junto de:
Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6
86916 Kaufering
Deutschland

83



OORSPRONKELIJKE GEBRUIKSAANWIJZING

PS 50 Multidetector

Lees de handleiding beslist voordat u het ap-
paraat de eerste keer gebruikt.

Bewaar deze handleiding altijd bij het appa-
raat.

Geef het apparaat alleen samen met de hand-
leiding aan andere personen door.

Inhoud Pagina
1 Algemene opmerkingen 84
2 Beschrijving 85
3 Technische gegevens 85
4 Veiligheidsinstructies 86
5 Systeembeschrijving 87
6 Inbedrijfneming 91
7 Bediening 91
8 Verzorging en onderhoud 93
9 Foutopsporing 94

10 Afval voor hergebruik recyclen 95
11 Fabrieksgarantie op apparatuur 95
12 FCC-aanwijzing (alleen van toepassing voor
de USA) 95
13 IC-aanwijzing (alleen van toepassing voor
Canada) 96
14 EG-conformiteitsverklaring (origineel) 97

Il Deze nummers verwijzen naar afbeeldingen. De afbeel-
dingen zijn te vinden aan het begin van de handleiding.
In de tekst van deze handleiding wordt met »het appa-
raat« altijd de multidetector PS 50 bedoeld.

Onderdelen en bedieningselementen Kl

(D Display
% Toetsenblok
Batterijvak
(4) Markeerkerven
(5) Status-LED (rood / groen)
(6) Sensorbereik
@) Wiel
(8) Bevestiging voor handlus
(9) Aan/uit-toets
(10) Meettoets
(1) Menutoets
(12) Selectietoets links
(13) Selectietoets onder
(14) Selectietoets rechts
(5) Onderhoudsklep
Typeplaatje

Display A

@ Weergave toonsignaal

% Toestandsaanduiding van de batterij
Aanduiding voor het sensorbereik (de stippellijnen
stellen de buitenranden van het apparaat voor het
markeren van de objectlocatie voor)

Reeds onderzocht bereik

(5) Schaal voor de globale diepte van het object

Nog niet onderzocht bereik

(?) Positie van de buitenkanten (om een gevonden ob-
ject ten opzichte van een gemarkeerde zijkant te
markeren)

Weergave scanmodus

(9) Grijs: gevonden object buiten het sensorbereik

(0) Zwart: gevonden object in het sensorbereik

(D) Middenlijn komt overeen met de bovenste markeer-
kerf

(12) Weergave van de globale diepte van het object

(13) Weergave van de objectklasse

1 Algemene opmerkingen

1.1 Signaalwoorden en hun betekenis

GEVAAR
Voor een direct dreigend gevaar dat tot ernstig letsel of
tot de dood leidt.

WAARSCHUWING
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot ernstig
letsel of tot de dood kan leiden.
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ATTENTIE
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot licht letsel
of tot materiéle schade kan leiden.

AANWIJZING
Voor gebruikstips en andere nuttige informatie.



1.2 Verklaring van de pictogrammen en overige Plaats van de identificatiegegevens op het apparaat
aanwijzingen Het type en het serieckenmerk staan op het typeplaatje
Waarschuwingstekens van uw apparaat. Neem deze gegevens over in uw hand-
leiding en geef ze altijd door wanneer u onze vertegen-
woordiging of ons servicestation om informatie vraagt.
Type:
Waarschu-
wing voor Generatie: 01
algemeen
gevaar
Serienr.:
Symbolen
Handleiding Materialen
véor gebruik afvoeren
lezen voor
recycling
2 Beschrijving
2.1 Gebruik volgens de voorschriften Houd rekening met de omgevingsinvloeden. Gebruik het

De multidetector PS 50 is bedoeld voor de detectie | @Pparaat niet in een omgeving waar brand- of explosie-
van objecten zoals ferrometalen (wapeningsstaal), non- | 9evaar bestaat. ) o
ferrometalen (koper en aluminium), houten balken, kunst- | Aanpassingen of veranderingen aan het apparaat zijn niet

stof buizen, leidingen en kabels in droge ondergronden. toegestaan.
Meer informatie en toepassingsvoorbeelden kunt u vin-
den op internet. 2.2 Standaard leveringsomvang

Het apparaat en de bijbehorende hulpmiddelen kunnen

gevaar opleveren als ze door ongeschoolde personen 1 Apparaat

op ondeskundige wijze of niet volgens de voorschriften 1 Handlus

worden gebruikt. 4 Batterijen

Neem de specificaties in de handleiding betreffende het 1 Handleidi

gebruik, de verzorging en het onderhoud in acht. andieiding
1 Fabriekscertificaat
1 Apparaattas
1 Set markeerstiften
1 Hilti-koffer

3 Technische gegevens

Technische wijzigingen voorbehouden!

Maximaal detectiebereik voor objectlokalisatie! 15 ¢cm (5.90 in)
Maximaal detectiebereik voor objectclassificatie! 60 mm (2.36 in)
Maximaal detectiebereik voor spanningsvoerende lei- 60 mm (2.36 in)

dingen (50/60 Hz, 90-240 V)

1 Afhankelijk van de scanmodus, van de grootte en soort van het object en het materiaal en de toestand van de ondergrond

2 Uitwendige invloeden zoals met name grote temperatuurschommelingen, vochtigheid, schokken, vallen, enz. kunnen de nauwkeu-
righeid beinvloeden. Tenzij anders vermeld, is het apparaat onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-810F) afgesteld
resp. gekalibreerd.

3 Zie omslagafbeelding 7.
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Lokaliseringsnauwkeurigheid "a" van het midden van
het object! 2 3

+5mm (£ 0.2 in)

Nauwkeurigheid "b" van de dieptemeting’- 2 3

+ 10 mm ( 0.4 in)

Minimum afstand "c" tussen twee objecten’- 3

4 cm (1.57 in)

Bedrijfstemperatuur

-10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)

Opslagtemperatuur

-20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)

Batterijen

4 x 1,5V LRO6 (AA)

Oplaadbare batterijen

4 x 1,2 V HR06, KRO6 (AA)

Gebruiksduur (alkalimangaan batterijen)

5h

Gebruiksduur (oplaadbare batterijen 2500 mAh)

7h

Veiligheidsklasse

IP 54 (stof- en spatwaterbestendig) (IEC 60529)

Gewicht conform EPTA-procedure 01/2003

0,7 kg (1.5 Ibs)

Afmetingen (L x B x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7.7 in x 3.5 in x 3.0 in)

1 Afhankelijk van de scanmodus, van de grootte en soort van het object en het materiaal en de toestand van de ondergrond

2 Uitwendige invloeden zoals met name grote temperatuurschommelingen, vochtigheid, schokken, vallen, enz. kunnen de nauwkeu-
righeid beinvloeden. Tenzij anders vermeld, is het apparaat onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-810F) afgesteld
resp. gekalibreerd.

3 Zie omslagafbeelding 7.

4 Veiligheidsinstructies

Naast de technische veiligheidsinstructies in de af-
zonderlijke hoofdstukken van deze handleiding moe-
ten de volgende bepalingen altijd strikt worden opge-
volgd.

4.1 Essentiéle veiligheidsnotities

a)
b)
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Houd kinderen uit de buurt van het meetapparaat.
Het display controleren nadat u het apparaat heeft
ingeschakeld.Het display moet het Hilti-logo en de
naam van het apparaat weergeven. Daarna verschijnt
op het display de voorinstelling of de laatst opgesla-
gen instelling.

Het apparaat mag niet in de nabijheid van mensen
met pacemakers worden gebruikt.

Het apparaat mag niet in de nabijheid van zwan-
gere vrouwen worden gebruikt.

Snel wijzigende meetomstandigheden kunnen het
meetresultaat negatief beinvioeden.

Gebruik het apparaat niet in de buurt van medi-
sche apparatuur.

Boor niet op plaatsen waar het apparaat objecten
heeft gevonden. Houd rekening met de boordi-
ameter en calculeer altijd een geschikte veilig-
heidsfactor in.

Neem altijd de waarschuwingsmeldingen in het
displayveld in acht.

De meetresultaten kunnen door bepaalde omge-
vingsparameters worden beinvioed. Daartoe be-
horen bijv. de aanwezigheid van apparaten die
sterke magnetische of elektromagnetische vel-
den opwekken, vocht, metalen bouwmaterialen,
aluminium isolatiefolie, laminaten, ondergronden
met holle ruimten en geleidend behang of plavui-
zen. Daarom voor het boren, zagen of frezen in
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ondergronden ook andere informatiebronnen in
acht nemen (bijv. bouwtekeningen).

Houd rekening met omgevingsinvioeden. Gebruik
het apparaat niet in een omgeving waar brand- of
explosiegevaar bestaat.

Houd het display leesbaar (raak het display bij-
voorbeeld niet aan met de vingers, laat het display
niet vuil worden).

Gebruik geen defect apparaat.

Zorg ervoor dat het detectievlak altijd schoon is.

Controleer de instellingen van het apparaat voor
gebruik.

Het apparaat mag niet zonder voorafgaande toe-
stemming in de buurt van militaire instellingen,
luchthavens of astronomische instellingen wor-
den gebruikt.

4.2 Adequate inrichting van de werkruimte

a)

b)

c)

d

Wanneer u op ladders werkt, neem dan geen
ongewone lichaamshouding aan. Zorg ervoor dat
u stevig staat en altijd in evenwicht bent.
Wanneer het apparaat vanuit een zeer koude in
een warme omgeving wordt gebracht, of om-
gekeerd, dient u het apparaat vo6r gebruik op
temperatuur te laten komen.

Gebruik het apparaat alleen binnen de vastge-
stelde toepassingsgrenzen.

Neem de landspecifieke voorschriften ter voorko-
ming van ongevallen in acht.

4.3 Elektromagnetische compatibiliteit

Het apparaat voldoet aan de grenswaarden volgens EN
302435. Op basis hiervan moet bijv. in ziekenhuizen,



kerncentrales en in de buurt van luchthavens en mobiele
zendstations worden gecontroleerd of het apparaat mag
worden gebruikt.

4.4 Algemene veiligheidsmaatregelen

a) Controleer het apparaat alvorens het te gebrui-
ken. Laat het apparaat in geval van beschadiging
repareren door een Hilti service-center.

b) Houd het apparaat altijd schoon en droog.

c) In het sensorbereik op de achterzijde van het ap-
paraat geen stickers of identificatieplaatjes aan-
brengen. Met name metalen plaatjes beinvioeden de
meetresultaten.

d) Erop letten dat de onderhoudsklep altijd goed
gesloten is. De onderhoudsklep mag alleen door
een Hilti-servicestation worden geopend.

e) Wanneer het apparaat gevallen is of aan andere
mechanische inwerkingen is blootgesteld, dient
de precisie ervan te worden gecontroleerd.

f) Ook al is het apparaat gemaakt voor zwaar ge-
bruik op bouwplaatsen, toch dient het, evenals
andere meetapparaten, zorgvuldig te worden be-
handeld.

g) Hoewel het apparaat beschermd is tegen het bin-
nendringen van vocht, dient u het droog te maken
alvorens het in de transportcontainer te plaatsen.

h) Controleer het apparaat op zijn nauwkeurigheid
alvorens ermee te meten.

4.5 Elektrische veiligheid

a) De batterijen mogen niet in kinderhanden komen.

b) Verwijder de batterijen uit het apparaat wanneer het
lange tijd niet wordt gebruikt. De batterijen kunnen bij
langdurige opslag corroderen en zichzelf ontladen.

c) Altijd alle batterijen tegelijkertijd vervangen. Gebruik
alleen batterijen van dezelfde fabrikant en dezelfde
capaciteit.

d) Oververhit de batterijen niet en stel ze niet bloot
aan vuur. De batterijen kunnen exploderen of er
kunnen toxische stoffen vrijkomen.

e) Laad de batterijen niet op.

f) Soldeer de batterijen niet in het apparaat.

g) Ontlaad de batterijen niet door kortsluiting. Ze
kunnen hierdoor oververhit raken en brandblaren ver-
oorzaken.

h) Open de batterijen niet en stel ze niet bloot aan
overmatige mechanische belasting.

4.6 Transport
Het apparaat altijd zonder batterijen transporteren.

5 Systeembeschrijving

5.1 Werkingsprincipe

Met het apparaat wordt de ondergrond in de buurt van
het sensorveld in meetrichting A tot de weergegeven
meetdiepte gecontroleerd. Als een object zich onder de
sensor bevindt, dan wordt het in het sensorbereik van
het display weergegeven. De meting is alleen tijdens de
beweging van het apparaat in de bewegingsrichting B
en bij een minimale afstand van 10 cm (3.9 in) mogelijk.
Objecten die van een ander materiaal zijn dan de on-
derzochte ondergrond, worden herkend. Op het display
worden de positie van het object, de globale diepte en
indien mogelijk de objectklasse weergegeven. Betrouw-
baar gevonden worden de bovenkanten van objecten die
dwars op de bewegingsrichting van het apparaat lopen.
Om parallel aan de bewegingsrichting liggende objec-
ten te lokaliseren, is het daarom altijd noodzakelijk om
een tweede scan dwars op de bewegingsrichting van de
eerste uit te voeren.

Het apparaat is uitgerust met verschillende sensoren, die
worden gebruikt voor de lokalisering, de dieptemeting of
de materiaalclassificatie.

Bevinden zich meerdere objecten boven elkaar in een
ondergrond, dan wordt op het display het object weerge-
geven dat het dichtst bij de oppervlakte ligt. De weergave
van de eigenschappen van de gevonden objecten op het
display kan van de daadwerkelijke objecteigenschappen
afwijken. Met name zeer dunne objecten worden op het
display dikker weergegeven dan ze in werkelijkheid zijn.
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Grotere, cilindrische objecten (bijv. kunststof leidingen
of waterleidingen) kunnen op het display dunner worden
weergegeven dan ze in werkelijkheid zijn.

Afhankelijk van de grootte en diepte van het gevonden
object is objectklasse-herkenning mogelijk.

5.2 Scanmodi
Het apparaat beschikt over de volgende scanmodi:

o Universele

o Beton

o Vochtig beton

o Vloerverwarming
o Interieurafwerking
o Holle baksteen

o Signaalweergave

Door het selecteren van de scanmodus kan het apparaat
worden afgestemd op verschillende ondergronden.

AANWIJZING

De meetprestaties zijn sterk afhankelijk van de geselec-
teerde scanmodus. Zorg ervoor dat de juiste/optimale
scanmodus voor het ondergrondmateriaal is geselec-
teerd, omdat de metingen afhankelijk van de scanmodus
heel verschillende resultaten kunnen opleveren.
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5.2.1 Universele

De scanmodus "Universele" is geschikt voor de meeste
toepassingen in metselwerk of beton. Metalen en kunst-
stof objecten en elektrische leidingen worden weerge-
geven. Holle ruimten in de bakstenen of lege kunststof
leidingen met een diameter van minder dan 2 cm (0.8 in)
worden eventueel niet weergegeven. De maximale meet-
diepte bedraagt 8 cm (3.2 in).

5.2.2 Beton

De scanmodus "Beton" is met name geschikt voor toe-
passing op droog gewapend beton. Wapeningsstaal,
kunststof en metalen leidingen en elektrische leidingen
worden weergegeven. De maximale meetdiepte bedraagt
15 cm (6 in).

Wanneer op dunne betonnen wanden wordt gemeten,
moet de modus "Universele" worden gebruikt om meet-
fouten te vermijden.

5.2.3 Vochtig beton

De scanmodus "Vochtig beton" is met name geschikt
voor toepassingen op pas gestort beton. Wapenings-
staal, kunststof en metalen leidingen en elektrische lei-
dingen worden weergegeven. Onderscheid tussen span-
ningsvoerende en niet-spanningsvoerende leidingen is
niet mogelijk. De maximale meetdiepte bedraagt 6 cm
(2.31in).

AANWIJZING
Beton heeft een aantal maanden nodig om volledig te
drogen.

5.2.4 Vloerverwarming

De scanmodus "Vloerverwarming" is speciaal geschikt
voor het detecteren van metalen leidingen, leidingen van
metaalcomposiet, met water gevulde kunststofleidingen
en elektrische leidingen in vioeren. De maximale meet-
diepte bedraagt 8 cm (3.2 in).

AANWIJZING
Lege kunststof leidingen worden niet weergegeven.

AANWIJZING

Let op de richting waarin het apparaat wordt gebruikt in
de buurt van verwarmingslussen. Het is noodzakelijk om
op verschillende plaatsen en in beide richtingen te meten.

5.2.5 Interieurafwerking

De scanmodus "Interieurafwerking" is geschikt om hou-
ten balken, metalen rails, gevulde waterleidingen en elek-
trische leidingen in droogbouwwanden te detecteren. De
maximale meetdiepte bedraagt 8 cm (3.2 in).

AANWIJZING
Lege kunststof leidingen worden niet weergegeven.

5.2.6 Holle baksteen

De scanmodus "Holle baksteen" is geschikte voor met-
selwerk met veel holle ruimten. Holle ruimten worden
in deze scanmodus grotendeels weggefilterd. Gevonden
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worden metalen objecten, watervoerende kunststof lei-
dingen en spanningsvoerende elektrische leidingen. De
maximale meetdiepte bedraagt 8 cm (3.2 in).

AANWIJZING
Lege kunststof leidingen en niet-spanningsvoerende
elektrische leidingen worden niet weergegeven.

5.2.7 Signaalweergave

N 4.5cm 3 |-1>) "z
______ 'L--LJ LL_J —
¢ 10lom ' 20lem ' 30lcm 40
4 Signaalweergave 4

De scanmodus "Signaalweergave" is geschikt voor toe-
passing op alle materialen. Getoond wordt de signaal-
sterkte op de betreffende meetpositie. In deze scanmo-
dus kunnen dicht bij elkaar liggende objecten nauwkeurig
worden gelokaliseerd en complexe materiaalstructuren
aan de hand van het signaalverloop beter worden inge-
schat.

De toppen van de signaalcurven worden op de kleine
meetlat boven de weergave van de scanmodus als recht-
hoeken afgebeeld. De objectdiepte en indien mogelijk de
objectklasse worden weergegeven. De maximale meet-
diepte bedraagt 15 cm (6 in).

AANWIJZING

Uit de signaalsterkte kan geen objectdiepte worden af-
geleid.

5.3 Displaymodus voor afstandsmeting

N | 80cmi |« w=
20.1cm
v
::}::::|::::}::::|::::}::::|::::}::::|::::}::::|::::}::::|
18l 1ol 20 21| 22 23|
IIIIII1IcI) IrIT-;IIII2I(I) Irlrllllllslcl) IrIT-;IIII4I-I0
< Beton >

In alle scanmodi kan naar de displaymodus voor de
afstandsmeting worden omgeschakeld. Daarbij wordt al-
leen de weergave omgeschakeld, niet de geselecteerde
scanmodus.



AANWIJZING o Metselwerk (bakstenen, cellenbeton,

In de displaymodus voor de afstandsmeting kan de af- geéxpandeerde klei, puimbeton en kalkzandsteen)
stand van de weergegeven objecten ten opzichte van o Onder oppervlakken zoals pleisterwerk, plavuizen,
elkaar worden bepaald. In de voorbeeldafbeelding wor- behang, parket en tapijt

den drie metalen objecten op gelijke afstand ten opzichte o Hout en gipskarton

van elkaar gedetecteerd. De vanaf het startpunt afge-

legde meetafstand bedraagt 20,1 cm (7.9 in). Op de | |55 Detecteerbare objecten

kleine meetlat boven de weergave van de scanmodus .

worden de drie gevonden objecten als rechthoeken afge- ° Wapenmgsgtaal N .

beeld en wordt een onderlinge afstand van 10 cm (3.9 in) * Metalen buizen (bijv. staal, koper, aluminium)

aangegeven. o Kunststof buizen (bijv. kunststof waterleidingen, zo-
als vloer- en wandverwarming)

o Holle ruimten

o Houten balken

o Elektrische leidingen (ongeacht of ze spanningsvoe-
rend zijn of niet)

o Driefase stroomleidingen (bijv. elektrisch fornuis)

o Laagspanningsleidingen (bijv. deurbel, telefoon)

5.4 Mogelijke meetondergronden
e Beton/gewapend beton

5.6 Weergave van de objectklasse

Ferrometaal Wapeningsstaal en watervoerende

‘ ‘ kunststof leidingen

[} [}

[ | [ |

r Non-ferrometaal Bijv. koperen of aluminium leidingen
Niet-metaal Bijv. kunststof leidingen, houten balken

en holle ruimten

Spanningsvoerende leiding Bijv. spanningsvoerende wissel- en
laagspanningsleidingen evenals draai-
stroomleidingen

Onbekende objecten Onbekende objecten, inclusief objecten
die dieper dan 6 cm liggen

N e Oy

5.7 Indicatie van de detectiestatus

Status-LED De LED brandt groen. Geen object gedetecteerd.
De LED brandt rood. Object gedetecteerd.
De LED knippert rood. Met grote waarschijnlijkheid een span-

ningsvoerend object gedetecteerd.

5.8 Beperkingen van de meetprestaties o Holle ruimten in de ondergrond; deze kunnen als
Ongunstige omstandigheden kunnen het meetresultaat op]ecten“worden aangec_jmd )
nadelig beinvioeden: o Dicht bij apparaten die sterke magn_gtlsche_ of
elektromagnetische velden opwekken, bijv. mobiele
o Meerlagige wand- of vioerconstructies zendstations of generatoren
e Lege kunststof leidingen in holle bakstenen, houten
balken in holle ruimten en lichte wanden 5.9 Voorbeelden voor meetresultaten
o Objecten die schuin in de wand, de vloer of in het | AANWIJZING
plafond liggen In de volgende voorbeelden is het toonsignaal ingescha-
e Metalen opperviakken en vochtige plekken; deze | keld.
kunnen onder bepaalde omstandigheden als objec-
ten worden aangeduid
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5.9.1 Wapeningsstaal

5.9.4 Spanningsvoerende leiding

N | 80cm3 |« &= M | 15cm3 |« wm=m
Ocm m Ocm Ocm m Ocm
2 ] 3 | Es P =
-6 ! ! 61 |k ! ! 7
9 e | o |7 N B /.
2 ! ! 127 |8 ! ! %
=15 : : 154 =8 l l 8-
| Beton > | Universele >
In het sensorbereik bevindt zich een ferrometaal, bijv. een AANWIJZING

stuk wapeningsstaal. Links en rechts daarvan bevinden
zich andere objecten buiten het sensorbereik. De globale
meetdiepte bedraagt 8 cm (3.1 in). Het apparaat geeft
een toonsignaal af.

5.9.2 Koperen buis

N | 40cm3 |« w=m
Ocm .m. Ocm
2 i i 27
54 . — 4
2 i — &
5 2y =
4 Universele 4

In het sensorbereik bevindt zich een non-ferrometaal,
bijv. een koperen buis. De globale diepte bedraagt 4 cm
(1.6 in). Het apparaat geeft een toonsignaal af.

5.9.3 Kunststof of houten object

O | 05ecm3T |- wm=
Ocm S Ocm
2 i -
Z E
-6 | 3
8 ; 8-
| Interieurafwerking >

In het sensorbereik bevindt zich een niet-metalen object.
Het betreft hier een kunststof of houten object of een
holle ruimte dicht aan het oppervlak. Het apparaat geeft
een toonsignaal af.
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Afhankelijk van de grootte en diepte van het object kan
niet altijd met zekerheid worden vastgesteld of dit object
spanningsvoerend is.

AANWINZING
Plaats de handen tijdens het scannen niet op de onder-
grond.

AANWIJZING
Spanningsvoerende leidingen worden bij een lage scan-
snelheid nauwkeuriger gelokaliseerd.

In het sensorbereik bevindt zich een metalen, spannings-
voerend object, bijv. een elektrische leiding. De globale
diepte bedraagt 1,5 cm (0.6 in). Het apparaat geeft het
waarschuwingssignaal weer voor spanningsvoerende lei-
dingen, zodra de elektrische leiding door de sensor wordt
herkend.

5.9.5 Uitgerekt vliak

2.0cm3 | ) wm

Ocm

QORI

A

Universele >

In het sensorbereik bevindt zich een metalen, uitgerekt
vlak, bijv. een metalen plaat. De globale diepte bedraagt
2 cm (0.8 in). Het apparaat geeft een toonsignaal af.



5.9.6 Onduidelijke signalen E1

? | 00cmi |~ w=
Ocm Ocm
2 27
4 - 43
6 - 67
Z: 82
4 Universele 4

6 Inbedrijfneming

Als er zeer veel objecten worden weergegeven, bevat de
muur wellicht veel holle ruimten (holle baksteen) of wordt
er langs een langwerpig object gescand.

AANWIJZING

Door omhoog resp. omlaag versprongen, parallel aan het
eerste meetbereik uitgevoerde metingen en het markeren
van gevonden objecten kan het verloop daarvan worden
bepaald. Versprongen markeringen zijn een aanwijzing
voor holle ruimten.

AANWIJZING
In de scanmodus "Holle baksteen" worden holle ruimten
grotendeels weggefilterd.

N

6.1 Batterijen aanbrengen

ATTENTIE
Gebruik geen beschadigde batterijen.

ATTENTIE
Vervang altijd alle batterijen tegelijk.

ATTENTIE

Combineer geen nieuwe met oude batterijen. Gebruik
geen batterijen van verschillende producenten of met
verschillende typeaanduidingen.

1. De vergrendeling aan de onderzijde van het ap-

paraat openen en het deksel van het batterijenvak
openklappen.

7 Bediening

2. Breng de batterijen in het apparaat aan. Vergrendel
het deksel weer.
AANWIJZING Let op de juiste polariteit (zie de mar-
kering in het batterijvak).
De Toestandsaanduiding van de batterij op het dis-
play van het apparaat geeft de laadtoestand van de
batterijen aan.

3. Controleer of het batterijvak goed vergrendeld is.

6.2 Apparaat in-/uitschakelen

1. Schakel het apparaat met de aan/uit-toets in.
De status-LED brandt groen. De in het menu inge-
stelde Standaardmodus wordt aangegeven.

2. In uitgeschakelde toestand de aan/uit-toets indruk-
ken: Het apparaat schakelt uit.
AANWIJZING Als op het display de waarschuwing
"Accu verwisselen" verschijnt, worden de instellin-
gen opgeslagen en schakelt het apparaat automa-
tisch uit.
AANWIJZING Wanneer met het apparaat geen me-
ting wordt uitgevoerd noch een toets wordt inge-
drukt, schakelt het automatisch na 5 minuten weer
uit. In de Menu kan de uitschakeltijd worden gewij-
zigd (zie 7.1.5).

N

7.1 Instellingen in het menu uitvoeren

1. Druk de menutoets in om het menu te activeren.
Druk de selectietoets onder of de meettoets in om
de verschillende menupunten te bereiken.
AANWIJZING Het geselecteerde menupunt heeft
een grijze achtergrond.
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3. Druk de selectietoets links of de selectietoets rechts
in om de instelling van het geselecteerde menupunt
te wijzigen.

4. Druk de menutoets opnieuw in om het menu weer
te verlaten.

5. Deopdit moment geselecteerde instellingen worden
overgenomen en het geselecteerde Standaardmo-
dus wordt weergegeven.
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7.1.1 Stroomsensor inschakelen

Stel de stroomsensor in het menupunt "AC sensor" in.
Standaard is de stroomsensor uitgeschakeld. De stroom-
sensor wordt alleen gebruikt voor de classificatie van
stroomkabels. Ook in uitgeschakelde toestand worden
de stroomkabels weergegeven als objecten
AANWIJZING

Schakel de AC-sensor alleen in als deze werkelijk nodig
is om eventuele meetfouten, bijv. in nat beton of bij het
aanraken van het scanoppervlak, te vermijden.

7.1.2 Standaardmodus instellen
Stel in het menupunt "Standaardmodus" de scanmodus
in, die na het inschakelen van het apparaat moet worden
weergegeven.
AANWIJZING
Af fabriek is de scanmodus "Universele" ingesteld.

7.1.3 Toonsignalen in-/uitschakelen

Stel in het menupunt "Toonsignaal" in, of het apparaat
bij detectie van een object tevens een akoestisch signaal
moet geven.

AANWIJZING

Af fabriek is het toonsignaal geactiveerd.

7.1.4 Helderheid instellen

Stel in het menupunt "Helderheid" de verlichtingssterkte
van het display in.

AANWIJZING

Af fabriek is "Maximaal" (maximale helderheid) ingesteld.

7.1.5 Uitschakeltijd instellen

Selecteer in het menupunt "Uitschakeltijd" een tijdsin-
terval, waarna het apparaat automatisch moet worden
uitgeschakeld als er geen metingen of toetsbedieningen
zijn uitgevoerd.

AANWIJZING

Af fabriek is "5 min" ingesteld.

7.1.6 Taal instellen

Stel in het menupunt "Taal" de gewenste dialoogtaal in.
AANWIJZING
Af fabriek is "English" ingesteld.

7.1.7 Eenheden instellen

Stel in het menupunt "Eenheid" de gewenste eenheid in.
AANWIJZING
Af fabriek is "Centimeter" ingesteld.

7.2 Uitgebreide apparaat informatie oproepen

In de verschillende menupunten kan apparaat informatie
worden opgeroepen en kunnen de fabrieksinstellingen
worden hersteld.
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1. Druk wanneer het apparaat is uitgeschakeld tegelij-
kertijd de menutoets en de aan/uit-toets in om het
menu voor de uitgebreide apparaat informatie te
activeren.

2. Druk de selectietoets onder of de meettoets in om
een menupunt te selecteren.

AANWIZING Het geselecteerde menupunt heeft
een grijze achtergrond.

3. Druk de selectietoets rechts in om, afhankelijk van
het geselecteerde menupunt, uitgebreide apparaat
informatie op te roepen of de fabrieksinstellingen te
herstellen.

4.  Druk de menutoets opnieuw in om het opgeroepen
menu weer te verlaten en nogmaals om naar de
scanmodus-weergave terug te keren.

7.3 Andere scanmodus selecteren

Druk de selectietoets links of de selectietoets rechts inom
cyclisch tussen de verschillende scanmodi te wisselen.
AANWIJZING

De actuele instelling is in het onderste bereik van het
display zichtbaar.

7.4 Andere displaymodus selecteren

1. Houd de selectietoets links of de selectietoets
rechts langer dan 2 seconden ingedrukt om van de
scanmodus-weergave naar de displaymodus voor
de afstandsmeting om te schakelen.

2. Houd de selectietoets links of de selectietoets rechts
langer dan 2 seconden ingedrukt om van de display-
modus voor de afstandsmeting terug te keren naar
de scanmodus-weergave.

7.5 Scannen @




Schakel het apparaat met de aan/uit-toets in.
AANWIJZING Op het display wordt de in het menu
ingestelde Standaardmodus aangegeven.
Selecteer de scanmodus overeenkomstig de te on-
derzoeken ondergrond.

Plaats het apparaat op de ondergrond en beweeg
het langzaam en in rechte lijn door bij het batterijvak
een lichte en gelijkmatige druk op de wielen uit te
oefenen.

AANWIJZING De meetresultaten worden na een
minimumafstand van 10 cm (3.9 in) weergegeven.
Optimale resultaten worden vanaf een meetafstand
van 40 cm (15.7 in) bereikt.

AANWIJZING Houd altijd exact dezelfde weg heen
en terug aan.

AANWIJZING Vermijd lange meetwegen om meet-
fouten zo klein mogelijk te houden.

AANWIJZING Wanneer het apparaat tijdens de
meting van de ondergrond wordt gehaald, wordt
het laatste meetresultaat continu weergegeven. Op
het display van het sensorbereik wordt de mel-
ding "Houden" weergegeven. Wanneer het apparaat
weer op de ondergrond wordt geplaatst en verder
wordt bewogen of als de meettoets wordt ingedrukt,
wordt een nieuwe scan gestart.

AANWIJZING Houd met de vier wielen altijd contact
met de ondergrond. Beweeg niet over treden of
randen.

AANWIJZING Raak tijdens de scan het opperviak
niet aan.

4. Als er geen object wordt gevonden, voer dan een
scan dwars op de eerste bewegingsrichting uit.

5. Wanneer een gevonden object nauwkeurig geloka-
liseerd en gemarkeerd moet worden, beweeg het
apparaat dan terug tot het object zich direct onder
de middenlijn van de aanduiding voor het sensorbe-
reik bevindt (zie afbeelding A).

6. Markeer het object op de ondergrond met behulp

van de bovenste markeerkerf.
AANWIJZING Deze markering kan echter alleen als
betrouwbare informatie dienen als het een exact ver-
ticaal liggend object betreft, omdat het sensorbereik
zich iets onder de bovenste markeerkerf bevindt.

7. Beweeg het apparaat voor het exact markeren van
het object naar links of naar rechts, totdat het ge-
vonden object zich aan de betreffende buitenrand
van de aanduiding voor het sensorvlak bevindt.

8. Markeer het gevonden object met behulp van de
linker resp. rechter markeerkerf (zie afbeelding B).

9. Voer een scan dwars op de eerste bewegingsrich-

ting uit.
AANWIJZING Het scannen dwars op de eerste be-
wegingsrichting is nodig, omdat objecten die in leng-
terichting liggen mogelijk niet worden herkend resp.
een onduidelijke meetresultaat (weergave van zeer
veel objecten) kunnen geven.

8 Verzorging en onderhoud

8.1 Reinigen en drogen

1.

Reinig het apparaat alleen met een schone en zachte
doek; bevochtig het zo nodig met zuivere alcohol of
wat water.

AANWIJZING Geen andere vloeistoffen gebruiken
omdat deze de kunststof delen kunnen aantasten.
Neem bij de opslag van uw uitrusting de tempera-
tuurlimieten in acht, speciaal in de winter / zomer.
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8.2 Opslaan

Apparaat alleen in droge toestand bewaren. De tempera-
tuurgrenswaarden in acht nemen bij het bewaren van het
apparaat.

Voer wanneer de apparatuur gedurende langere tijd is
opgeslagen of getransporteerd voér gebruik een contro-
lemeting uit.
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Neem de batterijen uit het apparaat wanneer dit voor lan-
gere tijd opgeslagen worden. Lekkende batterijen kunnen
het apparaat beschadigen.

8.3 Transporteren

Gebruik voor het transport van het apparaat de Hilti-koffer
of een gelijkwaardige verpakking.

ATTENTIE

Het apparaat altijd zonder batterijen transporteren.

8.4 Hilti Kalibratieservice

Wij raden aan uw apparatuur regelmatig te laten controle-
ren door de Hilti Kalibratieservice om de betrouwbaarheid

overeenkomstig de normen en wettelijke eisen te kunnen
garanderen.

De Hilti Kalibratieservice staat te allen tijde tot uw be-
schikking; het wordt echter aanbevolen om de kalibratie
minstens eenmaal per jaar uit te voeren.

In het kader van de Hilti Kalibratieservice wordt bevestigd
dat de specificaties van het gecontroleerde apparaat op
de dag van keuring overeenkomen met de technische
gegevens van de handleiding.

Na de keuring wordt een kalibreerplaatje op het apparaat
aangebracht en met een kalibreercertificaat schriftelijk
bevestigd dat het apparaat conform de fabrieksgegevens
werkt.

Kalibratiecertificaten zijn altijd vereist bij ondernemingen
die volgens ISO 900X gecertificeerd zijn.

Uw dichtstbijzijnde Hilti-vestiging geeft u graag meer
informatie.

Fout Mogelijke oorzaak

Oplossing

Apparaat kan niet worden inge-  Batterijen zijn leeg

Batterijen verwisselen

schakeld

Verkeerde polariteit van de batterijen

De batterijen correct aanbrengen en
het batterijvak sluiten

Apparaat is ingeschakeld en
reageert niet

Systeemfout

Batterijen verwijderen en weer aan-
brengen

Apparaat te koud of te warm

Apparaat te koud of te warm

Afwachten tot het toegestane tempe-
ratuurbereik bereikt is

Op het display verschijnt "Slip-

pend wiel" vlak

Wiel verliest contact met het opper-

Meettoets indrukken. Bij het bewegen
van het apparaat op het oppervlakt-
econtact van de wielen letten; bij on-
effen oppervlakken (bijv. metselwerk,
tegels, voegen, pleisterwerk enz.) een
dunne strook karton tussen de wielen
en het opperviak aanbrengen en bij
het batterijvak een gelijkmatige druk
op de wielen uitoefenen.

Op het display verschijnt de

melding "Te snel" gen

Apparaat met te hoge snelheid bewo-

Meettoets indrukken. Apparaat lang-
zaam over de wand bewegen

Op het display verschijnt "Bui-
ten temperatuurbereik"

Buiten temperatuurbereik

Afwachten tot het toegestane tempe-
ratuurbereik bereikt is

Op het display verschijnt "Tem-

peratuursverandering te hoog" het apparaat

Te snelle temperatuurwijziging van

Apparaat opnieuw inschakelen

Op het display verschijnt "Sterk
radiosignaal gedetecteerd"

/i\

Sterk radiosignaal gedetecteerd. Het
apparaat schakelt automatisch uit.

Indien mogelijk de storende radio-
bronnen (bijv. WLAN, UMTS, radar,
zendmasten of microgolven) uitsluiten
en het apparaat weer inschakelen.
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10 Afval voor hergebruik recyclen

(e

Hilti-apparaten zijn voor een groot deel vervaardigd uit materiaal dat kan worden gerecycled. Voor hergebruik is een
juiste materiaalscheiding noodzakelijk. In veel landen is Hilti er al op ingesteld om uw oude apparaat voor recycling
terug te nemen. Vraag hierover informatie bij de klantenservice van Hilti of bij uw verkoopadviseur.

Alleen voor EU-landen

Geef elektrisch gereedschap niet met het huisvuil mee!

Overeenkomstig de Europese richtlijn inzake oude elektrische en elektronische apparaten en de toe-
passing daarvan binnen de nationale wetgeving, dienen gebruikte elektrische apparaten gescheiden

te worden ingezameld en te worden afgevoerd naar een recyclingbedrijf dat voldoet aan de geldende

milieu-eisen.

11 Fabrieksgarantie op apparatuur

Neem bij vragen over de garantievoorwaarden contact
op met uw lokale HILTI dealer.

12 FCC-aanwijzing (alleen van toepassing voor de USA

VOORZICHTIG Dit apparaat is getest en voldoet aan
de beperkingen voor een digitaal apparaat van Klasse
B, overeenkomstig Deel 15 van de FCC-voorschriften.
Deze beperkingen zijn bedoeld om te voorzien in redelij-
kerwijs adequate bescherming tegen schadelijke storing
bij een installatie in een niet-commerciéle omgeving. Dit
apparaat genereert en gebruikt radiofrequentie-energie
en kan deze uitstralen. Wanneer het apparaat niet vol-
gens de gebruikershandleiding geinstalleerd en gebruikt
wordt, kan schadelijke interferentie ontstaan met radio-
communicatie.

Er kan echter geen garantie worden gegeven dat er in
een bepaalde installatie geen storing zal optreden. Indien
dit apparaat schadelijke storing veroorzaakt in radio-
of televisieontvangst, die kan worden vastgesteld door
het apparaat in en uit te schakelen, wordt de gebruiker
gevraagd om de storing proberen te verhelpen door een
van de volgende maatregelen:

o Richt de ontvangstantenne opnieuw.

e Vergroot de afstand tussen het apparaat en de ont-
vanger.

e Sluit het apparaat aan op een wandcontactdoos
in een ander circuit dan waarop de ontvanger is
aangesloten.

e Raadpleeg de leverancier of een ervaren radio-
/televisiemonteur voor assistentie.

AANWIJZING

Als gevolg van wijzigingen die niet specifiek zijn goedge-
keurd door de instantie die verantwoordelijk is voor de
certificering, kan het recht van de gebruiker voor verder
gebruik van het apparaat vervallen.
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Dit apparaat voldoet aan deel 15 van de
FCC-voorschriften. Het gebruik van het apparaat is
afhankelijk van de volgende voorwaarden:

1. Het apparaat mag geen schadelijke storingen
veroorzaken.

2. Het apparaat moet ontvangen storingen aankun-
nen, met inbegrip van storingen die een onge-
wenste werking kunnen veroorzaken.

Voor klanten in de USA

Dit apparaat mag alleen worden gebruikt door mede-
werkers van wetshandhavingsinstanties, brandweer- en
reddingsdiensten, wetenschappelijke onderzoeksinstitu-
ten, commerciéle mijnbouwbedrijven, bouwbedrijven en
particuliere ondernemingen die voor de hierboven ge-
noemde groepen werken. Het gebruik van het apparaat
door welke andere groep dan ook is een schending van
47 U.S.C. § 301 en kan worden bestraft met hoge juridi-
sche sancties.

Codrdinatievoorwaarden

1. Ultra wideband beeldvormende systemen moeten
door de FCC-autoriteiten worden getest, voordat het
systeem mag worden gebruikt. De gebruiker moet
zich houden aan de beperkingen in het gebruik, die
voortvloeien uit de test.




2. Gebruikers van ultra wideband beeldvormende sys-
temen moeten gedetailleerde toepassingen bekend-
maken aan de Office of Engineering and Technology
van de FCC, die de beschikbaar gestelde informatie
codrdineert met de regering via de National Tele-
communications and Information Administration.
De informatie die door de gebruiker van het ultra wi-
deband systeem wordt verstrekt, moet de naam, het
adres en andere relevante contactgegevens van de
gebruiker, het beoogde gebruiksgebied, het FCC-
identificatienummer en andere gespecialiseerde in-
formatie van de ultra wideband beeldvormende sys-
temen bevatten.

Deze informatie moet naar het volgende adres wor-
den verzonden:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3.  Gebruikers van goedgekeurde, gecodrdineerde ultra
wideband beeldvormende systemen kunnen deze
doorgeven aan andere gekwalificeerde gebruikers
en naar andere plaatsen overbrengen, als de wisse-
ling van gebruiker en plaats aan de FCC-autoriteiten
wordt gemeld en een regeling omtrent de beschik-
bare, geautoriseerde toepassingen wordt bereikt.

4. Het NTIA/FCC-bericht moet alle beperkingen ten
aanzien van het gebruik van het systeem vermelden.
Deze beperkingen kunnen plaatsen omvatten waar
het apparaat niet mag worden gebruikt of plaatsen
die zich in de nabijheid van geautoriseerde radio-
zendstations bevinden, waarbij voor het gebruik van
de ultra wideband beeldvormende systemen aan-
vullende regelingen noodzakelijk zijn. Indien aanvul-
lende lokale regelingen noodzakelijk zijn, zal voor
de regeling een lokaal contactpersoon worden aan-
gewezen. Ground Penetrating Radar Coordination
Notice & Equipment Registration.

AANWIJZING

Dit formulier is alleen van toepassing voor gebruikers in
de USA. Elke omissie daarvan is een schending van de
federale wet.

Datum:

'Bedrijfsnaam:

Adres:

Contactgegevens [naam en telefoon]:
Gebruiksgebied [staten]:

Gegevens van het apparaat
Apparaataanduiding: PS 50

FCC-ID: SDL-PS38R01

7. Datum van ontvangst van het apparaat:

IR

Fax dit formulier naar het FCC-nr.: 202-418-1944
of stuur het naar:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Stuur deze informatie niet naar Hilti.

13 IC-aanwijzing (alleen van toepassing voor Canada

Dit apparaat voldoet aan de in de RSS-220 gestelde
eisen inclusief de RSS-Gen van de IC.

Het gebruik van het apparaat is afhankelijk van de
volgende voorwaarden:

1. Het apparaat mag geen schadelijke storingen
veroorzaken.
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2. Het apparaat moet ontvangen storingen aankun-
nen, met inbegrip van storingen die een onge-
wenste werking kunnen veroorzaken.

Voor klanten in Canada:

Dit apparaat mag alleen worden gebruikt als het naar de
vloer of de wand is gericht en contact maakt met het op-
pervlak van de vioer of de wand. Dit apparaat mag alleen
worden gebruikt door wetshandhavingsinstanties, we-
tenschappelijke onderzoeksinstituten, commerciéle mijn-
bouwbedrijven, bouwbedrijven en brandweer- en red-
dingsdiensten.



14 EG-conformiteitsverklaring (origineel)

Omeschrijving: Multidetector
Type: PS 50
Generatie: 01
Bouwjaar: 2013

Als de uitsluitend verantwoordelijken voor dit product
verklaren wij dat het voldoet aan de volgende voorschrif-
ten en normen: 2014/53/EU, 2011/65/EU, EN ISO
12100, EN 61010-1:2010, EN 301489-33 V2.2.0, EN
302065-4 V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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ORIGINAL BRUGSANVISNING

PS 50 Multidetektor

Laes brugsanvisningen grundigt igennem, in-
den instrumentet tages i brug.

Opbevar altid brugsanvisningen sammen med
instrumentet.

Searg for, at brugsanvisningen altid felger med
ved overdragelse af instrumentet til andre.

Indholdsfortegnelse side
1 Generelle anvisninger 98
2 Beskrivelse 99
3 Tekniske specifikationer 99
4 Sikkerhedsanvisninger 100
5 Systembeskrivelse 101
6 Ibrugtagning 105
7 Betjening 105
8 Rengering og vedligeholdelse 107
9 Fejlsagning 107

10 Bortskaffelse 108
11 Producentgaranti - Produkter 108
12 FCC-erkleering (geelder kun for USA) 109
13 IC-erkleering (geelder kun for Canada) 110
14 EF-overensstemmelseserkleering (original) 110

Hl Tallene henviser til billeder. Billederne finder du i til-
leegget til brugsanvisningen.

| denne brugsanvisning betegner »instrumentet« altid
multidetektor PS 50.

Betjeningselementer og instrumentets

komponenter

@ Display

1 Generelle anvisninger

@ Tastatur

(3) Batterirum

(4) Markeringsmaerker
(5) Statuslysdiode (red / gren)
(6) Faleromrade

@) Hul

(8) Holder til handstrop
(9) Tasten On/Off

10) Méaletast

(1) Menutast

(12) Valgtast venstre

(13) Valgtast nederst

() Valgtast hgjre

Servicekappe
@®

Typeskilt
Display A

Visning af lydsignaler
Batteritilstandsindikator
Indikator for faleromréadet (de stiplede linjer reprae-
senterer apparatets yderkanter til markering af gen-
standens position)

Allerede undersggt omrade

(5) Skala for visning af genstandens omtrentlige dybde

(8) Endnu ikke undersggt omrade

@ Yderkanternes placering (til markering af en detek-
teret genstand pa et af markeringsmeerkerne i si-
den)

(8) Visning af scanningsfunktion

(9) Gra: Detekteret genstand uden for fgleromradet

(10) Sort: Detekteret genstand i feleromradet

(1) Midterlinje svarer til det @verste markeringsmaerke

Visning af genstandens omtrentlige dybde

(13 Visning af genstandsklasse

1.1 Signalord og deres betydning

FARE
Stér ved en umiddelbart truende fare, der kan medfere
alvorlige kvaestelser eller daden.

ADVARSEL
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
alvorlige personskader eller daden.

FORSIGTIG
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
lettere personskader eller materielle skader.
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BEMARK
Star ved anvisninger om brug og andre nyttige oplysnin-
ger.

1.2 Forklaring af piktogrammer og yderligere

anvisninger
Advarselssymboler

Generel fare



Symboler
Lees brugs- Send
anvisningen materialer til
far brug genvinding

Placering af identifikationsoplysninger pa instrumen-
tet

Typebetegnelse og serienummer fremgar af instrumen-
tets typeskilt. Notér disse oplysninger i brugsanvisningen,
og henvis til disse, nar du henvender dig til vores kunde-
service eller veerksted.

Type:

Generation: 01

Serienummer:

2 Beskrivelse

2.1 Bestemmelsesmaessig anvendelse

Multidetektor PS 50 er beregnet til detektering
af genstande sdsom jernmetaller (armeringsjern),
ikke-jernmetaller (kobber og aluminium), traebjeelker,

kunststofrer, ledninger og kabler i tarre underlag.
Yderligere information og anvendelseseksempler finder
du pa internettet.

Der kan opsta farlige situationer ved anvendelse af in-
strumentet og det tilhgrende udstyr, hvis det anvendes
af personer, der ikke er blevet undervist i dets brug, eller
hvis det ikke anvendes korrekt i henhold til forskrifterne i
denne brugsanvisning.

Overhold forskrifterne i denne brugsanvisning med hen-
syn til drift, pleje og vedligeholdelse.

Tag hensyn til pavirkning fra omgivelserne. Brug ikke
instrumentet, hvis der er risiko for brand eller eksplosion.
Det er ikke tilladt at modificere eller tilfgje ekstra dele til
instrumentet.

2.2 Leveringsomfang

Maskine

Strop

Batterier

Brugsanvisning
Producentcertifikat

Taske

Seet med markeringspenne
Hilti-kuffert

a4 a4 4 a4 A N a4

3 Tekniske specifikationer

Ret til tekniske aendringer forbeholdes!

Maksimalt detekteringsomrade for genstandslokalise- 15 cm (5,90")
ring’

Maksimalt detekteringsomrade for genstandslokalise- 60 mm (2,36")
ring’

Maksimalt detekteringsomrade for spzendingsfarende 60 mm (2,36")
ledninger (50/60 Hz, 90-240 V)

Lokaliseringsngjagtighed "a" i forhold til genstandens +5mm (+ 0,2")

midte’- 2 8

Dybdemalingens ngjagtighed "b"1- 2 3

+10 mm (£ 0,4")

Mininumafstand "c" mellem to genstande®: 3

4cm (1,57")

Arbejdstemperatur

-10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)

Opbevaringstemperatur

-20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)

1 Afhzengigt af scanningsfunktionen, sterrelsen og beskaffenheden af genstanden samt underlagets materiale og tilstand

2 vdre pavirkninger, iseer kraftige temperaturudsving, fugt, sted, fald, etc., kan have indflydelse pa preecisionen. Medmindre andet
fremgar, er instrumentet justeret eller kalibreret under omgivende standardbetingelser (MIL-STD-810F).

3se omslagsbilledet 7.
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Batterier 4 x1,5V LR0O6 (AA)
Batterier 4 x 1,2 VHRO06, KRO6 (AA)
Driftstid (alkalimangan-batterier) 5h

Driftstid (batterier 2500 mAh) 7h

Kapslingsklasse

IP 54 (stev- og staenkvandsbeskyttelse) (IEC 60529)

Veegt i overensstemmelse med EPTA-procedure
01/2003

0,7 kg (1.5 Ibs)

Mal (L x B x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7,7" x 3,5" x 3,0")

1 Afhzengigt af scanningsfunktionen, sterrelsen og beskaffenheden af genstanden samt underlagets materiale og tilstand

2 Ydre pavirkninger, iseer kraftige temperaturudsving, fugt, sted, fald, etc., kan have indflydelse pa praecisionen. Medmindre andet
fremgar, er instrumentet justeret eller kalibreret under omgivende standardbetingelser (MIL-STD-810F).

3se omslagsbilledet 7.

4 Sikkerhedsanvisninger

Ud over de sikkerhedstekniske forskrifter i de enkelte
afsnit i denne brugsanvisning skal falgende retnings-
linjer altid overholdes.

4.1 Grundlzeggende sikkerhedsanvisninger

a) Hold bgrn veek fra maleinstrumentet.

b) Kontrollér displayet, nar du har taendt instrumen-
tet. Displayet skal vise Hilti-logoet og navnet pa
instrumentet. Derefter vises i displayet den forvalgte
indstilling og den sidst gemte indstilling.

c) Instrumentet ma ikke anvendes i nzerheden af
personer med pacemaker.

d) Instrumentet ma ikke anvendes i nzerheden af
gravide.

e) Hurtigt skiftende malebetingelser kan forfalske méale-
resultatet.

f) Anvend ikke instrumentet i nzerheden af medicin-
ske apparater.

g) Bor ikke pa steder, hvor instrumentet har fun-
det genstande. Tag hgjde for borediameteren, og
indregn altid en egnet sikkerhedsfaktor.

h) Overhold altid advarslerne pa displayet.

i) Maleresultaterne kan principielt blive forringet
af bestemte omgivende betingelser. Dertil horer
f.eks. placering i narheden af apparater, som
frembringer kraftige magnetiske og elektromag-
netiske felter, fugt, metalholdige byggemateria-
ler, aluminiumsbelagte isoleringsmaterialer, op-
bygninger i flere lag, underlag med hulrum samt
ledende tapeter eller fliser. Brug derfor ogsa an-
dre informationskilder, f.eks. byggetegninger, for
du borer, saver eller fraeser i underlag.

) Tag hensyn til pavirkning fra omgivelserne. Brug
ikke fjernbetjeningen, hvis der er risiko for brand
eller eksplosion.

k) Hold displayet lzesbart (hold eksempelvis ikke fin-
grene pa displayet, undga at displayet bliver til-
smudset).

) Anvend aldrig instrumentet, hvis det er defekt.

Kontrollér, at detekteringsfladen altid er ren.

n) Kontrollér instrumentets indstilling for brug.

3
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0)

Instrumentet ma ikke uden forudgaende tilladelse
anvendes i naerheden af militaeranleeg, lufthavne
samt astronomiske anlaeg.

4.2 Korrekt indretning af arbejdspladsen

a)

b)

c)

d)

Undga at sta i akavede stillinger, nar du arbejder
pa en stige. Serg for at have et sikkert fodfaeste,
og hold balancen.

Hvis instrumentet flyttes fra en meget lav tempe-
ratur ind i varmere omgivelser, eller omvendt, skal
det have tid til at akklimatisere, inden det tages i
brug.

Anvend kun instrumentet inden for de definerede
driftsgraenser.

Vaer opmaerksom pa de landespecifikke bestem-
melser til forebyggelse af uheld.

4.3 Elektromagnetisk kompatibilitet

Instrumentet opfylder graenseveerdierne i henhold til EN
302435. Derfor skal det f.eks. pa hospitaler, pa atom-
kraftvaerker og i neerheden af lufthavne og mobiltelefon-
stationer afklares, om instrumentet mé anvendes.

4.4 Generelle sikkerhedsforanstaltninger

a)

e)

Kontrollér instrumentet fer brug. Hvis instrumen-
tet er beskadiget, skal det sendes til reparation
hos Hilti.

Hold altid instrumentet rent og tert.

Anbring ingen klistermaerker eller skilte i folerom-
radet pa bagsiden af instrumentet. Isar skilte af
metal pavirker maleresultaterne.

Sorg for, at servicekappen altid er lukket or-
dentligt. Servicekappen ma kun abnes af et Hilti-
servicevaerksted.

Hvis instrumentet har veeret tabt eller udsat for
anden mekanisk pavirkning, skal dets ngjagtighed
testes.

Selvom instrumentet er robust konstrueret til brug
pa byggepladsen, ber det behandles med forsig-
tighed som andre elektroniske maleapparater.



g) Selvom instrumentet er modstandsdygtigt over
for fugt, ber det torres af, sa det er tort, inden det
laegges i transportbeholderen.

h) Kontrollér instrumentets ngjagtighed, for du ud-
forer malinger.

4.5 Elektrisk sikkerhed

a) Batterierne skal opbevares utilgeengeligt for born.

b) Tag batterierne ud af instrumentet, hvis det ikke skal
bruges i leengere tid. Batterierne kan korrodere ved
leengere tids opbevaring og aflade sig selv.

o

) Udskift altid alle batterier pa samme tid. Anvend
kun batterier fra samme producent og med samme
kapacitet.

d) Batterierne ma ikke overophedes eller braendes.

Batterierne kan eksplodere eller afgive giftige stoffer.

e) Batterierne ma ikke oplades.

f) Batterierne méa ikke loddes sammen i fjernbetje-
ningen.

g) Undga at aflade batteriet gennem kortslutning.
Der kan i s& fald opst& overophedning og forbraen-
dinger.

h) Batterierne ma ikke abnes eller udsaettes for kraf-

tige mekaniske belastninger.

4.6 Transport
Laderen skal altid sendes uden batterier i.

5 Systembeskrivelse

5.1 Funktionsprincip

Med instrumentet kontrolleres underlaget i folerfeltets
omréde i méleretning A indtil den viste maledybde. Hvis
der befinder sig en genstand under foleren, vises den
i visningen af feleromradet. Malingen er kun mulig un-
der beveegelse af instrumentet i kerselsretning B og ved
en minimumstraekning pa 10 cm (3,9"). Der registreres
genstande, som adskiller sig fra det materiale, som det
underlag, der skal undersgges, bestar af. | displayet vi-
ses genstandens placering, den omtrentlige dybde og,
hvis muligt, genstandsklassen. Afhaengigt af funktionen
detekteres overkanter pa genstande, som forleber pa
tveers af instrumentets bevaegelsesretning. For at lokali-
sere genstande, der forlgber langs med kerselsretningen,
skal man derfor altid foretage en ekstra scanning pa
tveers af kerselsretningen.

Instrumentet er forsynet med forskellige felere, som enten
anvendes til lokalisering, dybdemaling eller materialeklas-
sificering.

Hvis der befinder sig flere genstande over hinanden i un-
derlaget, vises det objekt, som er teettest pa overfladen,
pa displayet. Visningen af de detekterede genstandes
egenskaber i displayet kan afvige fra de faktiske gen-
standsegenskaber. Isser meget tynde objekter kan fore-
komme tykkere i displayet. Sterre, cylindriske genstande
(f.eks. kunststof- eller vandrer) kan forekomme tyndere i
displayet, end de i virkeligheden er.

Alt efter den detekterede genstands starrelse og dybde
er det muligt at genkende genstandsklassen.

5.2 Scanningsfunktioner
Instrumentet har falgende scanningsfunktioner:

e Universal

e Beton

e Vad beton
e Gulvvarme
o Gipsveeg
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o Hultegl
o Signal oversigt

Takket veere muligheden for at veelge mellem flere scan-
ningsfunktioner kan du tilpasse instrumentet til forskellige
underlag.

BEMARK

Maleydelsen afhaenger meget af det rigtige valg af scan-
ningsfunktion. Kontrollér, at den rigtige/optimale scan-
ningsfunktion i forhold til underlagets materiale er valgt,
da maleresultaterne kan falde forskelligt ud alt efter scan-
ningsfunktionen.

5.2.1 Universal

Scanningsfunktionen "Universal" egner sig til de fleste
opgaver i fuldmurede vaegge eller beton. Metal- og kunst-
stofgenstande samt elledninger vises. Hulrum i mursten
eller tomme kunststofrgr med en diameter pa mindre end
2 cm (0,8") vises muligvis ikke. Den maksimale male-
dybde udger 8 cm (3,2").

5.2.2 Beton

Scanningsfunktionen "Beton" egner sig specielt til brug
i tarret stalbeton. Armeringsjern, kunststof- og metalrgr
samt elledninger vises. Den maksimale méaledybde udger
15 cm (6").

Hvis der foretages malinger pa tynde betonvaegge, bar
funktionen "Universal" anvendes for at undgéa fejlmalin-
ger.

5.2.3 Vad beton

Scanningsfunktionen "Vad beton" egner sig specielt til
opgaver i frisk beton. Armeringsjern, kunststof- og me-
talrgr samt elledninger vises. Det er ikke muligt at skelne
mellem spaendingsferende og ikke-spaendingsfarende
ledninger. Den maksimale méaledybde udger 6 cm (2,3").

BEMZERK
Beton kreever flere maneder for at tarre helt.
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5.2.4 Gulvvarme
Scanningsfunktionen "Gulvvarme" er specielt velegnet til
at registrere metalrgr, metalkompositrer og vandfyldte
kunststofrgr samt elledninger i stabte gulve. Den maksi-
male méaledybde udger 8 cm (3,2").

BEM/ZERK
Tomme kunststofrar vises ikke.

BEMARK

Veer opmaerksom pa instrumentets orientering i de omra-
der, hvor gulvarmeslangernes bgjninger befinder sig. Det
er ngdvendigt at male flere steder og i begge retninger.

5.2.5 Gipsvaeg

Scanningsfunktionen "Gipsvaeg" egner sig til at finde
treebjeelker, metalprofiler, fyldte vandrer og elledninger
i gipsveegge. Den maksimale méaledybde udger 8 cm
(3.2").

BEMZRK
Tomme kunststofrer vises ikke.

5.2.6 Hultegl

Scanningsfunktionen "Hultegl" egner sig til murveerk med
mange hulrum. Hulrum elimineres i vid udstraekning i
denne scanningsfunktion. Der detekteres metalliske gen-
stand, vandfyldte kunststofrar samt spaendingsferende
elledninger. Den maksimale maledybde udger 8 cm (3,2").

BEMARK
Tomme kunststofrer og ikke-spaendingsferende ellednin-
ger vises ikke.

5.2.7 Signal oversigt

A |

450m37 | <) oz

N 1 —

cm 10[cm ~ 20icm 30icm 740
4 Signal View 4

______ ( ||11

Scanningsfunktionen "Signal oversigt" egner sig til an-
vendelse pa alle materialer. Signalstyrken vises pa de
forskellige malepositioner. | denne scanningsfunktion er
det muligt at foretage en teet detektering af genstande,
der ligger taet ved siden af hinanden, og en bedre vurde-
ring af komplicerede materialekonstruktioner ved hjzelp
af signalforlgbet.

Signalkurvernes toppunkter vises som rektangler i lille
malestok over scanningsfunktionsvisningen. Genstan-
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dens dybde og - om muligt - genstandsklasse vises.
Den maksimale méledybde udger 15 cm (6").

BEMARK
Det er ikke muligt at slutte sig til genstandens dybde ud
fra signalstyrken.

5.3 Visningstype for afstandsmaling

N | 8.0cm3 |-1>) o7,
20.1cm
v
::}::::'::::}::::|::::}::::|::::}::::|::::}::::'::::}::::'
18l 19l 20 21/ ‘22| 23]
__ 10em  20lem  30lem 40
4 Concrete >

| alle scanningsfunktioner er det muligt at skifte visnings-
type for afstandsmaélingen. | den forbindelse skiftes kun
visning, ikke den valgte scanningsfunktion.

BEMARK

| visningstypen for afstandsmaéling er det muligt at be-
regne afstanden af de viste genstande i forhold til hinan-
den. | eksempelbilledet detekteres tre metalgenstande i
ensartet afstand i forhold til hinanden. Den tilbagelagte
malestraekning fra startpunktet udger 20,1 cm (7,9"). |
lille méalestok over visningen af scanningsfunktionen vi-
ses de detekterede tre genstande som rektangler, som
alle befinder sig 10 cm (3,9") fra hinanden.

5.4 Mulige maleunderlag

o Beton/stalbeton

o Murveerk (tegl, porebeton, gasbeton, letbeton, kalk-
sandsten)

e Under overflader sdsom puds, fliser, tapet, parket
og teepper

o Trae og gipsplader

5.5 Detekterbare genstande

o Armeringsjern

o Metalrer (f.eks. stal, kobber og aluminium)

o Kunststofrer (f.eks. vandfgrende kunststofrer sdsom
gulv- og veegvarme etc.)

e Hulrum

o Traebjeelker

o Elektriske ledninger (hvad enten de er spaendings-
forende eller ej)

o Kraftstromsledninger (f.eks. til elektrisk komfur)

o Lavspeendingsledninger (f.eks. ringeklokker, telefo-
ner)



5.6 Visning af genstandsklasse

)

Jernmetal

Armeringsjern og vandfyldte kunststof-
rer

\ll

Ikke-jernmetal

F.eks. kobber- eller aluminiumsrer

Ikke metal F.eks. kunststofrer, treebjaelker og hul-
O rum
Spaendingsferende ledning F.eks. spaendingsferende veksel- og
lavspeendingsledninger samt trefaseled-
ninger
Ukendte genstande Ukendte genstande, inklusive
? genstande, som ligger dybere end 6 cm
|
5.7 Visning af detektionsstatus
Statuslysdiode Lysdioden lyser grent. Ingen genstand detekteret.
Lysdioden lyser radt. Genstand detekteret.
Lysdioden blinker radt. Spaendingsferende genstand detekteret

med stor sandsynlighed.

5.8 Begraensning af maleeffekten
Ugunstige forhold kan principielt forringe méleresultatet:

Vaeg- og gulvopbygninger i flere lag

Tomme kunststofrer i hule teglsten, traebjeelker i
hulrum og gipsveegge

Genstande, som forlgber skrat i veeg, gulv eller loft
Metaloverflader og fugtige omrader; disse kan i
underlag under visse omstaendigheder blive vist som
genstande

Hulrum i underlag; disse kan blive vist som gen-
stande

Omréader teet pa apparater, som frembringer
kraftige magnetiske eller elektromagnetiske felter,
f.eks.mobiltelefonstationer eller generatorer

5.9 Eksempler pa maleresultater

BEMZERK
| felgende eksempler er det akustiske signal aktiveret.
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5.9.1 Armeringsjern

N | 8ocm3i [« =
Ocm PS50 Ocm
3 | | 3
6 | | 67
9 @ 9
12 | | 127
D ; ; 157
< Concrete >

| feleromrédet befinder der sig en genstand af jernmetal,
f.eks. et armeringsjern. Til venstre og hgjre herfor befin-
der der sig flere genstande uden for faleromradet. Den
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omtrentlige dybde er 8 cm (3,1"). Instrumentet udsender
et akustisk signal.

5.9.2 Kobberror

fy | 40cm3T [ ==
Ocm .m. Ocm
Z i i z
_ e — 4
6 ———
s il =
| Universal 4

| feleromradet befinder der sig en genstand af ikke-
jernmetal, f.eks. et kobberrgr. Den omtrentlige dybde er
4 cm (1,6"). Instrumentet udsender et akustisk signal.

5.9.3 Kunststof- eller traegenstand

O 0.5cm3 | =) =
Ocm Iml Ocm
2 i i 2z
4 .
6 | | ::
8 ; ; 82
| Drywall >

| feleromradet befinder der sig en ikke-metallisk gen-
stand. Det drejer sig om en kunststof-/traegenstand taet
pa overfladen eller et hulrum. Instrumentet udsender et
akustisk signal.

5.9.4 Spzendingsferende ledning

M4 | 15cm3 |« =
Ocm S S Ocm
2 i i _
::4 i i ::
6 — ::
8 ; ; 8
| Universal >
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BEMARK

Alt efter genstandens starrelse og dybde er det ikke
altid muligt helt sikkert at fastsla, om denne genstand er
spaendingsferende.

BEMZARK
Laeg ikke haenderne pa underlaget under scanningen.

BEMARK
Speendingsfarende ledninger detekteres mere palideligt
ved langsom scanningshastighed.

| fgleromradet befinder der sig en metallisk, spaendings-
forende genstand, f.eks. en elledning. Den omtrentlige
dybde er 1,5 cm (0,6"). Instrumentet afgiver et advarsels-
signal for spaendingsferende ledninger, sé snart feleren
registrerer elledningen.

5.9.5 Udstrakt flade

2.0cm3 | ) wm

Ocm

| Universal >

| faleromradet befinder der sig en metallisk, udstrakt
flade, f.eks. en metalplade. Den omtrentlige dybde er
2 cm (0,8"). Instrumentet udsender et akustisk signal.

5.9.6 Uklare signaler E1

? | o00cmi |4 ==
Ocm o S Ocm
2 i —¢:“’0‘ _
A % Y A A 4
18 111
= ; | E
< Universal >

Hvis der vises rigtigt mange genstande, indeholder vaeg-
gen mulig vis hulrum (hultegl), eller scanningen er udfert
langs med en langsgéende genstand.



BEMARK
Ved at foretage malinger forskudt op og ned samt paral-
lelt med det ferste maleomrade og markere detekterede

genstande er det muligt at finde deres forlgb. Forskudte
markeringer er et fingerpeg om hulrum.

BEMARK
| scanningsfunktionen "Hultegl" elimineres hulrum i vid
udstreekning.

6 Ibrugtagning

6.1 Iseetning af batterier B

FORSIGTIG
Brug aldrig beskadigede batterier.

FORSIGTIG
Udskift altid hele batteriet.

FORSIGTIG

Brug ikke nye og gamle batterier sammen. Undga
at bruge batterier af forskellige maerker eller med
forskellige typebetegnelser.

1. Abn lasen p& undersiden af instrumentet, og vip
daekslet til batterirummet op.

2. Seet batterierne i instrumentet. Bring igen batteri-
deekslet i indgreb.
BEMARK Overhold polariteten (se markeringen i
batterirummet).
Batteritilstandsindikator i instrumentets display viser
batteriernes ladetilstand.

3. Kontrollér, at batterirummet er lukket korrekt.

6.2 Taending / slukning af instrumentet

1. Teend for instrumentet med teend/sluk-knappen.
Statuslysdioden lyser grent. Den i menuen valgte
Standardindstil vises.

2. Nar instrumentet er teendt, skal man trykke pa

taend/sluk-knappen: Instrumentet slukkes.
BEMARK Hyvis advarslen "Byt batterier" vises i
displayet, gemmes indstillingerne, og instrumentet
slukkes automatisk.
BEMZRK Hvis der ikke foretages malinger eller
trykkes pé nogen taster i 5 minutter, slukkes instru-
mentet automatisk. | Menu kan du aendre tidspunk-
tet for slukning (se 7.1.5).

7 Betjening

7.1 Valg af indstillinger i menuen

1. Tryk pa menutasten for at &bne menuen.
Tryk pa valgtasten nederst eller menutasten for at
komme til de enkelte menupunkter.
BEMZRK Det valgte menupunkt vises pa gré bag-
grund.

3. Tryk pa valgtasten til venstre eller hgjre for at zendre
indstillingen for det valgte menupunkt.

4.  Tryk pAd menutasten én gang til for at forlade menuen
igen.

5. De indstilinger, der er valgt pa dette tidspunkt,
gemmes, og den valgte Standardindstil vises.

7.1.1 Aktivering af stremfoler

Indstil stremfeleren under menupunktet "AC sensor".
Stremfoleren er deaktiveret som standard. Stremfgleren
avendes kun til klassificering af elkabler. Ogsa i deakti-
veret tilstand vises elkablerne som genstande
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BEMZARK

Aktivér kun AC-faleren, nér der er behov for den, s& even-
tuelle fejiméalinger f.eks. i fugtig beton eller ved bergring
af scanningsoverfladen undgas.

7.1.2 Indstilling af standardfunktion

Indstil under menupunktet "Standardindstil" den scan-
ningsfunktion, som skal vises, nar instrumentet er blevet
teendt.

BEMARK

Fra fabrikken er scanningsfunktionen "Universal" valgt.

7.1.3 Aktivering/deaktivering af lydsignaler

Indstil under menupunktet "Lydsignal", om instrumentet
ogsa skal udlgse et akustisk signal ved detektering af en
genstand.

BEMARK

Som standard er lydsignaler aktiveret.

7.1.4 Indstilling af lysstyrke

Indstil displayets belysningsstyrke under menupunktet
"Lysstyrke".
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BEMARK
Fra fabrikken er "Maksimalt" (maksimal lysstyrke) valgt.

7.1.5 Indstilling af tidspunkt for slukning
Vaelg under menupunktet "Auto sluk" et tidsinterval, hvor-
efter instrumentet automatisk skal slukkes, hvis der ikke
udferes nogen malinger eller tastaturhandlinger.
BEMZARK
Fra fabrikken er "5 minutter" valgt.

7.1.6 Indstilling af sprog
Veelg det onskede dialogsprog under menupunktet
"Sprog".
BEMARK
Fra fabrikken er "English" valgt.

7.1.7 Indstilling af maleenheder

Indstil den @nskede méaleenhed under menupunktet "En-
hed".

BEMZERK

Fra fabrikken er "Centimeter" valgt.

7.2 Hentning af avancerede instrumentoplysninger

Under de forskellige menupunkter kan du hente instru-
mentoplysninger og gendanne standardindstillingerne.

1.  Tryk pd menutasten og teend/sluk-knappen sam-
tidig, mens instrumentet er slukket, for at abne
menuen for avancerede instrumentoplysninger.

2. Tryk pa valgtasten nederst eller maletasten for at
veelge et menupunkt.

BEMZRK Det valgte menupunkt vises pa gra bag-
grund.

3. Tryk pa valgtasten til hgjre for - afheengigt af det
valgte menupunkt - at hente avancerede instru-
mentoplysninger eller at gendanne standardindstil-
lingerne.

4. Tryk p& menutasten igen for at forlade den valgte
menu og én gang mere for at returnere til visningen
af scanningsfunktion.

7.3 Skift af scanningsfunktion
Tryk pa valgtasten til venstre eller hgjre for at skifte
mellem de forskellige scanningsfunktioner.
BEMARK
Den pageeldende indstilling kan ses i det nederste omrade
pa displayet.

7.4 Skift af visningstype
1. Hold valgtasten til venstre eller hgjre nede i leengere
end 2 sekunder for at skifte fra visning af scannings-
funktion til visningstypen for afstandsmaling.
2. Hold valgtasten til venstre eller hgjre nede i leengere
end 2 sekunder for at skifte fra visningstypen for
afstandsmaling til visning af scanningsfunktion.
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7.5 Scanning @

Teend for instrumentet med teend/sluk-knappen.
BEMARK Den valgte Standardindstil i menuen vi-
ses i displayet .

2. Veelg den scanningsfunktion, der passer til det un-

derlag, der skal undersgges.

3. Seetinstrumentet pa underlaget, og bevaeg det lang-

somt og i lige linje med et let og jeevnt tryk pa hjulene
pa batterirummet.

BEMZARK Maleresultaterne vises efter en mindste
malestreekning p& 10 cm (3,9"). Optimale resultater
opnas efter en malestraekning pa 40 cm (15,7").
BEMZRK Ker altid preecis den samme vej frem og
tilbage.

BEM/ZRK Undga lange méleafstande for at holde
maélefejl s& sma som mulige.

BEMARK Hvis du lgfter instrumentet fra underla-
get under malingen, vises det seneste maleresultat
fortsat. | indikatoren for fgleromradet vises meddel-
elsen "Stop". Hvis du seetter instrumentet ned pa
underlaget igen og bevaeger det videre, eller hvis du
trykker pa maletasten, startes en ny scanning.
BEMARK Sgrg for, at alle 4 hjul altid har kontakt
med underlaget. Ker ikke over trin eller kanter.
BEMZAERK Bergr ikke overfladen under scanningen.



4. Hvis der ikke blev detekteret nogen genstand, skal
du udfgre scanningen pa tveers af den ferste ker-
selsretning.

5. Hvis du ensker at foretage en praecis lokalisering
og markering af en detekteret genstand, skal du
beveege instrumentet tilbage, indtil genstanden be-
finder sig lige under midterlinjen for fgleromradets
indikator (se figur A).

6. Marker genstanden pa underlaget ved hjeelp af den

overste markeringsmaerke.
BEMARK Denne markering geelder dog kun som
palidelig information, hvis der er tale om en helt
lodret forlgbende genstand, da faleromradet befin-
der sig lidt under det averste markeringsmeerke.

7. For at foretage en preecis markering af genstanden
skal du beveege instrumentet til venstre eller hgjre,
indtil den detekterede genstand befinder sig pa den
relevante yderkant af fgleromradets indikator.

8. Marker den detekterede genstand ved hjeelp af det
hgjre eller venstre markeringsmaerke (se figur B).

9. Udfer scanningen pa tveers af den ferste kerselsret-

ning.
BEMZERK Scanningen pa tveers af den farste ker-
selsretning er ngdvendig, da genstand, der forlgber i
leengderetningen, muligvis ikke registreres eller kan
fare til et uklart maleresultat (visning af rigtig mange
genstande).

8 Renggring og vedligeholdelse

8.1 Renggring og afterring

1. Brug kun rene og blede klude til rengeringen; de
kan om ngdvendigt veedes med ren alkohol eller lidt
vand.

BEMARK Undlad at anvende andre veesker, da de
kan angribe plastdelene.

2. Veer opmeerksom pa temperaturgraenseveerdierne
ved opbevaring af udstyret, specielt om vinteren /
sommeren.

8.2 Opbevaring

Opbevar kun instrumentet i ter tilstand. Vaer opmeerk-
som pa temperaturgreensevaerdierne ved opbevaring af
instrumentet.

Hvis instrumentet har ligget ubrugt hen i laengere tid, skal
der gennemfares en kontrolmaling, inden det tages i brug
igen.

Tag batterierne ud af instrumentet for laengere tids opbe-
varing. Batterier, som laekker, kan beskadige instrumen-
tet.

8.3 Transport

Anvend i forbindelse med transport af instrumentet enten
Hilti kufferten eller en tilsvarende emballage.
FORSIGTIG

Laderen skal altid sendes uden batterier i.

8.4 Hilti kalibreringsservice

Det anbefales at f& kontrolleret instrumenterne regelmaes-
sigt hos Hilti kalibreringsservice, sa der er sikkerhed for,
at standarderne og de lovmaessige krav kan opfyldes.
Hilti kalibreringsservice er altid til radighed, men vi an-
befaler, at der geres brug af den mindst én gang om
aret.

| forbindelse med Hilti kalibreringsservice bekreeftes det,
at specifikationerne for det kontrollerede instrument pa
dagen for afprevningen svarer til de tekniske angivelser i
brugsanvisningen.

Efter kontrollen saettes en kalibreringsmeerkat pa instru-
mentet, og det bekraeftes skriftligt med et kalibreringscer-
tifikat, at det arbejder inden for producentens angivelser.
Kalibreringscertifikater kraeves altid til vicksomheder, der
er certificeret iht. ISO 900X.

Du kan f& flere oplysninger ved at kontakte Hilti.

9 Fejlsggning

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
Maskinen kan ikke teendes Batterierne er tomme Udskift batterierne

Forkert polaritet pa batterier Leeg batterierne rigtigt i, og luk batte-

rirummet

Instrumentet er teendt og reage-  Systemfejl Tag batterierne ud, og seet dem i igen
rer ikke
Instrumentet er for koldt eller for  Instrumentet er for koldt eller for Afvent, indtil det tilladte temperatur-
varmt varmt omrade er ndet
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Fejl

Mulig arsag

Afhjeelpning

Pa displayet vises "Hjul Igftet"

Hjul mister kontakten med overfladen

Tryk pa maletasten. Sgrg for, at hju-
lene har kontakt med overfladen, nar
instrumentet bevaeges; ved ujaevne
overflader (f.eks. murveerk, fliser,
fuger, puds, osv.) skal du leegge et
tyndt stykke karton mellem hjulene og
overfladen og udgve et ensartet tryk
pa hjulene pé batterirummet.

P4 displayet vises meddelelsen
"for hurtigt"

Instrumentet blev beveeget med for
hgj hastighed

Tryk pa maletasten. Beveaeg instru-
mentet langsommere hen over vaeg-
gen

Pa displayet vises "Udenfor
temperaturomrade"

Temperaturomrade over- eller under-
skredet

Afvent, indtil det tilladte temperatur-
omréade er naet

| displayet vises "Temperatur-
forskellen er for hgj"

J

For hurtig temperaturaendring i instru-
mentet

Teend instrumentet igen

P& displayet vises "Fejl pa
grund af radiobglger"

Fejl pa& grund af radiobglger. Instru-
mentet slukkes automatisk

Fjern om muligt forstyrrende radiokil-
der (f.eks. WLAN, UMTS, flyradar,

sendemaster eller mikrobglger), og
teend instrumentet igen.

10 Bortskaffelse

Sterstedelen af de materialer, som anvendes ved fremstillingen af Hilti-produkter, kan genvindes. Materialerne skal

sorteres, far de kan genvindes. | mange lande findes der allerede ordninger, hvor Hilti indsamler sine brugte produkter
til genvinding. Yderligere oplysninger far du hos Hilti-kundeservice eller din lokale Hilti-konsulent.

Kun for EU-lande
Elektrisk maleudstyr ma ikke bortskaffes sammen med almindeligt husholdningsaffald!

I henhold til Radets direktiv om bortskaffelse af elektriske og elektroniske produkter og geeldende
national lovgivning skal brugte elektriske apparater indsamles separat og bortskaffes pa en made, der
skéner miljget mest muligt.

11 Producentgaranti - Produkter

Hvis du har spergsmal vedrgrende garantibetingelserne,
bedes du henvende dig til din lokale HILTI-partner.
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12 FCC-erkleering (gaelder kun for USA)

FORSIGTIG Dette instrument er testet og fundet at veere
i overensstemmelse med greenseveerdierne for et di-
gitalt apparat i klasse B i henhold til del 15 i FCC-
bestemmelserne. Disse retningslinjer har til formal at sikre
en tilstreekkelige beskyttelse mod skadelige forstyrrelser
ved installation i boligomrader. Dette instrument gene-
rerer, anvender og udstraler radiofrekvensenergi og kan
medfgre forstyrrelser i radiokommunikationen, hvis det
ikke installeres og anvendes efter anvisningerne.

Der er dog ingen garanti for, at der i en given installa-
tion ikke kan forekomme forstyrrelser. Hvis instrumentet
forringer radio- eller tv-modtagesignalet, hvilket kan kon-
stateres ved at taende og slukke instrumentet, anbefales
det at afhjeelpe forstyrrelsen ved hjeelp af én eller flere af
folgende foranstaltninger:

o Indstil modtageantennen igen.

o Foreg afstanden mellem instrumentet og modtage-
ren.

o Slut instrumentet til en stikddse i en anden strem-
kreds end modtageren.

e Henvend dig til forhandleren eller en erfaren radio-
og tv-tekniker for at f& hjeelp.

BEMARK

Som felge af aendringer, som ikke er udtrykkelig tilladt
af de godkendende myndigheder, kan brugeren miste
retten til at anvende instrumentet.

FCC-
instrumentet

Dette instrumentet opfylder del 15 i
bestemmelserne. Anvendelsen af
afhaenger af falgende forudsaetninger:

1. Instrumentet forarsager ingen skadelige pavirk-
ninger.

2. Instrumentet skal kunne klare eventuelle mod-
tagne forstyrrelser, selv forstyrrelser, som kan
medfere en ugnsket drift.

For kunder i USA

Dette instrumentet ma kun anvendes af medarbejdere
hos kriminalforsorgen, brandvaesen og redningstjenester,
videnskabelige forskningsinstitutter, kommercielle mine-
selskaber, byggekonsortier og private virksomheder, som
arbejder for ovennaevnte grupper. Andre gruppers anven-
delse af instrumentet er i strid med 47 U.S.C. § 301 og
kan medfgre med hgje straffe.

Koordinationsbetingelser
1. UWB-systemer skal kontrolleres af FCC-
myndighederne, for systemet ma anvendes.

Brugeren skal overholde eventuelle begraensninger
i brugen, som fremgar af kontrollen.
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2. Brugere af UWB-systemer skal oplyse detaljerede
anvendelsesomrader til FCC Office of Engineering
and Technology, som koordinerer disse informatio-
ner med regeringen gennem organet National Te-
lecommunications and Information Administration.
De informationer, som stilles til radighed af
brugeren af UWB-systemet skal indeholde navn,
adresse og andre relevante kontaktoplysninger
for brugeren, det planlagte brugsomrade og
FCC-identifikationssnummeret samt andre faglige
oplysninger om UWB-systemet.

Disse informationer skal sendes til fglgende adresse:
Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

3. Brugere af godkendte, koordinerede UWB-systemer
kan videregive disse til andre kvalificerede brugere
og transportere dem til andre steder, hvis FCC-
myndighederne orienteres om brugerskift og skift af
anvendelsessted, og der treeffes en aftale om de
foreliggende, autoriserede anvendelsesformal.

4. NTIA/FCC-rapporten skal indeholde alle begreens-
ninger for brugen af systemet. Dise begraensninger
kan veere steder, hvor instrumentet ikke méa an-
vendes, eller steder, som befinder sig i nserheden
af autoriserede radiostationer, og for hvilke det er
ngdvendigt med yderligere aftaler for anvendelse af
UWB-systemet. Hvis det er ngdvendigt med yderli-
gere lokale aftaler, udpeges en lokal kontaktperson
til dette formal. Ground Penetrating Radar Coordi-
nation Notice & Equipment Registration.

BEMAERK
Denne formular gaelder kun for amerikanske brugere.
Hvis den ikke anvendes, strider det mod amerikansk ret.

Dato:

Firmanavn:

Adresse:

Kontaktoplysninger [navn og telefon]:
Anvendelsesomrade [land(e)]:
Oplysninger om instrumentet
Instrumentbetegnelse: PS 50
FCC-ID: SDL-PS38R01

7. Dato for modtagelse af instrumentet:

o ar~ N

Fax denne formular til FCC-nr.: 202-418-1944
eller send den til:

Frequency Coordination Branch, OET

Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Send ikke disse informationer til Hilti.
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13 IC-erklzering (geelder kun for Canada)

Dette instrument opfylder de i RSS-220 stillede krav i
sammenhang med RSS-Genii IC.

Anvendelsen af instrumentet afhaenger af felgende
forudsaetninger:

1. Instrumentet forarsager ingen skadelige pavirk-
ninger.

2. Instrumentet skal kunne klare eventuelle mod-
tagne forstyrrelser, selv forstyrrelser, som kan
medfore en ugnsket drift.

For kunder i Canada:

Dette instrument ma kun anvendes, hvis det rettes mod
gulvet eller veeggen og er i kontakt med gulvets eller
vaeggens overflade. Dette instrument m& kun anvendes
af kriminalforsorgen, videnskabelige forskningsinstitutter,
kommercielle mineselskaber, byggekonsortier og brand-
vaesen og redningstjenester.

14 EF-overensstemmelseserklaering (original

Betegnelse: Multidetektor
Typebetegnelse: PS 50
Generation: 01
Produktionsar: 2013

Vi erklaerer som eneansvarlige, at dette produkt er i over-
ensstemmelse med folgende direktiver og standarder:
2014/53/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100, EN
61010-1:2010, EN 301489-33 V2.2.0, EN 302065-4
V1.1.1, EN 303454 V1.1.0.
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BRUKSANVISNING | ORIGINAL

PS 50 Multidetektor

Las noga igenom bruksanvisningen innan du
anvander instrumentet.

Forvara alltid bruksanvisningen tillsammans
med instrumentet.

Se till att bruksanvisningen féljer med instru-
mentet, om detta lamnas till en annan anvan-
dare.

Innehallsférteckning Sidan
1 Allmén information 111
2 Beskrivning 112
3 Teknisk information 112
4 Sakerhetsforeskrifter 113
5 Systembeskrivning 114
6 Fore start 117
7 Drift 118
8 Skotsel och underhall 120
9 Felsbkning 120

10 Avfallshantering 121
11 Tillverkarens garanti 121
12 FCC-information (galler endast USA) 121
13 IC-information (géller endast Kanada) 122
14 Fdrsakran om EU-konformitet (original) 123

H Siffrorna hénvisar till bilderna. Bilderna hittar du i borjan
av bruksanvisningen.

| bruksanvisningens text avser "instrumentet” alltid mul-
tidetektor PS 50.

1 Allman information

Instrumentets delar och reglage Kl

(D Display
Knappsats
Batterifack
(4) Markeringsskéror
(5) Status-lysdiod (r6d/gron)
(6) Sensoromrade
Ratt
(8) Faste for handledsrem
(9) P&/av-knapp
10) Métningsknapp
(1) Menyknapp
(12) Vansterknapp
(13) Nedatknapp
(14) Hégerknapp
(5) Underhalislock
Typskylt

Display A

@ Visning av signalton

% Batteristatusindikering
Indikeringar for sensoromrade (de streckade linjerna
representerar instrumentets ytterkanter fér marke-
ring av objektposition)

(4) Redan undersékt omrade

(5) Skala fér visning av féremalets ungefrliga djup

Annu ej undersdkt omrade

(7) Ytterkantsposition (som indikator fér ett funnet fore-
mal pa en av markeringsskérorna pa sidan)

(8) Visning av skanningslage

Gré: Funnet foremal utanfor sensoromradet

Svart: Funnet foremal i sensoromrédet

(1) Mittlinjen motsvarar den &vre markeringsskéran

(12) Visning av féremélets ungeférliga djup

(13) Indikering av objektklass

QEE®

@R

1.1 Riskindikationer och deras betydelse

FARA
Anger 6verhangande risker som kan leda till svara per-
sonskador eller dddsolycka.

VARNING
Anger en potentiell risksituation som skulle kunna leda till
allvarlig personskada eller dédsolycka.

FORSIKTIGHET
Anger situationer som kan vara farliga och leda till skador
pa person eller utrustning.
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OBSERVERA
Anvands for viktiga anmérkningar och annan praktisk
information.

1.2 Forklaring av illustrationer och fler anvisningar
Varningssymboler

Varning for
allméan fara
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Ovriga symboler

L&s bruksan- Lamna
visningen material till
fore atervinning
anvandning

Hér hittar du identifikationsdata pa instrumentet
Typbeteckningen och serienumret finns pa typskylten.
Skriv in dessa uppgifter i bruksanvisningen sa att du alltid
kan uppge dem om du vander dig till var representant
eller serviceverkstad.

Typ:

Generation: 01

Serienr:

2 Beskrivning

2.1 Korrekt anvandning

Multidetektor PS 50 &r avsedd for detektering av foremal
av jarnmetall (armeringsjarn), icke-jarnmetall (koppar och
aluminium) samt av trébjalkar, plastrér, ledningar och
kablar i torra grundmaterial.

Ytterligare information och tillampningsexempel finns pa
internet.

Instrumentet och dess tillbehor kan utgéra en risk om de
anvands pa ett felaktigt satt av outbildad personal eller
inte anvands enligt féreskrifterna.

Observera de rad betraffande anvandning, skotsel och
underhall som ges i bruksanvisningen.

Ta hansyn till omgivningen. Anvand inte verktyget dér det
finns risk for brand eller explosioner.

Instrumentet far inte &ndras eller byggas om pa nagot
sétt.

2.2 Leveransinnehall

Verktyg

Handledsrem

Batterier

Bruksanvisning
Tillverkarcertifikat

Vaska

Sats med markeringsstift

a4 4 4 a4 A N a4

Hilti-verktygslada

3 Teknisk information

Med reservation for tekniska &ndringar!

Maximalt detekteringsomrade for lokalisering av fore-
mal’

15 cm (5,90 in)

Maximalt detekteringsomrade for klassificering av fore-
mal!

60 mm (2,36 in)

Maximalt detekteringsomrade for spanningsférande
ledningar (50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2,36 in)

Lokaliseringsprecision "a" till mitten av féremalet!- 2 3

+5mm (+ 0,2 in)

Precision "b" fér djupmétning?: 2 3

+10 mm (£ 0,4 in)

Minsta avstand "c" mellan tva féremal!: 3

4.cm (1,57 in)

Drifttemperatur -10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)
Férvaringstemperatur -20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)
Batterier 4 x 1,5V LRO6 (AA)

Batterier 4 x 1,2 V HR06, KR06 (AA)

Anvandningstid (alkalimanganbatterier)

5h

1 Beroende pa skanningslage, objektets storlek och typ samt underlagets material och tillstand

2 vitre paverkan som t.ex. starka temperatursvéngningar, fukt, stotar, fall etc. kan paverka noggrannheten. Om inget annat anges har
instrumentet justerats och kalibrerats under standardméssiga omgivningsforhéllanden (MIL-STD-810F).

3se omslagsbild 7.
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Anvandningstid (batterier 2 500 mAh)

7h

Skyddstyp

IP 54 (damm- och vattensténkskyddat) (IEC 60529)

Vikt enligt EPTA-férordning 01/2003

0,7 kg (1.5 Ibs)

Matt (L x B x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7,7 in x 3,5 in x 3,0 in)

1 Beroende pa skanningslage, objektets storlek och typ samt underlagets material och tillstdnd

2 vitre paverkan som t.ex. starka temperatursvangningar, fukt, stotar, fall etc. kan paverka noggrannheten. Om inget annat anges har
instrumentet justerats och kalibrerats under standardmassiga omgivningsférhallanden (MIL-STD-810F).

3se omslagsbild 7.

4 Sakerhetsforeskrifter

Forutom de sé@kerhetstekniska anvisningarna i bruks-
anvisningens olika kapitel maste féljande féreskrifter
alltid foljas.

4.1 Grundlaggande sakerhetsforeskrifter

a)
b)

Hall barn borta fran instrumentet.

Kontrollera displayen nér instrumentet aktiverats.
Hiltis logotyp och namn pa instrumentet ska visas pa
displayen. Dérefter visas standardinstéliningen eller
den senast sparade installningen pa displayen.
Instrumentet far inte anvandas i narheten av per-
soner med pacemaker.

Instrumentet far inte anvandas i narheten av gra-
vida kvinnor.

Snabbt dndrade matvillkor kan ge missvisande mé-
tresultat.

Anvand inte instrumentet i ndrheten av medicinsk
apparatur.

Borra inte pa stéllen dar instrumentet har hittat
féremal. Ta hansyn till borrdiametern och rakna
alltid med en lamplig sakerhetsmarginal.

Folj alltid varningsmeddelandena pa displayen.
Matresultaten kan paverkas av vissa omgivnings-
forhallanden. Till dessa hér t.ex. narhet till in-
strument och verktyg som alstrar starka mag-
netiska eller elektromagnetiska félt, viata, me-
tallhaltiga byggmaterial, aluminiumkascherat iso-
leringsmaterial, konstruktioner i skikt, underlag
med halutrymmen samt ledande tapeter eller plat-
tor. Ga darfor noga igenom andra informations-
kallor (t.ex. ritningar) innan du borrar, sagar eller
fraser i ett underlag.

Ta hénsyn till omgivningen. Anvédnd inte instru-
mentet dar det finns risk for brand eller explosio-
ner.

Hall displayen ren (ta inte pa den med fingrarna).
Anvénd inte ett defekt instrument.

Sakerstall att detekteringsytan alitid ar ren.
Kontrollera instrumentets instéllningar innan det
anvands.

Instrumentet far inte anvindas utan godkidnnande
i forvag i narheten av militdra anlaggningar, flyg-
platser samt astronomiska anlaggningar.
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4.2 Fackmassigt iordningstéllande av arbetsplatsen

a)

b)

)

d)

Undvik att sté i en onaturlig position vid arbete pa
stege. Se till att hela tiden sta stadigt och halla
balansen.

Lat alltid instrumentet anta omgivningens tempe-
ratur innan du anvidnder det, om det har flyttats
fran stark kyla till ett varmare utrymme eller om-
vant.

Anvand endast instrumentet inom det definierade
gransomradet.

Observera landsspecifika foreskrifter for att fore-
bygga olyckor.

4.3 Elektromagnetisk kompatibilitet

Instrumentet uppfyller gréansvardena enligt EN 302435.
Av denna anledning méaste det i forvag klarliggas om
instrumentet far anvandas t.ex. pa sjukhus, i karnkraft-
verk och i nérheten av flygplatser och basstationer for
mobilkommunikation.

4.4 Alliménna sikerhetsatgérder

a)

e

9)

Kontrollera verktyget innan du anvander det. Om
det skulle vara skadat pa nagot sitt, lamna in det
till Hiltis serviceverkstad for reparation.

Hall alltid instrumentet rent och torrt.

Fast inga klisteretiketter eller skyltar i sensorom-
radet pa instrumentets baksida. Sarskilt skyltar av
metall paverkar méatresultatet.

Se till att underhallslocket alltid &r val tillslutet.
Underhalislocket far endast éppnas av en Hilti-
serviceverkstad.

Nar du har tappat instrumentet eller efter annan
mekanisk paverkan maste instrumentets preci-
sion provas.

Aven om instrumentet ar konstruerat fér anvand-
ning pa byggplatser bor du hantera det varsamt, i
likhet med andra métinstrument.

Instrumentet ar skyddat mot fukt men bér anda
torkas av innan det placeras i transportvaskan.
Kontrollera instrumentets precision innan mat-
ningarna pabérjas.
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4.5 Elektrisk sakerhet

a) Batterierna maste férvaras oatkomliga for barn.

b) Ta ut batterierna ur instrumentet nér det inte ska
anvandas pa ett tag. Batterierna kan korroderas och
bli urladdade vid langre férvaring.

c) Byt alltid ut alla batterier samtidigt. Anvand bara
batterier fran en tillverkare och med samma kapacitet.

d) Batterierna far inte 6verhettas eller kastas i 6p-
pen eld. Batterierna kan explodera eller avge giftiga
angor.

e) Ladda inte batterierna.

f) Batterierna far inte I6das fast i instrumentet.

g) Ladda aldrig ur batterierna med kortslutning. De
kan Overhettas och orsaka bréannskador.

h) Batterierna far inte 6ppnas eller utséttas for kraf-
tig mekanisk belastning.

4.6 Transport

Transportera alltid instrumentet med batterierna ur-
tagna.

5 Systembeskrivning

5.1 Funktionsprincip

Med detta instrument kontrolleras underlaget i omradet
for sensorfaltet i matningsriktning A till visat métdjup. Om
det finns ett féremal under sensorn visas det i displayens
sensoromréde. Matning ar endast maéjlig medan instru-
mentet flyttas i rikining B en strdcka pa minst 10 cm
(3,9 in). Féremal som skilier sig fran materialet i det
undersokta underlaget kommer att identifieras. Pa dis-
playen visas féremalens ldge, ungefarligt djup och, om sa
ar majligt, objektklass. Foremalens 6verkant, som I6per
tvérs emot instrumentets rorelseriktning, hittas tillforlitligt
beroende pa funktion. For att kunna lokalisera objekt som
I16per i skanningsriktningen ar det darfor alltid nédvandigt
att utféra ytterligare en skanning efter den forsta.
Instrumentet ar férsett med olika sensorer for lokalisering,
djupmétning eller materialklassificering.

Om flera féremal befinner sig Gver varandra i underlaget
visas nasta yta pa displayen. Visningen av de funna
féreméalens egenskaper pa displayen kan avvika fran de
faktiska egenskaperna. Sarskilt mycket tunna foremal
visas tjockare p& displayen. Stérre cylindriska féremal
(t.ex. plastror eller vattenledningar) kan visas som smalare
pa displayen &n vad de verkligen &r.

Identifiering av objektklass kan utforas beroende pa ob-
jektets storlek och djup.

5.2 Skanningslagen
Instrumentet har féljande skanningslégen:

e Universal

e Betong

e Vat betong

e Golvvérme

o Gipsvaggar

o Haltegel

o Signalinstalining

Genom att vélja skanningsldge kan du anpassa instru-
mentet till olika grundmaterial.

OBSERVERA
Métningens effektivitet &r starkt beroende av att du val-
jer ratt skanningslage. Se till att du valjer ratt/optimalt
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skanningslége for underlagsmaterialet. Méatresultaten kan
skilja sig starkt beroende pa skanningslage.

5.2.1 Universal

Skanningslaget "Universal" passar for de flesta tillamp-
ningar i massivt murverk eller betong. Metall- och plast-
féremal samt elledningar visas. Halutrymmen i mursten
eller tomma plastrér med en diameter p& mindre dn 2 cm
(0,8 in) kanske inte visas. Maximalt méatdjup ar 8 cm
3,2 in).

5.2.2 Betong

Skanningslaget "Betong" ar sérskilt avsett fér anvéndning
i torr stalbetong. Det pavisar armeringsjarn, plast- och
metallrér samt elledningar. Maximalt métdjup &r 15 cm
6 in).

Om du mater pa tunna betongvaggar bér du anvéanda
laget "Universal" for att undvika felaktiga méatningar.

5.2.3 Vat betong
Skanningslaget "Vat betong" ar sarskilt avsett for anvand-
ning i farsk betong. Det pavisar armeringsjarn, plast- och
metallrér samt elledningar. Systemet kan inte skilja mellan
spanningsférande och icke spanningsférande ledningar.
Maximalt métdjup ar 6 cm (2,3 in).

OBSERVERA
Betong behdver flera manader for att torka helt.

5.2.4 Golvvarme

Skanningslaget Golvvédrme &r sarskilt avsett for iden-
tifiering av metallrdr, metallkompositrdr och vattenfyllda
plastrér samt elledningar i golvbeldggning. Maximalt mét-
djup & 8 cm (3,2 in).

OBSERVERA
Tomma plastrér visas inte.

OBSERVERA

Ta hénsyn till instrumentets inriktning i nérheten av krokta
varmeslingor. Du behéver méta pa fler stéllen och i bada
riktningarna.



5.2.5 Gipsvaggar

Skanningsléget "Gipsvéggar" ar avsett for att hitta trabjal-
kar, metallstrukturer, fyllda vattenrdr och elledningar i
véggar av skivmaterial. Maximalt mé&tdjup &r 8 cm (3,2 in).

OBSERVERA
Tomma plastrér visas inte.

5.2.6 Haltegel

Skanningslaget "Haltegel" ar avsett fér murverk med
manga halutrymmen. Halutrymmen syns ofta inte i detta
skanningsldge. Metalliska féremal, vattenfyllda plastror
samt spanningsférande elledningar hittas. Maximalt mét-
djup &r 8 cm (3,2 in).

OBSERVERA
Tomma plastrér och ej spénningsférande elledningar vi-
sas inte.

5.2.7 Signalinstéllning
N | 45cm 3 |-1>> 174

______ 1|"|1___LJ LI,

cm 10jcm 20icm 30icm 740
4 Signalinstallning 4

Skanningslaget "Signalinstéllning" &r avsett fér anvand-
ning med alla material. Signalstyrkan for respektive mat-
position visas. | detta skanningsldge kan objekt som
ligger mycket néra varandra positionsbestdmmas exakt
och komplicerade materialstrukturer battre utvérderas
baserat pa signalens vagform.

Signalkurvornas hdgsta punkter visas som en rektangel
i den lilla skalan ovanfér skanningslagets indikering. Ob-
jektdjupet visas, liksom i méjligaste man objektklassen.
Maximalt matdjup &r 15 cm (6 in).

OBSERVERA
Ett objekts djup kan inte hérledas fran signalstyrkan.

5.6 Indikering av objektklass

mM

Jéarnmetall

5.3 Visningstyp for avstandsmétning

N | 80cm37 [« =
20.1cm
Y
IIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIII|IIII|IIII|IIII|
IIII1I§|IIIIII1I5|IIII|56|IIIII5I1I|IIII|55|IIII|5I:3I|
IIIIII1II0 Irlr;llllzlé Irlrllllllslé IrIT1IIIII4I-IO
4 Betong >

| alla skanningslédgen kan du andra visningstyp foér av-
stdndsmatning. Endast visningen &ndras da, inte det
valda skanningslaget.

OBSERVERA

| visningstypen for avstdndsmatning kan avstandet mel-
lan visade objekt bestdmmas. | exemplet i bilden detek-
teras tre metallféremal som ligger pa lika avstand fran
varandra. Den stracka som har uppmatts fran startpunk-
ten &r 20,1 cm (7,9 in). | den lilla skalan ovanfér visningen
av skanningslége visas de tre objekten som rektanglar.
Deras respektive avstand till varandra &r 10 cm (3,9 in).

5.4 Méjliga méatunderlag

o Betong/stélbetong

o Murverk (tegel, lattbetong, lattklinker, pimpsten och
kalksandsten)

o Under ytor som puts, plattor, tapeter, parkett och
mattor

o Tré och gipsplattor

5.5 Foremal som kan hittas

o Armeringsjarn

o Metallrdr (t.ex. stal, koppar och aluminium)

o Plastrér (t.ex. vattenledande plastrér som golv- eller
vaggvarme)

o Halutrymme

o Trébjalkar

o Elledningar (oavsett om de &r spanningsférande eller
ej)

o Trefasledningar (t.ex. elspis)

o LAagspanningsledningar (t.ex. ringklocka, telefon)

Armeringsjarn och vattenfyllda plastror

Icke-jarnmetall

M

T.ex. koppar- eller aluminiumrér
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Icke-metall

T.ex. plastror, trabjélkar och halutrym-
men

Spénningsférande ledning

T.ex. spanningsférande véxelstroms-
och lagspanningsledningar samt trefas-
ledningar

&

Okanda foremal

Okénda foremal, inklusive foremal som
ligger djupare &n 6 cm

5.7 Visning av detekteringsstatus
Statuslampa

Lysdioden lyser gron.

Inget objekt detekterat.

Lysdioden lyser réd.

Objekt detekterat.

Lysdioden blinkar réd.

Spanningsférande objekt med stdrsta
sannolikhet detekterat.

5.8 Begransning av méateffekt
Ogynnsamma forhallanden kan paverka matresultatet:

e V&gg- och golvkonstruktioner i flera skikt

e Tomma plastror i haltegel, trabjalkar i halutrymmen
och gipsvéggar

o Objekt som I6per snett genom végg, golv eller tak

e Metallytor och fuktiga omraden: de kan eventuellt
visas som foremal pa grundmaterialen

e Halutrymmen i underlaget: de kan visas som foremal

e Nérhet till instrument och verktyg som alstrar
starka magnetiska eller elektromagnetiska félt,
t.ex. basstationer for mobilkommunikation eller
generatorer

5.9 Exempel pa méitresultat
OBSERVERA

| féljande exempel har tonsignalen kopplats in.

5.9.1 Armeringsjarn

N | 8.0cm3 |~ ©=
Ocm PS50 Ocm
3 | | 3
6 | | 6
9 . @ 97
7 | | 12
< Betong >

| sensoromrédet finns en jarnmetall, t.ex. ett armerings-
jarn. Till vanster och hdger om detta finns flera foremal
utanfor sensoromradet. Det ungefarliga djupet ar 8 cm
(3,1 in). Instrumentet skickar en tonsignal.
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5.9.2 Kopparror

A | 40cm3T | o=
Ocm .m Ocm
Z i i 24
7 .+ — 4
6 —+ —
5 22 84
4 Universal 4

| sensoromrédet finns en icke-jarnmetall, t.ex. ett koppar-
ror. Det ungeférliga djupet &r 4 cm (1,6 in). Instrumentet
skickar en tonsignal.

5.9.3 Plast- eller traféremal

O 05cm3 |- w=
Ocm S o Ocm
7 i i 2z
4 47
5 | | 64
= ; ; 8-
4 Gipsvaggar >

| sensoromradet finns ett icke-metalliskt foremal. Det &r
ett ytndra plast- eller traféremal eller ett halutrymme.
Instrumentet skickar en tonsignal.



5.9.4 Spanningsforande ledning

M4 | 15cm3 |« =
Ocm m Ocm
2 i i _
7 i i 4
2 — 5
=z ; ; 8
4 Universal >

OBSERVERA

Allt efter foremalets storlek och djup kan det utan tvekan
faststéllas om féremalet &r spanningsférande.

OBSERVERA
L&gg inte handerna pa underlaget medan skanningen
pagar.

OBSERVERA
Spéanningsférande ledningar lagesbestdms mer tillforlitligt
med lagre skanningshastighet.

| sensoromradet finns ett metalliskt spanningsférande f6-
remal, t.ex. en elkabel. Det ungefarliga djupet &r 1,5 cm
(0,6 in). Instrumentet skickar en varningssignal for spén-
ningsférande ledning direkt nar elkabeln avkéanns av sen-
sorn.

5.9.5 Utbredda ytor

N | 2.0cm 3 | ) 7=
Ocm Ocm
::4 ? 4::
o — ::
-8 : 87
| Universal >
6 Fore start

6.1 Sitta i batterier B

FORSIKTIGHET
Satt aldrig i skadade batterier.
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| sensoromradet finns en utbredd metallisk yta, t.ex.
en metallplatta. Det ungeférliga djupet ar 2 cm (0,8 in).
Instrumentet skickar en tonsignal.

5.9.6 Oklara signaler E1

? | 0.0cm3 | =) w=
Ocm Ocm
2 2
o 42
6 - 67
Z 87
4 Universal 4

Om valdigt manga objekt visas kan det handa att vaggen
innehaller manga halutrymmen (t.ex. vid haltegel) eller sa
skannar du langs med ett Iangsgaende objekt.

OBSERVERA

Genom att utféra matningar som forskjuts uppifran och
ner och gora det parallellt med de matningar som gjordes
i det forsta matomradet samt markera hittade objekt
kan du bestdmma hur dessa objekt ligger. Forskjutna
markeringar &r en indikering pa halutrymmen.

OBSERVERA
| skanningslage "Haltegel" syns halutrymmen ofta inte.

FORSIKTIGHET
Byt alltid ut hela batterisatsen.

FORSIKTIGHET
Blanda inte gamla och nya batterier. Anvand inte
batterier fran olika tillverkare eller med olika typbe-

teckning.
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1. Oppna spérren pé instrumentets undersida och fall
upp locket till batterifacket.

2. Satt in batterierna i instrumentet. Fast sedan locket
med spérren igen.
OBSERVERA Se till s3 att polerna placeras rétt (se
markeringen i batterifacket).
Batteristatusindikering i instrumentets display visas
batteriernas laddningsstatus.

3. Settill att batterifacket ar ordentligt sténgt.

6.2 Koppla instrumentet till/fran

1. Sla pé instrumentet med pa/av-knappen.
Statuslampan lyser gron. Fabriksinstélln som har
stéllts in i menyn visas.

2. Tryck pa pé/av-knappen i paslaget Iage: Instrumen-
tet kopplas fran.

OBSERVERA Om displayen visar en varningen "Byt
batteri" sparas instéllningarna och instrumentet
kopplas automatiskt fran.

OBSERVERA Nar du varken utfér en matning med
instrumentet eller trycker pa en knapp, kopplas det
fran automatiskt efter fem minuter. | Meny kan du
andra automatisk avstéangning (se 7.1.5).

R

7.1 Utfor instéllningarna i menyn

1. Tryck pa menyknappen for att komma till menyn.
Tryck pa nedatknappen eller méatknappen for att visa
menyalternativen.

OBSERVERA Det valda menyalternativet visas i
grétt.

3. Andra instillningen fér det valda menyalternativet
genom att trycka pa vanster alternativknapp eller
héger alternativknapp.

4. Tryck pa menyknappen igen for att stanga menyn.

5. De instéllningar som du har valt hittills registreras
och vald Fabriksinstélln visas.

7.1.1 Koppla till stromsensorn
Koppila till stromsensorn under menyalternativet "AC sen-
sor". Normalt &r strémsensorn frankopplad. Strémsensor
anvands bara for klassificering av elkablar. Aven i fran-
kopplat lage visas elkablar som objekt
OBSERVERA
Koppla endast till AC-sensorn nér det verkligen behdvs
for att undvika eventuella matfel, t.ex. i fuktig betong eller
vid berdring av den skannade ytan.

7.1.2 Stalla in till fabriksinstallning
Via menyalternativet "Fabriksinstalln" kan du stélla in det
skanningsldge som ska visas nér instrumentet kopplas
till.
OBSERVERA

Fabriksinstéllningen ar skanningslége "Universal".

7.1.3 Koppla till/fran ljudsignaler

Via menyalternativet "Ljudsignaler" kan du stélla in om
instrumentet ska avge en ljudsignal nér det detekterar ett
objekt.

OBSERVERA

Standardinstéliningen for ljudsignalen ar aktiverad.
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7.1.4 Stélla in ljusstyrka

Stéll in displayens ljusstyrka i menyalternativet "Ljus-
styrka".

OBSERVERA

Fabriksinstéliningen &r "Max" (maximal ljusstyrka).

7.1.5 Stalla in automatisk avstangning
Valj via menyalternativet "Auto avsténgn." ett tidsintervall
efter vilket instrumentet ska stédnga av sig automatiskt
om ingen métning eller knapptryckningar har skett.
OBSERVERA

"5 min" &r installt pa fabriken.

7.1.6 Stalla in sprak

Stall in 6nskat menysprak via menyalternativet "Sprak".
OBSERVERA
Fabriksinstéliningen &r "English".

7.1.7 Stélla in matenhet

Stall in 6nskad méatenhet via menyalternativet "Enhet".
OBSERVERA
"Centimeter" ar installt pa fabriken.

7.2 Hamta avancerad information om instrumentet

Via de olika menyalternativen kan du hédmta information
om instrumentet och aterstélla fabriksinstéliningarna.

1. Sténg av instrumentet och tryck samtidigt pa me-
nyknappen och pé/av-knappen for att komma till
menyn med avancerad information om instrumen-
tet.

2. Vilj ett menyalternativ genom att trycka pa den
nedre alternativknappen eller matknappen.
OBSERVERA Det valda menyalternativet visas i
gratt.

3. Genom att trycka pa hoger alternativknapp kan du,
beroende pa valt menyalternativ, antingen hamta
avancerad information om instrumentet eller ater-
stélla till fabriksinstallningarna.



Genom att trycka pa menyknappen igen kan du
lamna den aktiva menyn. Om du trycker pa den
ytterligare en gang kan du atergé till skanningsla-
gesdisplayen.

7.3 Andra skanningslige

Du kan cykliskt &ndra mellan olika skanningsldagen genom
att trycka pa vanster eller hoger alternativknapp.
OBSERVERA

Den aktuella instéliningen visas i det nedre omradet av
displayen.

7.4 Andra visningstyp
1.

Genom att halla vanster eller hdger alternativknapp
intryckt i mer an 2 sekunder kan du &ndra fran skan-
ningslégesindikering till visningstyp for avstands-
méatning.

Genom att halla vanster eller hdger alternativknapp
intryckt i mer @n 2 sekunder kan du andra tillbaka
fran visningstyp for avstandsmaétning till skannings-
lagesindikering.

7.5 Skanning @
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Sla pa instrumentet med péa/av-knappen.
OBSERVERA P43 displayen visas Fabriksinstélin
som har stéllts in i menyn.

Valj det skanningsldge som motsvarar det underlag
som ska undersodkas.

Placera instrumentet pa underlaget och rér det lang-
samt i en rat linje med I4tt och jamnt tryck pa hjulen
pa batterifacket.

OBSERVERA Matresultaten visas efter en minimi-
stracka pa 10 cm (3,9 in). Du far optimala resultat
efter en métstracka pa 40 cm (15,7 in).
OBSERVERA Flytta alltid instrumentet exakt samma
stracka fram och tillbaka.

OBSERVERA Undvik langa matstrackor for att halla
matfelen s& sma som mgjligt.

OBSERVERA Om du lyfter instrumentet fran under-
laget under pagaende matning fortsatter det senaste
matresultatet att visas. P4 sensoromréadets display
visas meddelandet "Stopp". Om du sétter tillbaka in-
strumentet pa& underlaget och aterigen forflyttar det
eller trycker pa matknappen startas en ny skanning.
OBSERVERA Se till att alla fyra hjulen hela tiden
har kontakt med underlaget. Undvik avsatser och
kanter.

OBSERVERA Ror inte vid ytan medan skanningen
pagar.

Om ett objekt patraffas bor du utfora skanningen
vinkelratt mot rérelseriktningen.

Om du vill lokalisera och markera ett hittat ob-
jekt noggrant ska du féra instrumentet tillbaka tills
objektet befinner sig direkt under mittlinjen for sen-
soromrédets indikering (se bild A).

Markera objektet p& underlaget med hjélp av den
Ovre markeringsskaran.

OBSERVERA Markeringen ar dock bara exakt om
det handlar om ett exakt vertikalt I16pande féremal,
som befinner sig i sensoromradet nagot under den
Ovre markeringsskaran.

For att fa en exakt markering bér du féra instrumen-
tet &t hoger eller vanster tills det patréaffade objektet
befinner sig vid den respektive ytterkanten av indi-
keringen for detta sensorfalt.

Markera det patraffade objektet med hjélp av vanster
eller hbger markeringsskara (se bild B).

Utfor skanningen vinkelrdtt mot den forsta rorelse-
riktningen.

OBSERVERA Det &r nddvandigt att skanna vinkel-
ratt mot rorelseriktningen eftersom objekt som I6per
i langsgaende riktning ibland inte kan kannas av el-
ler orsakar oklara métresultat (indikering av valdigt
manga objekt).
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8 Skotsel och underhall

8.1 Rengoring och avtorkning

1. Rengdr endast med en ren och mjuk trasa. Fukta
latt med ren alkohol eller lite vatten vid behov.
OBSERVERA Anvand inga andra vatskor. Det kan
skada plastdelarna.

2. Vid férvaring av instrumentet maste temparatur-
grénsvarden foljas, sarskilt pa vintern och somma-
ren.

8.2 Forvaring

Foérvara instrumentet torrt. Observera temperaturgréns-
vardena vid fOrvaring av instrumentet.

Utfér en kontrolimétning fére anvandning nér utrust-
ningen har férvarats under en langre tid.

Ta ut batterierna om verktyget inte kommer att anvéndas
under en langre tid. Instrumentet kan skadas av batterier
som l&cker.

8.3 Transport

Vid transport av instrumentet anvands Hilti-verktygsladan
eller en likvardig férpackning.

FORSIKTIGHET

Transportera alltid instrumentet med batterierna ur-
tagna.

8.4 Hiltis kalibreringstjanst

Vi rekommenderar regelbunden kontroll av instrumentet
via Hiltis kalibreringstjénst for att garantera tillforlitlighet
enligt géllande normer och foreskrifter.

Hiltis kalibreringstjanst finns alltid tillgénglig. Den bdr
utnyttjas minst en gang om aret.

Inom ramarna for Hiltis kalibreringstjanst bekréftas att
specifikationerna fér det kontrollerade instrumentet vid
kontrolltiliféllet motsvarar de tekniska uppgifterna i bruks-
anvisningen.

Efter kontrollen fasts en kalibreringsetikett pa instrumen-
tet och det bekréftas skriftligen med ett kalibreringscertifi-
kat att instrumentet fungerar enligt tillverkarens uppgifter.
Kalibreringscertifikat kravs alltid fér féretag som ar certi-
fierade enligt ISO 900X.

Mer information far du hos din lokala Hilti-aterfrsaljare.

9 Felsokning

Fel Mojlig orsak

Lésning

Det gér inte att koppla till instru-  Batterierna &r slut

Byt ut batterierna

mentet

Batterierna ar felvanda

Sétt in batterierna korrekt och stéang
batterifacket

Instrumentet &r tillkopplat och
reagerar inte

Systemfel

Ta ut batterierna och satt in dem igen

Instrumentet ar for kallt eller for
varmt

Instrumentet ar for kallt eller for varmt

Vanta tills réatt temperaturomrade har
uppnatts

P4 displayen visas "Hjulspinn"

Hjul har férlorat kontakten med ytan

Tryck pa méatningsknappen. Nar du
flyttar instrumentet med hjulkontakt
mot ytan bér du ténka pa foljande:
Vid ojamna ytor (t.ex. murverk, ke-
ramik, fogar) bdr du lagga en tunn
kartongbit mellan hjulen och ytan och
applicera ett jamnt tryck pa hjulen.

P& displayen visas meddelandet

Instrumentet har flyttats fér snabbt

Tryck pa méatningsknappen. For in-

"For snabbt” strumentet langsammare Gver vaggen
Pa displayen visas "Utanfor Temperaturomradet 6verskridet eller Vanta tills réatt temperaturomrade har
temperaturomradet" underskridet uppnatts

P& displayen visas "Tempera-

turéndring fér hég" instrumentet

Alltfér snabb temperaturférandring i

Koppla in instrumentet pa nytt
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Fel Mojlig orsak

Lésning

P& displayen visas "Stark radio-
signal detekterad”

/i\

Stark radiosignal detekterad. Instru-
mentet kopplas fran automatiskt

Atgarda om méjligt stérande radiové-
gor (t.ex. WLAN, UMTS, flygradar,
sandarmaster eller mikrovagor) och
koppla in instrumentet igen.

10 Avfallshantering

N

&

Hiltis instrument &r till stor del tillverkade av atervinningsbart material. En forutséttning for atervinning ar att materialet
separeras pa ratt satt. | manga lander tar Hilti emot sina uttjainta produkter fér atervinning. Fraga Hiltis kundservice

eller din Hilti-séljare.

Galler endast EU-lénder

miljériktig avfallsatervinning.

Elektriska matinstrument far inte kastas i hushallssopornal!

Enligt de europeiska riktlinjerna fér begagnad elektrisk och elektronisk utrustning och deras tillAmpning
i nationell lagstiftning maste foérbrukad elektrisk utrustning omhéndertas separat och Gverlamnas till

11 Tillverkarens garanti

Vand dig till din lokala HILTI-representant om du har
fragor om garantivillkoren.

12 FCC-information (géller endast USA

FORSIKTIGHET Detta instrument har testats och har be-
funnits dverensstdmma med de gransvarden som géller
for digitala instrument Klass B enligt avsnitt 15 i FCC-
reglerna. Dessa foreskrifter &r avsedda att ge ett till-
réckligt skydd mot skadliga stérningar vid installation i
bostadsmilj¢. Detta instrument genererar, anvénder och
utstralar radiovagor och kan orsaka stérningar i radio-
kommmunikation om det inte installeras och anvénds
enligt anvisningarna.

Det finns dock ingen garanti for att en viss installation
inte orsakar stérningar. Om genom observation vid till-
och frankoppling kan konstatera att detta instrument
paverkar din radio- eller TV-mottagning rekommenderar
vi att du atgardar problemet genom en eller flera av
féljande atgéarder:

o Rikta in mottagningsantennen igen.

o Oka avstandet mellan instrument och mottagare.

o Anslutinstrumentet till ett uttag fran en annan strém-
krets &n den som mottagaren &r ansluten till.

e Be en aterforséljare eller erfaren radio- och TV-
tekniker om hjélp.
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OBSERVERA

Om du utfér dndringar som &r uttryckligen otillatna enligt
géllande bestdmmelser kan din ratt att anvanda instru-
mentet forloras.

Detta instrument uppfyller avsnitt 15 i FCC-reglerna.
Foljande galler for anvandning av instrumentet:

1. Instrumentet far inte orsaka skadliga storningar.

2. Instrumentet maste acceptera alla mottagna
stérningar, &ven sadana som kan orsaka
oonskad paverkan pa instrumentets funktion.

For kunder i USA

Detta instrument far endast anvéndas av anstéllda hos
polis, brandférsvar, raddningstjénst, vetenskapliga forsk-
ningsanstalter, kommersiella gruvbolag, byggforetag och
privata foretag som utfor arbete &t ovan namnda grup-
per. Anvandning av instrumentet av andra grupper ér ett
lagbrott enligt 47 U.S.C. § 301 och kan leda till harda
rattsliga straff.
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Koordinationsvillkor

1. Avbildningssystem med ultrabredband ska kontrol-
leras av FCC-myndigheterna innan systemet far an-
vandas. Anvandaren maste halla sig inom de ramar
som specificeras i samband med denna kontroll.

2. Anvéndare av avbildningssystem med ultrabred-
band maste meddela en detaljerad beskrivning av
instrumentets anvandning till FCC Office of Enginee-
ring and Technology, som sedan koordinerar denna
information med regeringen genom National Tele-
communications and Information Administration.
Den information som tillhandahalls av
ultrabredbandssystemets anvandare ska inkludera
namn, adress och annan kontaktinformation for

anviandaren samt avsett anvandningsomrade,
FCC-identifikationsnummer och andra uppgifter
som finns for avbildningssystemet med
ultrabredband.

Denna information ska skickas till f6ljande adress:
Frequency Coordination Branch, OET
Federal Communications Commission
445 12th Street, SW
Washington, D.C. 20554
ATTN: UWB Coordination

3. Anvandare av godkdnda och koordinerade
avbildningssystem med  ultrabredband  kan
overlamna dessa till andra kvalificerade anvéndare
samt flytta dem till annan ort, s&vida anvandar- och
ortsbytet meddelas FCC-myndigheterna och ett
godkéannande ges for auktoriserad anvandning.

4. NTIA/FCC-rapporten ska specificera alla de
inskrénkningar som galler for anvandning av
systemet. Dessa inskrénkningar kan gélla platser
som instrumentet inte far anvandas pa for att
de ligger néra auktoriserade radiosdndare som
kraver sérskilt ytterligare tillstdnd for anvandning
av avbildningssystem med ultrabredband. Om
ytterligare lokala tillstdnd krdvs anges en lokal
tillstdndsgivare  for dessa tillstind.  Ground
Penetrating Radar Coordination Notice &
Equipment Registration.

OBSERVERA
Detta formular géller endast fér anvéndare i USA. Under-
latelse r ett brott mot federal lagstiftning.

Datum:

Foretagets namn:

Adress:

Kontaktuppgifter [namn och telefonnummer]:
Anvandningsomrade [stat(er)]:

Fakta om instrumentet
Instrumentbeteckning: PS 50

FCC-ID: SDL-PS38R01

7. Datum som instrumentet togs emot:

IR

Faxa detta formular till FCC: 202-418-1944
eller skicka det till:

Frequency Coordination Branch, OET
Federal Communications Commission

445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

ATTN: UWB Coordination

Skicka inte denna information till Hilti.

13 IC-information (géller endast Kanada

Detta instrument uppfyller de krav som stills i RSS-
220 tillsammans med RSS-Genii IC.

Foljande galler for anvandning av instrumentet:

1. Instrumentet far inte orsaka skadliga storningar.
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2. Instrumentet maste acceptera alla mottagna
stérningar, &ven sadana som kan orsaka
oonskad paverkan pa instrumentets funktion.

For kunder i Kanada

Detta instrument far endast anvandas om det &r inriktat
mot golvet eller vdggen och i kontakt med golvets el-
ler vaggens yta. Detta instrument far endast anvandas
av polis, vetenskapliga forskningsinstitut, kommersiella
gruvbolag, byggféretag, brandférsvar eller raddnings-
tjanst.



14 Forsakran om EU-konformitet (original)

Beteckning: Multidetektor
Typbeteckning: PS 50
Generation: 01
Konstruktionsar: 2013

Vi forsakrar under eget ansvar att produkten stdmmer
overens med foljande riktlinjer och normer: 2014/53/
EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100, EN 61010-1:2010, EN
301489-33 V2.2.0, EN 302065-4 V1.1.1, EN 303454
V1.1.0.
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ORIGINAL BRUKSANVISNING

PS 50 Multidetektor

Det er viktig at bruksanvisningen leses for
apparatet brukes for forste gang.

Oppbevar alltid bruksanvisningen sammen
med apparatet.

Pass pa at bruksanvisningen ligger sammen
med apparatet nar det overlates til andre
personer.

Innholdsfortegnelse Side
1 Generell informasjon 124
2 Beskrivelse 125
3 Tekniske data 125
4 Sikkerhetsregler 126
5 Systembeskrivelse 127
6 Ta maskinen i bruk 131
7 Betjening 131
8 Service og vedlikehold 133
9 Feilsgking 133

10 Avhending 134
11 Produsentgaranti for apparat 134
12 FCC-advarsel (gjelder bare USA) 134
13 IC-merknad (gjelder bare for Canada) 136
14 EF-samsvarserkleering (original) 136

H Tallene refererer til illustrasjonene. lllustrasjonene star
helt foran i bruksanvisningen.

| teksten i denne bruksanvisningen viser "apparatet" alltid
til multidetektoren PS 50.

Apparatdeler og betjeningselementer £l

(D Display
Tastaturfelt
Batterirom

(4) Markeringsspor

(5) Status-LED (rad/grenn)

(6) Sensoromrade

Hjul

(8) Feste for handreim

(9) P&-/av-tast

(10) Méletast

(D) Menytast

(12) Valgtast venstre

(13) Valgtast ned

(9) Valgtast hayre

(15) Beskyttelseskappe
Typeskilt

Display A

@ Visning av signaltone

% Batterinivaindikator
Visning av sensoromrédet (de stiplete linjene
viser ytterkantene av apparatet for markering av
objektets posisjon)

Allerede undersgkt omrade

(5) Skala for visning av omtrentlig dybde for objektet

(6) Enna ikke undersgkt omrade

(@) Posisjon for ytterkanter (for kiennetegn pa et funnet
objekt ved et av markeringssporene pa siden)

(8) Visning av skannemodus

(9) Gra: funnet objekt utenfor sensoromradet

(10) Svart: funnet objekt i sensoromréadet

(1) Midtlinjen tilsvarer gvre markeringsspor

(12) Visning av omtrentlig dybde for objektet

(13) Visning av objektklasse

1 Generell informasjon

1.1 Indikasjoner og deres betydning
FARE
Dette ordet brukes om en umiddelbart truende fare som
kan fere til alvorlige personskader eller ded.

ADVARSEL

Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner, som kan fare til alvorlige personskader eller
dad.
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FORSIKTIG

Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner som kan fgre til mindre personskader eller
skader pa utstyret eller annen eiendom.

INFORMASJON
For bruksanvisninger og andre nyttige informasjoner.



1.2 Forklaring pa piktogrammer og ytterligere
opplysninger.
Varselskilt

Generell
advarsel

Symboler
Ay

ary

Les bruks- Lever
anvisningen materialer til
for bruk gjenvinning

Plassering av identifikasjonsdata pa apparatet
Typebetegnelsen og serienummeret finnes pa maskinens
typeskilt. Skriv ned disse dataene i bruksanvisningen
og referer alltid til dem ved henvendelse til din salgs-
representant eller til Motek servicesenter.

Type:

Generasjon: 01

Serienummer:

2 Beskrivelse

2.1 Forskriftsmessig bruk

Multidetektoren PS 50 er beregnet pa & detektere
objekter som jernmetaller (armeringsstal),  ikke-
jernmetaller (kobber og aluminium), trebjelker, plastrar,
ledninger og kabler i terre underlag.

Du finner mer informasjon og eksempler pa anvendelse
pa Internett.

Apparatet og tilleggsutstyret kan utgjere en fare hvis det
betjenes av ukvalifisert personell eller det benyttes feil.
Falg informasjonen i bruksanvisningen ang. bruk, stell og
vedlikehold.

Ta hensyn til pavirkning fra omgivelsene. Ikke benytt
apparatet pa steder hvor det er brann- eller eksplosjons-
fare.

Manipulering eller modifisering av apparatet er ikke tillatt.

2.2 Dette folger med:

maskin

baererem

batterier

Bruksanvisning
produsentsertifikat
baereveske

sett med markeringsstifter
Hilti-koffert

a4 4 4 4 a N 4 A

3 Tekniske data

Med forbehold om lgpende tekniske forandringer!

Maksimalt detekteringsomrade for objektlokalisering’

15 cm (5.90 in)

Maksimalt detekteringsomréade for objektklassifisering’

60 mm (2.36 in)

Maksimalt detekteringsomrade for spenningsferende
ledninger (50/60 Hz, 90-240 V)

60 mm (2.36 in)

Lokaliseringsngyaktighet "a" for midten av objektet!: 2 3

+5mm (+ 0.2 in)

Noyaktighet "b" for dybdemalingen® 2. 3

+ 10 mm (+ 0.4 in)

Minste avstand "c" mellom to objekter?: 3

4.cm (1.57 in)

Driftstemperatur

-10...+50 °C (14 °F ... 122 °F)

Lagringstemperatur

-20...+70 °C (-4 °F ... 158 °F)

1 Avhengig av skannemodus, objekttype og -sterrelse og underlagsmateriale og -tilstand

2 Ytre pavirkninger, seerlig store temperatursvingninger, fuktighet, stet, fall osv. kan virke inn pa ngyaktigheten. Hvis ikke annet er
angitt, er apparatet justert eller kalibrert under standard omgivelsesforhold (MIL-STD-810F).

3se omslagsbilde 7.
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Batterier

4x1,5V LROB (AA)

Battericeller

4 x 1,2 VHR06, KRO6 (AA)

Driftsvarighet (alkalimanganbatterier)

5h

Driftstid (battericeller 2500 mAh)

7h

Beskyttelsesklasse

IP 54 (stev- og sprutsikker) (IEC 60529)

Vekt i henhold til EPTA-prosedyre 01/2003

0,7 kg (1.5 Ibs)

Mal (L x B x H)

195 mm x 90 mm x 75 mm (7.7 in x 3.5 in x 3.0 in)

1 Avhengig av skannemodus, objekttype og -sterrelse og underlagsmateriale og -tilstand

2 Yire pavirkninger, seerlig store temperatursvingninger, fuktighet, stet, fall osv. kan virke inn pa neyaktigheten. Hvis ikke annet er
angitt, er apparatet justert eller kalibrert under standard omgivelsesforhold (MIL-STD-810F).

3se omslagsbilde 7.

4 Sikkerhetsregler

I tillegg til sikkerhetstipsene som er beskrevet i de
ulike avsnittene i bruksanvisningen, ma felgende
punkter falges.

4.1 Grunnleggende sikkerhetsinformasjon

a) Hold barn pa avstand fra maleapparatet.

b) Kontroller displayet nar du har slatt pa
apparatet.Displayet skal vise Hilti-logoen og
navnet pa apparatet. Deretter viser displayet
forhandsinnstillingen og siste lagrede innstilling.

c) Apparatet ma ikke bruke i nzerheten av personer
med pacemaker.

d) lkke bruk maskinen i neerheten av gravide.

e) Raskt skiftende malebetingelser kan fere til feil male-

resultater.

f) lkke bruk apparatet i naerheten av medisinske
apparater.

g) lkke bor i posisjoner hvor apparatet har

funnet gjenstander. Ta borediameteren med
i beregningen, og beregn alltid en passende
sikkerhetsfaktor.

h) Felg alltid med pa varselmeldingene pa displayet.

i) 1 prinsippet kan maleresultatene bli pavirket
av bestemte betingelser i omgivelsene. Dette
omfatter blant annet naerhet til apparater som
lager sterke magnetiske eller elektromagnetiske
felt, fuktighet, metallholdige byggematerialer,
aluminiumsbelagte isolasjonsmaterialer, lagvise
konstruksjoner, underlag med hulrom samt
elektrisk ledende tapeter og fliser. Derfor ma
du ogsa ta hensyn til andre informasjonskilder
for boring, saging eller fresing (f.eks.
bygningstegninger).

) Ta hensyn til pavirkning fra omgivelsene. lkke
benytt apparatet pa steder hvor det er brann-
eller eksplosjonsfare.

k) Serg for at displayet er lesbart (hold f.eks. ikke
apparatet med fingrene over displayet og ikke la
displayet bli skittent).

) Ikke bruk et defekt apparat.

m) Serg for at deflektorflaten alltid er ren.

n) Kontroller apparatets innstillinger for bruk.
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0)

Apparatet ma ikke brukes i nzerheten av militaere
anlegg, flyplasser eller astronomianlegg uten at
det pa forhand er innhentet tillatelse.

4.2 Riktig oppstilt og organisert arbeidsplass

a)

b)

)

d)

2

Unnga & innta unormale kroppsposisjoner ved
arbeid i stiger. Serg for at du star stett og behold
alltid balansen.

Hvis apparatet blir flyttet fra sterk kulde til
varmere omgivelser eller omvendt, ma du la
apparatet akklimatiseres for bruk.

Apparatet ma bare brukes innenfor definerte
bruksgrenser.

Folg nasjonale arbeidsmiljglover og forskrifter.

4.3 Elektromagnetisk kompatibilitet

Apparatet tilfredsstiller grenseverdiene ifelge EN 302435.
P& dette grunnlaget ma det klarlegges om det er tillatt
& bruke apparatet f.eks. i sykehus, kjernekraftverk og i
naerheten av flyplasser og mobilbasestasjoner.

4.4 Generelle sikkerhetstiltak

a)

e)

Kontroller apparatet for bruk. Dersom apparatet
er skadet, ma det repareres av et Motek-senter.
Sorg for at apparatet alltid er rent og tert.

Ikke plasser klebemerker eller skilt i omradet ved
sensoren pa baksiden av apparatet. Metallskilt har
spesielt stor pavirkning pa maleresultatet.

Sorg for at beskyttelseskappen alltid er godt
lukket. Beskyttelseskappen skal kun apnes av
Motek-service.

Hvis apparatet har falt i bakken eller blitt utsatt for
andre mekaniske pakjenninger, ma ngyaktigheten
til apparatet kontrolleres.

Selv om apparatet er konstruert for krevende bruk
pa byggeplasser, ma det behandles forsiktig pa
lik linje med andre maleapparater.

Selv om apparatet er beskyttet mot inntregning
av fuktighet, m